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Model No: M35X40NAEXDBGA
Pressure: 30 to 150 psig (2 to 10 bar)
Voltage: 24 VDC
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EU declaration of conformity
(Original Version)
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer

ROSS" double valve series M35 is in full accordance with the following Directives:
Machinery Directive 2006/42/€EC
EMC Directive 2014/30/EU

Applied harmonized standards:

EN ISO 13849-1: 2015: Safety of Machinery- Safety related parts of a control system -Part 1

EN ISO 13849-2: 2012: Safety of Machinery- Safety related parts of a control system -Part 2

DIN EN 62061: 2021: Safety of machinery — Functional safety of safety-related electrical, electronic, and

programmable electronic control systems (as applicable)

EN 60204-1: 2018: Safety of Machinery- Electrical equipment of machines -Part 1

EN |EC 60947-5-2: 2020 Low-voltage switchgear and control gear - Part 5-2: Control circuit devices and

switching elements - Proximity switches
EN 1SO 4414: 2010-11: Pneumatic Fluid Power
General Rules and Safety Requirements for Pneumatic Systems and their
Components

Tested in accordance to: GS-IFA-M07:2021-03 (as applicable)

person for the tion of technical
ROSS EUROPA GmbH, Dietrich Warmbier, Robert-Bosch-StraBe 2, 63225 Langen / Germany

Certification Body for Type Testing:

DGUV Test Prif- und Zertifizi i und
ArcadiastraRe. 8, 40472 Dilsseldorf, Tel.: 0211 8224-16910, E-Mail: pz-hsm.fohm@bghm.de
Notified Body within the European Union, ID-No.: 0393

Fachbereich Holz und Metall

Certificate number: HSM 18019

Ferndale, MI, 2022-10-25 Signed for and on behalf of ROSS"

’)m_/]//

Dietrich Warmbier
Global Safety Product Manager

subject to change, actual version on request

www.rosscontrols.com

ROSS CONTROLS®

550 Woodward Heights. Ferndale, M, 48220
Telephane: 248-764-1800

1. About this Documentation

These instructions contain important information for the safe and appropriate

assembly and commissioning of the product.

» Read these instructions all the way through, particularly section 2. “Notes on
Safety”, before working with the product.

Additional documentation:

e SISTEMA libraries

e DGUV certificate: German professional association

e Technical documents

For more information see last page for contact information, or visit www.rosscontrols.com.

» In addition, observe all applicable local and national regulations on accident
prevention and on environmental protection.
1.1. Warning Notices in these Operating Instructions

In these operating instructions, warning notices precede sections with handling
requirements which incur risks of personal injury or material damage.
Warnings are structured as follows:

A SIGNAL WORD

Type or source of hazard!
Consequences
> Measures to avert danger

Warning triangle: Indicates a risk of fatal or severe injuries.

Signal word: Indicates the severity of the danger.

Type or source of hazard: States the type of danger or the source of the hazard.
Consequences: Describes possible consequences of ignoring the warning.

Measures to avert danger: Indicates how to avoid the danger. It is essential that the
measures to avert danger are complied with.

Indicates an imminent and serious danger that will result in severe or even
A (BJA\\\[e] =28 fatal injury if you fail to avoid it.

Indicates a possible danger that could result in severe or even fatal injury

if you fail to avoid it.

Indicates a danger that may result in minor to moderate injuries if you fail
A CAUTION | to avoid it.

Indicates potential property damage that may be incurred by the product

ATTENTION or its surroundings if you fail to avoid it.

2. Notes on Safety

The product has been manufactured according to the accepted rules of current
technology.

There is risk of injury or damage if the following safety instructions and warnings given
in this instruction manual are not observed.

2.1. Intended Use

The M35 Series of double valves are safety components designed and manufactured
in accordance with Machinery Directive 2006/42/EC and bear the CE mark. The
M35 Series double valves are redundant 3/2 valves that are designed to meet the
needs and requirements of safe air supply/exhaust applications for machinery with
pneumatic controls. Typically, these valves are implemented to meet the Category 4
and/or Performance Level e requirements of a machine’s (or system’s) safety circuit
as determined by a risk assessment of the hazards and tasks required of employees
that interact with the machine/system.

» See section 10 “Technical Data” for the standards and test values complied with
and adhered to by the product. See the declaration of conformity for product-
relevant CE directives.

The M35 Series valve is designed to supply air to a zone or entire machine/system
until signaled to shut off and exhaust residual downstream pneumatic energy from the
machine. Thus, reducing the hazards associated with the presence of residual energy
during employee access and/or minor servicing. The safety function of the M35 Series
valve is to shut off supply of pneumatic energy and to exhaust any pneumatic energy
from downstream of the valve.

Note: The M35 Series valve cannot exhaust pneumatic energy from downstream of
obstructions such as check valves and closed center function valves.

The M35 Series valves are designed for external monitoring for safe, redundant
operation. The M35 Series valves are constructed of redundant, 3/2 poppet type
valves, and have an overall function of a single solenoid pilot-operated, spring return
valve. Each valve element in the M35 Series is equipped with a solid state pressure
sensor. Monitoring both of these sensors on each actuation and de-actuation of the
M35 Series valve provides a diagnostic coverage up to 99%. Monitoring of these
sensors is to be done by an external monitoring system.

The M35 Series valves can also be purchased with an EEZ-ON® (soft-start) module.
The function of the EEZ-ON® (soft-start) module is to, on energization, allow outlet
pressure to increase at a slower than normal rate until it reaches approximately
50% of inlet pressure, at which point the valve will then open fully to finish filling the
system at full flow rate. This feature can be used to lessen the shock of sudden,
rapid pressurization of cylinders. This feature is especially useful where inline flow
controls are placed into the cylinder control lines in the “meter out” mode. Flow controls
mounted in this fashion do not operate sufficiently when the system is initially being
refilled with compressed air after the system has been de-pressurized. This causes
uncontrolled cylinder speed on the first actuation of the cylinder. The EEZ-ON® (soft-
start) feature can remedy this situation by gradually refilling the system. Thus, allowing
cylinders to ease into place instead of slamming. When using the EEZ-ON® (soft-start)
feature, the time it takes for the outlet pressure to reach approximately 50% of inlet
pressure can be changed by adjusting the flow control in the EEZ-ON® (soft-start)
module. Turning the flow control clockwise will increase the time it takes the outlet
pressure to reach 50% of inlet pressure. Turning the flow control counter-clockwise
will reduce this time. This time interval is directly affected by the volume of the system
being filled. In larger volume systems the time to reach 50% will be longer than in
systems with smaller volumes. It is important to note that the EEZ-ON® (soft-start)
feature only works when switching the M35 Series valve on. The EEZ-ON® (soft-start)
feature does not affect the exhaust (safety) function of the valve.

2.1.1. Safety Function According to ISO 13849

M35 Series valves are designed in accordance with the requirements listed in 1ISO
13849-1 and -2. Their “fail-to-safe” safety function is ensured even in case of a fault
within the valve (e.g., caused by wear, contamination, or similar situations).

The safety function of the 3/2 M35 Series valve is to only supply compressed air
(pneumatic energy) to the machine/system when the two valve elements are actuated
simultaneously, but to shut-off the supply and to exhaust any downstream compressed
air when both valves are shut off or if only one of the two valves is actuated. A faultin
the system where only one valve actuates when switching on or only one de-actuates
when switching off prevents air from being supplied downstream and simultaneously
exhausts any air that is already downstream. Monitoring of the two pressure sensors
by the user’s external safety monitoring system makes it possible to detect these fault
situations and to shut off and prevent further electrical energization of the solenoids.

www.rasscontrols.com
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The control outputs of the safety system must be designed and constructed to meet the
Category and/or Performance Level requirements of the safety system, as determined
by the risk assessment of the machine. Normally, the outputs to the solenoids is a
dual-channel output from a safety relay or safety PLC.

These products are designed and manufactured in accordance with the safety
principles of ISO 13849-1.

2.1.2. Common Cause Failure — CCF

Common Cause Failures (CCF) are failures of different components, resulting from a
single event. CCF are not to be confused with cascading faults or common mode faults.
Common cause failures can cause loss of the safety function, especially in dual channel
circuits where both channels could fail simultaneously due to a single event.

e Maintain compressed air quality, e.g., filtration, pressure regulation, lubrication.

* Avoid compressor oils that can cause valve seals to swell, soften, or otherwise
deteriorate.

¢ Operate within prescribed temperature limits.

¢ Install the valve such that the normal stroke travel of the valve elements are perpendicular

to the main direction of machine vibration and/or mechanical shock.

Do not use a test pulse longer than allowed by the Technical Specifications.

Avoid external magnetic fields.

Do not plug the valve exhaust port.

Use only high-flow, non-clogging silencers, available from ROSS®.

2.1.3. Diagnostic Coverage

A diagnostic coverage of 99% is achievable through appropriate integration of the M35
Series valve into the safety control system. The monitoring system must check for the
proper change of state of each valve pressure sensor (S1 & S2) with each change
of state of the safety control system outputs to the valve solenoids (Sol 1 & Sol 2).
Detection of a fault by the safety control system must trigger a shut-off of the safety
controller’s outputs to the valve solenoids (Sol 1 & Sol 2), see section 8.

2.1.4. Fault Modes

Note that normal operation requires that Sol 1 & Sol 2 be energized simultaneously for
switching the M35 Series valve on, and de-energizing both Sol 1 and Sol 2 simultaneously
for switching the M35 Series valve off. Faults that could occur during normal operation:

S10N, S2 OFF
S1 0FF, S2 ON
510N, S2 ON

S10N, S2 OFF
S10FF, S2 ON
S10FF, S2 OFF

Sol 1 & Sol 2 energized simultaneously

Sol 1 & Sol 2 de-energized simultaneously

2.1.5. Foreseeable Misuse

A WARNING

Risk of Injury!
Misuse may result in injury or damage.
» The product must be used exclusively as intended.

The following applications are prohibited:

Use outdoors

Use in non-industrial applications/residential areas

Use outside of the product limits defined in the technical data

Unauthorized modifications

Use as a press safety valve to control a clutch or brake

Operation with a low demand rate (low demand mode) according to IEC 61508

Bypassing the safety function or diagnostics

Allowing continued operation of the valve when one or both valve shifted signals

(from the onboard mid-position sensors) are not confirmed

e Use in reverse operation (reversal of supply and exhaust air)

e Operation in low-demand mode per IEC 61508

e Operation in hazardous locations.
ROSS CONTROLS is not liable for any damages resulting from improper use.
The user alone bears the risks of improper use of the product.

2.2. Responsibilities of the System Owner

* Observe the information on assembly and operating conditions listed in the
operating instructions or the data sheet.

e Comply with the further requirements of ISO 13849 (e. g., CCF, DC, PLr, software)
if you intend to use the product in higher categories (2 to 4).

* Make sure that the maximum number of switching cycles (Biow) within the
service life Tu is not exceeded. If the expected number of switching cycles for a
component exceeds the Biop value during its period of use, suitable replacement
intervals have to be specified.

e Switch the valve at least once a month to ensure its proper operation.

e Make sure that the fundamental and proven safety principles in accordance with
1ISO 13849 for implementation and operation of the component are complied with.

e Make sure that the permissible switch-on and switch-off pulses for feedback-free
operation of the pneumatic devices are observed.

* If you operate the M35 Series valve together with an electric two-hand control, it
must comply with the EN 574 standard. Selection and installation of this two-hand
control must take place in accordance with the manufacturer’s specifications.

2.3. Safety Instructions

* When implementing surge suppression measures, be sure to check whether or
not this extends the valve shut off response time which could extend the machine
stopping time.

e In case of high levels of machine vibration, use appropriate vibration-reducing
elements when installing the valve.

e Supply the proper voltage as overvoltage situations can result in solenoid burnout.

e Make sure that the silencer’s flow capacity is not restricted as this could affect
system performance.

e If required, replace the silencer with high-flow, non-clogging silencers, available
from ROSS®.

3. Product Identification
Date of manufacture and site of manufacture are permanently stamped:

Manufacturing site Site abbreviation | Valve printing (example May 2016)

L (5161)
ROSS CONTROLS USA

(FE) (5 16 FE)
ROSS EUROPA ©) (516 G)
ROSS UK (RB) (5 16 RB)
ROSS ASIA ) (516 J)
ROSS SOUTH AMERICA | (B) (516 B)
ROSS CONTROLS CHINA | (C) (516C)
ROSS CONTROLS INDIA | (RCI) (5 16 RCI)

See back page for ROSS addresses.

Product label identification & product key identification example, see page 2.

4. Prerequisites for Use of the Product

» Make these operating instructions available to the engineer and assembly
technician of the machine/system in which the product will be used.

» Keep these operating instructions for the entire product life cycle.

4.1. Qualified Personnel

Assembly, installation, commissioning, maintenance, and decommissioning should
only be carried out by qualified personnel that have the required knowledge of and
experience in dealing with electrical and pneumatic control technology.

5. Package Contents
Items included:

e MB35 Series valve

e Operating instructions

6. Service, Repair, and Maintenance

» In case of technical problems or a required repair, please contact your local
ROSS representative. If used properly, the M35 Series valves will not require
maintenance. Unless otherwise required, ROSS® recommends performing a
functional test at least once a month (see 8.1 Test Procedure).

7. Assembly and Installation

A CAUTIONS

Risk of injury due to installation while pressurized or with live parts!

Installation while pressurized or with electrical power switched on can result in injuries due to
sudden pressure build-up or electric shock.

» De-energize and de-pressurize the relevant system parts before installing the valves.

» Secure the system to prevent it being switched back on again.

ATTENTION

Destruction of components!

Chemical substances can damage the surface, the markings and the seals of the device.

» Install the valve such that it is protected against the effects of chemicals.

Damage to the device through storage at incorrect temperatures!

The storage temperature represents the permissible ambient temperature and depends on the
type of valve in question.

> Observe the temperature information in chapter 10 “Technical Specifications.”

© 2024, ROSS®. All Rights Reserved.
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7.1. Mechanical Installation

If attaching to an installed ROSS MD3™ or MD4™ Air Preparation Unit, use (2) ROSS
connection clamps. If installing as a stand-alone unit, use either (2) ROSS connection
clamp and bracket sets or install fittings directly into the inlet and outlet ports.

Visit www.rosscontrols.com for more information.

7.2. Pneumatic Installation

Connect the compressed air supply to port 1. Connect port 2 to the downstream
portion of the circuit.

7.3. Pneumatic and Electrical Connections

Electrical connections to the solenoids and sensors are made with male 5-pin M12
receptacles on the valve. See Pinouts on page 2. Female connectors and cables are
sold separately. The cables and cable connections as well as the electrical control for
the double valves must comply with the applicable safety regulations.

8. Commissioning and Operation

A CAUTIONS
Damage to health due to loud noise!
Levels above 70 dB(A) may lead to damage to health!
» Always wear ear protectors when working on the product.

Before commissioning, the installation has to be carefully inspected by a qualified,
trained professional.

Make sure that the technical specifications matches the operating criteria of the
machine and/or the pneumatic system.

Always set the compressed air supply to a level that ensures that the minimum
operating pressure is adhered to (see section 10 Technical Specifications).

8.1. Test Procedure

1. Only Solenoid A energized — Valve is faulted, supply is shut off, downstream air
exhausts through port 3. Sensor A is off, sensor B is on.

2. Reset valve by de-energizing both solenoids — Valve is off, supply is shut off, and
downstream air is exhausted through port 3. Sensors A & B are on.

3. Only Solenoid B energized — Valve is faulted, supply is shut off, downstream air
exhausts through port 3. Sensor A is on, sensor B is off.

4. Reset valve by de-energizing both solenoids — Valve is off, supply is shut off, and
downstream air is exhausted through port 3. Sensors A & B are on.

5. Solenoids A & B energized.
Valve is on, air pressure is supplied downstream through port 2 and port 3 is shut off.
Sensors A & B are off.

6. Solenoids A & B de-energized — Valve is off, supply is shut off, and downstream air is
exhausted through port 3. Sensors A & B are on.

NOTE: Test 1 & 3 can only be conducted for solenoid configuration “A” (M35***AEXA**A).

Results from the test procedure other than those listed above could indicate a valve
malfunction. See section 6, Service, Repair, and Maintenance.

Failure of the valve to shift synchronously leads to a fault in the M35 Series valve.

This could happen for a variety of reasons, such as:

Defective piston seals

Main valve elements experiencing a switching delay due to dirt or resinous oil
Insufficient electrical signals to valve solenoids; suitable voltage not available
Receipt of signals at solenoids not synchronous

Pilot valves experiencing a switching delay due to damaged components, dirt, or
resinous oil

* Excessive water build-up in the valve.

9. Disconnecting and Removal

A CAUTIONS
Risk of injury due to installation while pressurized or with live parts!
Installation while pressurized or with electrical power switched on can result in injuries due to
sudden pressure build-up or electric shock.
» De-energize and de-pressurize the relevant system parts before installing the valves.
» Secure the system to prevent it being switched back on again.

Risk of injury due to disconnecting pressurized or live parts.

e Disconnecting a pneumatic component while the system is pressurized or while
electrical power is supplied can result in injury or death due to sudden pressure
release, unexpected movement, or electric shock.

* |solate and lock out the electrical and pneumatic systems before disconnecting the
valves.

10. Technical Specifications

Design Redundant, 3/2 Normally Closed, Dual Poppet
Actuation Solenoid pilot operated with air assisted spring return. One
solenoid per valve element (2 total) — both to be operated
synchronously.
Acceleration 30G
Shock Duration 16 ms
Shock Test Shock Waveform 1/2-sine
(based on DIN EN iboti .
60068-2-27) Vibration Test Acceleration: 10 g

(based on DIN EN 60068-2-6)

Frequency Acceleration 55 Hz - 82,2 Hz

Amplitude 0,75mm peak to peak

Mounting Type

In-line mounted - modular/threaded

Mounting Orientation

Any, preferably vertical

Flow Media

Compressed (neutral gases) air according to ISO 8573-1 Class 7:4:4.

Inlet Pressure

30 to 50 psig (2 to 10 bar)

Ambient 40° to 122°F (4° to 50°C)
Temperature
Media 40° to 175°F (4° to 80°C)
Standard Voltages 24 volts DC
Supply Voltage For CSA/UL compliance, in DG .applications the valve must be

connected to a NEC Class 2 power supply

Pilot Solenoids

According to VDE 0580. Rated for continuous duty. Electrical
connection type 5-pin M12. Enclosure rating according to DIN 400
50 IP 65.

(each solenoid)

Pilot Solenoids Power Consumption

2.0 watts

Enclosure Rating

According to DIN 400 50 IP 65

Electrical Connections

Two 5-pin M12 connectors. Enclosure rating according to DIN 400
50 IP 65.

Pressure Sensors
(2 per valve)

PNP solid state

(each sensor)

Pressure Sensors Current Consumption

<23mA (each without contacts).

B1oo Pressure Sensors

200x108

Bioo Value according
to IS0 19973

25 Million

Maximum Cycle Rate

3 Hz, measured without volume. The switching frequency decreases
depending on pressure, load volume, pipe size, and soft start setting.

Monitoring

Dynamic, cyclical, external with customer supplied equipment.
Monitoring should check state of both valve pressure sensors with
any and all changes in state of valve control signals.

Sound Pressure Level
[dB(A)]

Consult ROSS for value, maximum pulse sound pressure level at
the loudest measuring point when exhausting the valve with a ROSS
Controls silencer. The sound pressure level is influenced by the
individual systems used for reduction of noise emissions. Do not
restrict the valve exhaust. Use of the product without the silencer is
not recommended.

Minimum Operation Frequency

Once per month, to ensure proper function.

Discordance Time

Maximum Recommended Allowable

50 msec

11. Disposal

Dispose of the valve in accordance with the applicable statutory regulations in your

country.

www.rasscontrols.com
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!i DEUTSCH Betriebsanleitung Serie M35
) Model No: M35X40NAEXDBGA SCHALTPLANE
D DRap e Pressure: 30 to 150 psig (2 to 10 bar) Mit EEZ-ON® (Soft-Start) Modul Ohne EEZ-ON® (Soft-Start) Modul
DAS PRODUKTETIKETT Voltage: 24 VDC
www.rosscontrols.com —_—

|
PRODUKTSCHLUSSELIDENTIFIZIERUNG }
M35 S| (40 (G| A| [E|[X [AAJ[G| A o]l ] s
Gewinde Uberwachung finderungs- 1

- BSPP | G Extern stand
Soft-Start Funktion NPT | N
Mit Soft-Start S Spannung | | Kommunikation | | | Druckmessgerét Magnet Ma%net Magnet Magnet
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Entliiftungstyp |— - Mit digitalem ‘ ! | 3
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Anwendungsheispiele

M35 Serie Schnellentleerungsventil
ohne Soft-Start Durchflussregelung
Manometer S

Pin-Belegung - Drucksensor

g
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.
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F F
% 1%
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I
L-0-Xx® Druckregler 5/2-Magnet-
Absperrventil Vorsteuerventil

Durchflussregelung

Doppeltes vorgesteuertes

M35 Serie Schnellentleerungsventil

Sensor A SensorB  Sensor A Sensor B Sensor A it Soft.Start R[Jcl’@r]l@/gntil Durchflussregelung
Manometer F***} & :
MASSZEICHNUNGEN | = i
| a— v ‘
Mit EEZ-ON® Modul Ohne EEZ-ON® Modul E | | >< i
= i ‘
Ventil mit integrierter ! Ventil mit AbL.o.x@ . Druckregler & ‘ |
Entluftung ' Entldftungsf Ventil mit integrierter Ventil mit sperrvent Lo J Durchflussregelung
Entliiftung Entldftungsflansch 5/3-Wegeventil —-—-

M35 Serie Soft-Start Einstellung - Durchfluss vs. Anzahl der Umdrehungen und Eingangsdruck
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—— 30 psig (2 bar) — 60 psig (4 bar) 90 psig (6 bar) 115 psig (8 bar) ~--- 145 psig (10 bar)
Durchflussmengen Index | mit EEZ-ON® Modul ‘ ohne EEZ-ON® Modul Entliiftungszeit - Normal- und Fehlerzustande (s)
° Abmessungen - Zoll (mm) _ | Ventil mit integriertem Schalldimpfer | Ventil mit Gewinde-Entliiftungsflansch
[
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Mit | 4.1 F 6,39 (162,3) 3,11 (79,0) @ | F |0072|0,098]0,147 | 0,183 | 0,200 | 0,247 | 0,065 | 0,091 | 0,137 | 0,175 | 0,203 | 0,272
Ventit mit | 12 750 a 5’1736‘((1977{68) 3'33 Egg!g; 035 | N |0131]0208] 03170393 0424 | 0507 0,120 | 0,191 | 0,308 | 0,409 | 0437 | 0,520
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Betriebsanleitung Serie M35
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1. Uber diese Dokumentation

Diese Anweisungen enthalten wichtige Informationen fur die sichere und angemessene

Montage und Inbetriebnahme des Produkts.

» Lesen Sie sich diese Anweisungen vollstandig durch, vor allem Abschnitt 2 ,Hin-
weise zur Sicherheit*, bevor Sie mit der Arbeit mit dem Produkt beginnen.

Zusatzliche Dokumentation:

¢ SISTEMA-Bibliotheken

e DGUV-Zertifikat: Deutscher Berufsverband

e Technische Dokumente

Mehr Informationen zu Kontakten finden Sie auf der letzten Seite, oder besuchen Sie

uns unter www.rosscontrols.com.

» Beachten Sie zusétzlich samtliche anwendbaren nationalen Richtlinien zu Unfall-
verhltung und Umweltschutz.

1.1. Warnhinweise in dieser Betriebsanleitung

In dieser Betriebsanleitung stehen die Warnhinweise am Beginn der Abschnitte,
die Handhabungsanforderungen enthalten, die ein Risiko von Personen- oder
Sachschéaden darstellen.

Warnhinweise sind wie folgt strukturiert:

A SIGNALWORT

Art oder Quelle der Gefahr!
Folgen

» MaBnahmen zur Gefahrenabwehr

e Warndreieck: Zeigt das Risiko fiir todliche oder schwere Verletzungen an.
e Signalwort: Zeigt die Schwere der Gefahr an.
e Art oder Quelle der Gefahr: Zeigt die Art oder Quelle der Gefahr.
e Folgen: Beschreibt die méglichen Folgen einer Nichtbeachtung der Warnung.
e MaBnahmen zur Gefahrenabwehr: Zeigt, wie die Gefahr vermieden werden kann. Es ist unbedingt
erforderlich, dass die MaBnahmen zur Gefahrenabwehr ergriffen werden.
Zeigt eine drohende und ernste Gefahr an, die bei Nichtvermeidung
A (c]=20\0 |28 7u schweren oder tddlichen Verletzungen fiihrt.
Zeigt eine mdgliche Gefahr an, die bei Nichtvermeidung zu schweren
oder todlichen Verletzungen fiihren kann.
Zeigt eine Gefahr an, die bei Nichtvermeidung zu leichten bis
A VORSICHT | mittelschweren Verletzungen fiihren kann.
Zeigt die Gefahr von méglichen Sachschaden am Produkt oder seiner
ACHTUNG Umgebung an, wenn diese Gefahren nicht vermieden werden.

2. Sicherheitshinweise

Das Produkt wurde geméf den anerkannten Regeln der aktuellen Technologie hergestellt.
Werden die folgenden Sicherheitsanweisungen und Warnungen in dieser Betriebsan-
leitung nicht beachtet, besteht die Gefahr von Personen- oder Sachschéaden.

2.1. BestimmungsgemaéBe Verwendung

Die Doppelventile der Serie M35 sind Sicherheitsbauteile. Sie wurden in Ubereinstim-
mung mit der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entwickelt und hergestellt und tragen das
CE-Kennzeichen. Bei den Doppelventilen der Serie M35 handelt es sich um redundante
3/2-Ventile, die auf die BedUrfnisse und Anforderungen fir eine sichere Be- und Entliiftung
von Maschinen mit pneumatischen Steuerungen ausgelegt sind. Ublicherweise werden
diese Ventile eingesetzt, um die Anforderungen flir Kategorie 4 und/oder Leistungsniveau
e eines Sicherheitskreises einer Maschine (oder eines Systems) zu erfilllen. Diese An-
forderungen werden mittels einer Risikobeurteilung und einer Beurteilung der Aufgaben
bestimmt, die Mitarbeiter, die mit der Maschine/dem System arbeiten, erledigen mussen.

» Standards und Testwerte, die das Produkt erflillt und einhalt, finden Sie in Ab-
schnitt 10: , Technische Daten“. Produktrelevante Richtlinien finden Sie in der Kon-
formitatserklarung.

Das Ventil der Serie M35 dient dazu, einen Bereich oder eine ganze Maschine/ein
ganzes System mit Luft zu versorgen, bis es das Signal erhélt, sich auszuschalten und
verbliebene pneumatische Energie von der nachgeschalteten Maschine zu entliften.
Auf diese Weise reduziert das Ventil die Gefahren, die mit dem Vorhandensein von
Restenergie wahrend eines Zugriffs durch Mitarbeiter und/oder bei kleineren War-
tungsarbeiten bestehen. Die Sicherheitsfunktion des Ventils der Serie M35 besteht
darin, die Versorgung mit pneumatischer Energie abzuschalten und die gesamte
pneumatische Energie hinter dem Ventil abzufiihren.

Hinweis: Die Ventile der Serie M35 kdénnen keine pneumatische Energie von nach-
gelagerten Ausristungen wie beispielsweise Ruckschlagventilen und Closed-Cen-
ter-Funktionsventilen abfuhren.

Ventile der Serie M35 dienen der externen Uberwachung fir einen sicheren, redun-
danten Betrieb. Die Ventile der Serie M35 bestehen aus redundanten 3/2-Sitzven-
tilen und haben im Allgemeinen die Funktion eines einseitig magnetisch vorgesteu-
erten, federbelasteten Riickschlagventils. Jedes Ventil der Serie M35 ist mit einem
elektronischen Drucksensor ausgestattet. Durch Uberwachung beider Sensoren bei

jeder Ansteuerung und Deaktivierung des Ventils der Serie M35 wird ein Diagnose-
deckungsgrad von bis zu 99 % erreicht. Diese Sensoren miissen von einem externen
Uberwachungssystem tUberwacht werden.

Die Ventile der Serie M35 kénnen auch mit einem EEZ-ON® (Soft-Start) Modul gelie-
fert werden. Die Funktion des EEZ-ON® (Soft-Start)-Moduls besteht darin, beim Akti-
vieren den Ausgangsdruck langsamer als normal ansteigen zu lassen, bis er ca. 50 %
des Eingangsdrucks erreicht hat, woraufhin sich das Ventil dann vollstandig 6ffnet, um
das System mit voller Durchflussrate zu flllen. Diese Funktion kann verwendet wer-
den, um StéBe durch eine plétzliche, schnelle Druckbeaufschlagung der Zylinder zu
reduzieren. Diese Funktion ist besonders nitzlich, wenn die Steuerleitungen der Zy-
linder mit Durchflussreglern im ,Meter-Out“ Modus ausgerustet sind. Derart montierte
Durchflussregler arbeiten nicht ausreichend, wenn die Anlage nach dem Entliften
wieder mit Druckluft befullt wird. Dies flhrt bei der ersten Betétigung des Zylinders
zu einer unkontrollierten Bewegung des Zylinders. Die EEZ-ON® (Soft-Start) Funktion
kann hier Abhilfe schaffen, indem das System allmahlich neu befllt wird. Auf diese
Weise kdnnen die Zylinder ohne sprunghafte Bewegungen sanft in Position gebracht
werden. Bei Verwendung der EEZ-ON® (Soft-Start) Funktion kann die Zeit, in der Aus-
gangsdruck ca. 50 % des Eingangsdrucks erreicht, durch Einstellen der Durchflussre-
gelung im EEZ-ON® (Soft-Start) Modul eingestellt werden. Durch Drehen des Durch-
flussreglers im Uhrzeigersinn erhdht sich die Zeit, die der Ausgangsdruck benétigt, um
50 % des Eingangsdrucks zu erreichen. Durch Drehen des Durchflussreglers gegen
den Uhrzeigersinn wird diese Zeit verkurzt. Dieses Zeitintervall ist direkt vom Volumen
des zu beflllenden Systems abhéngig. Bei Systemen mit groBerem Volumen ist die
Zeit bis zum Erreichen von 50 % langer als bei Systemen mit kleinerem Volumen. Es
muss beachtet werden, dass die EEZ-ON® (Soft-Start) Funktion nur funktioniert, wenn
das Ventil der Serie M35 eingeschaltet ist. Die EEZ-ON® (Soft-Start) Funktion hat
keinen Einfluss auf die Entliftungs- (Sicherheits-) Funktion des Ventils.

2.1.1. Sicherheitsfunktion nach ISO 13849

Ventile der Serie M35 entsprechen den Anforderungen der ISO 13849-1 und -2. lhre
Sicherheitsfunktion ,Ausfallsicherung* ist auch im Fall eines Fehlers im Ventil gewéhrleistet
(z. B. verursacht durch VerschleiB3, Verschmutzung oder Ahnliches).

Die Sicherheitsfunktion des 3/2-Ventils der Serie M35 besteht darin, der Maschine/
dem System nur dann Druckluft (pneumatische Energie) zuzufihren, wenn die beiden
Ventilelemente gleichzeitig angesteuert werden, die Zufuhr jedoch abzuschalten und
nachgeschaltet vorhandene Druckluft abzufihren, wenn beide Ventile ausgeschaltet
sind oder nur eines der beiden Ventile angesteuert wird. Fehler im System, bei denen
nur ein Ventil beim Einschalten angesteuert wird oder beim Ausschalten nur eines nicht
mehr angesteuert wird, verhindern, dass Luft stromabwaérts geleitet wird und entliften
gleichzeitig die Luft, die sich bereits stromabwérts befindet. Durch Uberwachung
der beiden Drucksensoren durch das externe Sicherheitsiberwachungssystem des
Benutzers werden diese Fehlersituationen erkannt und eine weitere Energieversorgung
der Magnetventile verhindert.

Die Steuerausgénge des Sicherheitssystems miissen so entwickelt und konstruiert
sein, dass sie die Anforderungen an die Kategorie und/oder das Leistungsniveau des
Sicherheitssystems erfiillen, die in der Risikobeurteilung der Maschine festgelegt sind.
Ublicherweise ist der Ausgang zu den Magnetventilen ein zweikanaliger Ausgang von einem
Sicherheitsreleais oder einer Sicherheits-SPS.

Diese Produkte werden in Ubereinstimmung mit den Sicherheitsprinzipien der
1ISO 13849-1 entwickelt und hergestellt.

2.1.2. Gemeinsam verursachte Fehler (CCF)

Gemeinsam verursachte Fehler (CCF) sind Fehler unterschiedlicher Komponenten, die durch
ein einzelnes Ereignis verursacht werden. CCF durfen nicht mit Folgefehlern oder normalen
Betriebsartfehlern verwechselt werden. Gemeinsam verursachte Fehler (CCF) kénnen zu ei-
nem Ausfall der Sicherheitsfunktion flihren, vor allem bei zweikanaligen Kreisen, bei denen
beide Kanéle aufgrund eines einzelnen Ereignisses gleichzeitig ausfallen kénnen.

* Halten Sie die Druckluftqualitat z. B. durch Filterung, Druckregulierung, Schmie-
rung aufrecht.

* Vermeiden Sie Kompressordle, die Ventildichtungen anschwellen oder weich wer-
den lassen oder anderweitig beschéadigen.

* Betreiben Sie das Ventil nur innerhalb der vorgeschriebenen Temperaturgrenzen.

* |Installieren Sie das Ventil so, dass der normale Hubweg der Ventilelemente senk-

recht zur Hauptrichtung der Maschinenvibration und/oder des mechanischen

Schocks liegt.

Verwenden Sie keinen Testpuls, der langer ist als in den Technischen Daten erlaubt.

Vermeiden Sie externe Magnetfelder.

Verstopfen Sie nicht den Entliftungsanschluss des Ventils.

Verwenden Sie nur verstopfungsfreie Schallddmpfer mit hohem Durchfluss von

ROSS®.

2.1.3. Diagnosedeckungsgrad

Durch eine angemessene Integration des Ventils der Serie M35 in das Sicherheits-
kontrollsystem l4sst sich ein Diagnosedeckungsgrad von 99 % erzielen. Das Uberwa-
chungssystem muss die korrekte Statusénderung aller Drucksensoren der Ventile (S1
und S2) bei jeder Statusdnderung der Ausgénge des Sicherheitskontrollsystems zu den
Ventiimagneten (Sol 1 und Sol 2) prifen. Wird vom Sicherheitskontrollsystem ein Fehler
erkannt, muss dies das Ausschalten der Ausgénge der Sicherheitssteuerung zu den
Magneten des Ventils (Magnet 1 und Magnet 2) ausldsen, siehe Abschnitt 8.

www.rasscontrols.com
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Betriebsanleitung Serie M35

2.1.4. Fehlermodi

Bitte beachten Sie: Im normalen Betrieb missen Magnet 1 und Magnet 2 gleichzeitig
mit Spannung versorgt werden, um das Ventil der Serie M35 einzuschalten. Um das
Ventil der Serie M35 auszuschalten, miissen Magnet 1 und Magnet 2 gleichzeitig
spannungslos geschaltet werden. Fehler, die wahrend des Normalbetriebs auftreten

kénnen:
S1EIN, S2 AUS
Sol 1 und Sol 2 gleichzeitig mit Spannung versorgt S1AUS, S2 EIN
S1EIN, S2 EIN
S1 EIN, S2 AUS
Sol 1 und Sol 2 gleichzeitig von Spannung getrennt S1AUS, S2 EIN
S1AUS, S2 AUS

2.1.5. Vorhersehbare Fehlanwendung

A WARNUNG

Verletzungsgefahr!
Fehlanwendungen konnen zu Verletzungen oder Sachschaden fiihren.

» Das Produkt muss ausschlieBlich bestimmungsgemdB verwendet werden.

Die folgenden Anwendungen sind verboten:

Verwendung im Freien

Einsatz in nicht-industriellen Anwendungen/Wohnbereichen

Einsatz auBerhalb der in den technischen Daten definierten Produktgrenzen
Unerlaubte Anderungen

Einsatz als Drucksicherheitsventil zur Steuerung einer Kupplung oder Bremse
Betrieb mit niedriger Anforderungsrate (Low Demand Mode) nach IEC 61508
Umgehung der Sicherheitsfunktion oder Diagnose

Anhaltender Betrieb des Ventils, wenn ein oder zwei verschobene Ventilsignale
(von Positionssensoren) nicht bestatigt sind

Verwendung im Rlckwartsbetrieb (Umkehr von Zu- und Abluft)

Betrieb mit niedriger Anforderungsrate geman IEC 61508

Betrieb in explosionsgefahrdeten Bereichen.

ROSS CONTROLS Ulbernimmt keine Haftung fiir Schéden, die durch unsachgema-
Ben Gebrauch entstehen. Die Risiken einer unsachgeméaBen Anwendung des Pro-
duktes tragt allein der Anwender.

2.2. Verantwortlichkeiten des Anlagenbesitzers

Beachten Sie die Informationen zu den Montage- und Betriebsbedingungen in der
Betriebsanleitung oder auf dem Datenblatt.

Halten Sie sich an die weiteren Anforderungen der ISO 13849 (z. B. CCF, DC, PLr,
Software), wenn Sie das Produkt in hdheren Kategorien (2 bis 4) verwenden méchten.
Stellen Sie sicher, dass die maximale Anzahl an Schaltzyklen (Biwp) wéhrend
der Lebensdauer Tu nicht Uberschritten wird. Sollte die erwartete Anzahl an
Schaltzyklen fir eine Komponente den Wert Bioo wahrend dieses Einsatzzeitraums
Uberschreiten, missen angemessene Austauschintervalle festgelegt werden.
Schalten Sie das Ventil mindestens ein Mal pro Monat, um eine korrekte Funktion
sicherzustellen.

Stellen Sie sicher, dass die grundlegenden und bewéhrten Sicherheitsprinzipien
geméan 1SO 13849 fir die Implementierung und den Betrieb der Komponente
eingehalten werden.

Stellen Sie sicher, dass die zuldssigen Einschalt- und Ausschaltimpulse fir den
rickkopplungsfreien Betrieb der pneumatischen Geréate eingehalten werden.
Wenn Sie das Ventil der Serie M35 mit einer elektrischen Zweihandsteuerung
bedienen, muss diese den Standard EN 574 erfiillen. Die Auswahl und Installation
dieser Zweihandsteuerung muss gemén den Herstellerangaben erfolgen.

2.3. Sicherheitsvorschriften

Wenn MaBnahmen zum Uberspannungsschutz getroffen werden, priifen Sie, ob
diese die Reaktionszeit zum Ausschalten des Ventils Uberschreiten, was dazu
fihren kann, dass es langer dauert, bis die Maschine zum Stillstand kommt.
Verwenden Sie bei starker Vibration angemessene schwingungsdampfende
Elemente bei der Installation des Ventils.

Legen Sie die korrekte Spannung an. Uberspannung kann zu einem Durchbrennen
des Magneten fuhren.

Stellen Sie sicher, dass die Durchflussleistung des Dampfers nicht eingeschrénkt
ist, da dies die Systemleistung beeinflussen kann.

Falls erforderlich, ersetzen Sie den Schallddmpfer durch verstopfungsfreie
Schalldampfer mit hohem Durchfluss von ROSS®.

3. Produktidentifikation

Herstellungsdatum und Herstellungsstandort werden dauerhaft eingeprégt:

Produktionssiarze | Bokrang der, | Ventilbeschritung
(L) (5161)

ROSS CONTROLS USA
(FE) (5 16 FE)

ROSS EUROPA G) (516 G)

ROSS UK (RB) (5 16 RB)

ROSS ASIA J) (516 J)

ROSS SOUTH AMERICA (B) (516 B)

ROSS CONTROLS CHINA (C) (516 C)

ROSS CONTROLS INDIA (RCI) (5 16 RCI)

Auf der Ruckseite finden Sie Adressen von ROSS-Niederlassungen.

Ein Beispiel zur Produktlabel-Identifizierung und Produktschliissel-ldentifizierung finden Sie auf Seite 6.

4. Voraussetzungen fir die Verwendung des Produkts

» Stellen Sie diese Betriebsanleitung dem Techniker und Montagetechniker der
Maschine/des Systems zur Verfligung, in der bzw. dem das Produkt verwendet wird.

» Bewahren Sie diese Betriebsanleitung wahrend der gesamten Lebenszeit des
Produkts auf.

4.1. Ausgebildetes Personal

Die Montage, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und AuBerbetriebnahme darf nur von
ausgebildetem Personal durchgefiihrt werden, das Uber das notwendige Wissen und die
Erfahrung mit elektrischen und pneumatischen Steuerungstechnologien verfligt.

5. Verpackungsinhalt
Enthaltene Artikel:

e Ventil der Serie M35

e Betriebsanleitung

6. Instandhaltung, Reparatur und Wartung

» Bitte wenden Sie sich im Fall von technischen Problemen oder einer notwendigen
Reparatur an lhren lokalen ROSS-Vertreter. Bei korrekter Verwendung bendtigen
Ventile der Serie M35 keine Wartung. Sofern nicht anders gefordert, empfiehit
ROSS® mindestens einmal monatlich eine Funktionsprifung durchzufiihren (siehe
8.1 Prufverfahren).

7. Montage und Installation

A VORSICHT

Verletzungsgefahr bei Installation unter Druck oder mit spannungsfiihrenden Teilen!

Bei Installation unter Druck oder wenn die Stromversorgung eingeschaltet ist, kann es zu

Verletzungen aufgrund eines plotzlichen Druckaufbaus oder eines Stromschlags kommen.

» Trennen Sie die Stromversorgung und machen Sie das System drucklos, bevor Sie die
Ventile installieren.

» Sichern Sie das System gegen Wiedereinschalten.

ACHTUNG

Beschadigung von Komponenten!

Chemische Substanzen kénnen die Oberflache, Markierungen und Dichtungen des Gerats

beschédigen.

» Installieren Sie das Ventil so, dass es vor der Wirkung von chemischen Substanzen
geschiitzt ist.

Besché@digung des Geréats durch Lagerung bei falschen Temperaturen!

Die Lagertemperatur stellt die zuldssige Umgebungstemperatur dar und hangt vom jeweiligen

Ventil ab.

» Beachten Sie die Informationen zur Temperatur in Kapitel 10 ,, Technische Daten®.

7.1. Mechanische Installation

Bei der Montage an einem installierten ROSS-Druckluftaufbereitungsgerat MD3™
oder MD4™ sind (2) ROSS-Anschlussklemmen zu verwenden. Bei der Montage als
Einzelgerat entweder (2) ROSS-Anschlussklemmen- und Halterungssétze verwenden
oder Verschraubungen direkt in den Ein- und Ausgangsanschliissen installieren.
Besuchen Sie www.rosscontrols.com fiir weitere Informationen.

7.2. Pneumatische Installation

Verbinden Sie die Druckluftzufuhr mit Anschluss 1. Verbinden Sie Anschluss 2 mit dem
nachgeschalteten Teil des Kreises.

7.3. Pneumatische und elektrische Anschliisse

Der elektrische Anschluss der Magnete und Sensoren erfolgt mit 5-poligen
Steckverbindern mit M12 AuBengewinde am Ventil. Siehe Pinbelegung auf Seite 6.
Buchsen und Kabel werden separat verkauft. Die Kabel und Kabelanschliisse sowie
die elektrische Steuerung flr die Doppel-Magnetventile missen den anwendbaren
Sicherheitsvorschriften entsprechen.

E © 2024, ROSS®. All Rights Reserved.
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Betriebsanleitung Serie M35
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DEUTSCH

8. Inbetriebnahme und Betrieb

A VORSICHT

10. Technische Daten

Gesundheitliche Schaden aufgrund von Larm!
Gerduschpegel iiber 70 dB(A) kdnnen zu gesundheitlichen Schéden fiihren!
» Tragen Sie immer Gehdrschutz, wenn Sie am Produkt arbeiten.

Vor der Inbetriebnahme muss die Installation griindlich von einer qualifizierten,
ausgebildeten Fachkraft gepruft werden.

Stellen Sie sicher, dass die technischen Daten den Betriebskriterien der Maschine

u

nd/oder des Pneumatiksystems entsprechen.

Stellen Sie die Druckluftzufuhr immer auf ein Niveau ein, bei dem sichergestellt ist, dass

d

er Mindestbetriebsdruck eingehalten wird (siehe Abschnitt 10: Technische Daten).

8.1. Priifverfahren

1.

Nur an Magnet A liegt Spannung an — Ventil ist fehlerhaft, Zufuhr ist ausgeschaltet,
Luft stromabwarts wird Uber Anschluss 3 entluftet. Sensor A ist ausgeschaltet,
Sensor B ist eingeschaltet.

. Ventil durch Trennen der Spannung bei beiden Magnetventilen zurlicksetzen —
Ventil ist ausgeschaltet, Zufuhr ist ausgeschaltet, nachgeschaltete Luft wird Uber
Anschluss 3 entliiftet. Die Sensoren A und B sind eingeschaltet.

. Nur an Magnet B liegt Spannung an — Ventil ist fehlerhaft, Zufuhr ist ausgeschaltet,
Luft stromabwaérts wird Uber Anschluss 3 entliftet. Sensor A ist eingeschaltet,
Sensor B ist ausgeschaltet.

. Ventil durch Trennen der Spannung bei beiden Magnetventilen zurlicksetzen —
Ventil ist ausgeschaltet, Zufuhr ist ausgeschaltet, nachgeschaltete Luft wird Uber
Anschluss 3 entliiftet. Die Sensoren A und B sind eingeschaltet.

. An den Magneten A und B liegt Spannung an.

Ventil ist eingeschaltet, Druckluft wird stromabwaérts Gber Anschluss 2 zugefihrt
und Anschluss 3 ist ausgeschaltet. Die Sensoren A und B sind ausgeschaltet.

. Magnete A und B sind spannungslos — Ventil ist ausgeschaltet, Zufuhr ist

ausgeschaltet, Luft stromabwarts wird Uber Anschluss 3 entliftet. Die Sensoren A

und B sind eingeschaltet.

HINWEIS: Test 1 und 3 kann nur fir die Magnetkonfiguration ,A“ (M35***AEXA**A)

d

urchgefliihrt werden.

Andere als die hier aufgelisteten Ergebnisse des Prifverfahrens weisen auf eine
Fehlfunktion des Ventils hin. Siehe Abschnitt 6 Instandhaltung, Reparatur und Wartung.

Schaltet das Ventil nicht synchron, kann es zu einem Fehler im Ventil der Serie M35
kommen.

Dafur kann es mehrere Griinde geben, z. B.:

defekte Kolbendichtungen

die wichtigsten Ventilelemente unterliegen einer Schaltverzdgerung aufgrund von
Verschmutzung oder verharztem Ol

nicht ausreichende elektrische Signale an die Ventimagnete; keine geeignete
Spannung vorhanden

die Magnetventile empfangen die Signale nicht gleichzeitig

Vorsteuerventile unterliegen einer Schaltverzdgerung aufgrund von beschadigten
Komponenten, Verschmutzungen oder verharztem Ol
GbermaBige Wasseransammlungen im Ventil.

9. Trennen und Entfernen

Design Redundantes 3/2 normal geschlossenes Doppel-Sitzventil.
Vorgesteuertes Magnetventil mit luftunterstitzter Federriick-
Ansteuerung stellung. Ein Magnet pro Ventilelement (2 insgesamt), beide
werden gleichzeitig betatigt.
Beschleunigung 306G
Dauer der Einwirkung 16 ms
Schockpriifung StoBwellenform 1/2-sine
gla%sggr;nzdﬁul P Yd:::lrzl:usc:?uti DIN EN 60068-2-6) | beschleunigung: 10g
Frequenzbeschleunigung 55Hz-82,2 Hz
Amplitude 0,75mm peak to peak
Montagetyp In Reihe montiert - modular/Gewinde.

Montagerichtung

Jede, vorzugsweise vertikal.

Durchflussmedium

Druckluft (neutrale Gase) gemaB ISO 8573-1 Klasse 7:4:4.

Eingangsdruck

30 to 50 psig (2 to 10 bar)

Umgebungstemperatur 40° to 122°F (4° to 50°C)

Mediumtemperatur 40° to 175°F (4° to 80°C)

Standardspannung 24 volt DC

versmngsgponng | 9SSR s el n 0 e
GemédB VDE 0580. Bewertet fiir Dauerbetrieb.

Vorsteuermagnete Elektrische Anschlussart 5-polig M12. Schutzart des Gehduses

nach DIN 400 50 IP 65.

Stromaufnahme der Vors-
teuermagnete (pro Magnet)

2.0 watts

Gehauseklasse

Nach DIN 400 50 IP 65

Elektrische Anschliisse

Zwei 5-polige M12 Gewindeanschliisse. Schutzart des
Gehduses nach DIN 400 50 IP 65.

Drucksensoren
(2 pro Ventil)

PNP elektronisch.

Stromaufnahme der Druck-
sensoren (pro Sensor)

<23 mA (pro Sensor ohne Kontakte)

B,gp Drucksensoren

200x10°

B,qp Wert nach 1SO 19973

25 Millionen

Maximale Taktrate

3 Hz gemessen ohne Volumen. Die Schaltfrequenz sinkt in
Abhéngigkeit von Druck, Lastvolumen, RohrgréBe und Soft-
Start Einstellung.

Uberwachung

Dynamisch, zyklisch, extern mit vom Kunden zur Verfiigung
gestellter Ausriistung. Die Uberwachung muss den Zustand
beider Drucksensoren des Ventils und alle Zustandsanderun-
gen der Steuersignale des Ventils berticksichtigen.

A VORSICHT

Verletzungsgefahr bei Installation unter Druck oder mit spannungsfiihrenden Teilen!

Bei Installation unter Druck oder wenn die Stromversorgung eingeschaltet ist, kann es zu
Verletzungen aufgrund eines plotzlichen Druckaufbaus oder eines Stromschlags kommen.

» Trennen Sie die Stromversorgung und machen Sie das System drucklos, bevor Sie die
Ventile installieren.

» Sichern Sie das System gegen Wiedereinschalten.

Schalldruckpegel [dB (A)]

Beim Entliiften des Ventils mit einem ROSS Controls Schall-
dampfer ist der Wert des maximalen Impulsschalldruckpe-
gels an der lautesten Messstelle bei ROSS zu erfragen. Der
Schalldruckpegel hdngt von den einzelnen Systemen ab, die
zur Reduzierung von Ldrmemissionen verwendet werden.
Das Entliften des Ventils darf nicht behindert werden. Es wird
empfohlen, das Produkt nicht ohne Schallddmpfer zu verwen-
den.

Verletzungsgefahr bei der Trennung von unter Druck stehenden oder spannungsfiih-
renden Teilen.

Bei der Trennung von pneumatischen Komponenten, wenn das System noch unter
Druck steht oder wenn die Stromversorgung noch eingeschaltet ist, kann es zu
Verletzungen oder Tod aufgrund einer plétzlichen Druckentlastung, unerwarteten
Bewegungen oder eines Stromschlags kommen.

Bevor die Anschllsse des Ventils getrennt werden, mlssen die elektrischen und
pneumatischen Systeme isoliert und gegen Wiedereinschalten gesichert werden.

Mindestbetriebsfrequenz

Einmal pro Monat, zur Gewéhrleistung der korrekten Funktion.

Maximal empfohlene zuldssige Nichtiibereinstimmungszeit

50 ms

11. Entsorgung

Entsorgen Sie das Ventil geméan der geltenden gesetzlichen Vorschriften in lhrem Land.

www.rasscontrols.com
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!i ESPANOL Instrucciones de servicio Serie M35
, Model No: M35X40NAEXDBGA ESQUEMA
IDENTIFICACION DE LA . ;
ETIQUETA DEL PRODUCTO Cg?tzzlgeéfglg(; 50 psig (2 to 10 bar) Con médulo EEZ-ON® (arranque suave) Sin madulo EEZ-ON® (arranque suave)
www.rosscontrols.com -

IDENTIFICACION DE CLAVE DEL PRODUCTO

g

o

M35 (S [40) G A E| X|[AA [B (A
Rosca Monitorizacion Nivel de
~a BSPP | G Externa revision
Funcion de arranque NPT | N - -
suave Comunicacion M_edlclp[l de presion
Con arranque suave | S Voltaje Ninguna Dispositivo
Sin arranque suave | X 24 voltios DC Mit Manometer | G
Ohne Manometer | X
Tipo de Tamaiio de puerto Con transductor I
escape Entrada | Salida | Escape digital
Sienciador | 12 | 112 | - | 40 Combinaciones de configuracién de pines*
integrado 34 | 34 - 50 - _
- Solenoide| Sensor Solenoide| Sensor
Bridaroscadade | 12 | 172 1 46
wape | a4 | 34 | 1 |56 || A ML C L C L
* Silenciador no incluido, pero A B AB D B DB
recomendado. ’ A C AC D C DC

*V/éase distribucion de pines en la vdlvula a
continuacion.

Configuracion de pines - Solenoide

3
Solenoide Solenoide
B A
3
g

3
2
Solenoide Solenoide
B A
3
N

Sensores
|— Sensor B_[v] € presion M Sensor A

r 1 r 7
= = e BE
BT AE, LEE 3TE
| [ W ] F :

Sensores
Sensor B [v] 1€ presion M Sensor A

@@f @@f

C D
Sol 2 Sol1 Sol2 Sol1

Ejemplos de aplicacion

Configuracion de pines - Sensor de presion

S
5 &

Sensor B Sensor A

N
.@@

Sensor B

7 1 M
@y % o
Sensor A ‘ - 7

SensorB  Sensor A

Vélvula de descarga serie M35 Regulaci6n
Indicador sin arranque suave de caudal
de presion @ E
Filtro *g
o
=
L-0-X® Regulador Vélvula piloto Regulacion

Valvula de bloqueo de presion

de solenoide de 52 e caudal

PLANOS DE DIMENSIONES

Con mddulo EEZ-ON® Sin médulo EEZ-ON®

Valvula con escape Valvula con brida

integrado

Valvula con brida
integrado c . de escape

Valvula con escape

2

Vélvula de descarga serie M35

con arranque suave

r |
? ‘
|
|
1 3 12

Indicador
de presion

Filtro

Vélvula de retencion i6
de doble piloto Rggg?f&%?
‘oble prot

Regulador
de presion

L-0-X®
Vdlvula de bloqueo

Vlvula de control =
direccional de 5/3

Regulacion
de caudal

Ajuste de arranque suave de la serie M35 - Flujo vs. nimero de giros y presion de entrada

6000

5000

220

180

|
| |
I l e“ v“\
| : 1
| |
| | d
I |
esc ! ; £ 4000
| =0
] -
| ! [ommcY 4
! \ | | 2000
| S O
1 TR H e e 1000
[ !
| [ \ ! L 0
| g TE9 0 2 4 6 8 10
e ' Giros (sentido contrario a las agujas del reloj)
AAS — B — | —— 30 psig (2 bar) — 60 psig (4 bar) 90 psig (6 bar) 115 psig (8 bar) ~.--.- 145 psig (10 bar)
Tasas de flujo indice "%“E;‘g"‘"g" SE‘E?%"’:{;“ Tiempo de Escape - Condicién/condiciones normal/normales y de error
= . . <] Valvul ilenci int Valvul i
Tipo de Tamafio Arranque Cv Dimensiones - en pulgadas (mm) g dlvula con silenciador integrado alvula con brida roscada de escape
Vilvula ul::;to TRV 1-2 | 2-3 A 10,31 (261,9) 7,03 (178,5) Volumen § Presion de trabajo psig (bar) Presion de trabajo psig (bar)
p C E B 4,30 (109,3) 4,30 (109,3) fe (L) = 30(2) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10)
on , E| a a a a a a a a a a a a
viala | V2 g ¢ | 373(347) 3,73 (94.7) 2 | 15(1)|7(05)]15(1)|7(05) 15 (1) |7(05)| 15 (1) |7 05)| 16 (1) | 7 05) | 15 (1) |7 05)
con escape 2175 D 0,64 (16,3) 0,64 (16,3) 0071 | N 10055 [ 0071]0,094 | 0,112[0,120 | 0,135 [ 0,052 [ 0,070 | 0,093 | 0,113 ] 0,123 | 0,142
integrado | 5,4 an 41 E 1,44 (36,5) 1,44 (36,5) @ | F |0072| 0008|0147 | 0,183 | 0,200 | 0,247 | 0,085 | 0,091 | 0,137 | 0,175 | 0,203 | 0,272
Sin 43 g 6:538%1((1967263)) gél g?g; 035 | N [0131]0208 0317|0393 | 0424 | 0,507 | 0,120 | 0,191 | 0,308 | 0,409 | 0,437 | 0,520
Vilvula | 1/2 C‘_’“ 4.1 H 6.76 (171'16) 3.28 (83:3) (10) | F | 0,185 | 0,301 | 0,533 | 0,710 | 0,789 | 1,024 | 0,163 | 0,300 | 0,503 | 0,697 | 0,805 | 1,048
con brida Sin 43 290! [ ENT | Entrada 071 | N 1022603790597 | 0,746 | 0,804 | 0,971 | 0,204 | 0,342 | 0577 | 0,79 | 0,829 | 0,992
roscada de 34 Con |41~ SAL | Salida (20) | F | 0,326 | 0,555 | 1,016 | 1,368 | 1,526 | 1,997 | 0,285 | 0,562 | 0,961 | 1,349 | 1,558 | 2,017
9s0ape Sin 43 ESC | Escape 141 | N 0416|0721 | 1,155 | 1,451 | 1,564 | 1,899 | 0,373 | 0,645 | 1,115 | 1,519 | 1,615 | 1,937
IE | Indicador de Estado (40) | F | 0,608 | 1,063 | 1,983 | 2,685 | 3,000 | 3,941 | 0,530 | 1,086 | 1,878 | 2,655 | 3,064 | 3,957
AAS | Ajuste de Arranque Suave 530 | N 1,462 2,604 | 4,227 | 5326 | 5743 | 7,006 | 1,301 | 2,310 | 4071 | 5588 | 5934 | 7,130
EXH FL |Escape con brida roscada de escape (150) | F | 2,160 | 3,855 | 7,298 | 9,929 |11,107|14,635| 1,874 | 3,968 | 6,919 | 9,834 |11,345| 14,622
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Instrucciones de servicio Serie M35
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espano. e

1. Acerca de esta documentacion

Este manual de instrucciones contiene informacién importante para la seguridad y el

montaje y puesta en marcha adecuados del producto.

> Lea atentamente estas instrucciones, en particular el apartado 2, "Notas de
seguridad", antes de trabajar con el producto.

Documentacion adicional:

e SISTEMA libraries

¢ Certificado DGUV: Asociacion profesional alemana

e Documentacion técnica

Para mas informacion, consulte la Ultima pagina para obtener informacién de contacto,

0 visite www.rosscontrols.com.

» Ademas, observe todas las normas locales y nacionales aplicables en materia de
prevencion de accidentes y de proteccion del medio ambiente.

1.1. Avisos de advertencia en las presentes instrucciones de servicio

En estas instrucciones de servicio, los avisos de advertencia preceden a los apartados que
contienen requisitos de manipulacién que conllevan riesgos de lesiones personales o dafios
materiales.

Las advertencias se estructuran como se detalla a continuacion:

A PALABRA DE SENAL

iTipo o fuente de peligro!
Consecuencias

» Medidas para evitar el peligro

e Triangulo de advertencia: Indica un riesgo de muerte o de lesiones graves.

e Palabra de sefial: Indica la gravedad del peligro.

e Tipo o fuente de peligro: Indica el tipo de peligro o la fuente del mismo.

e Consecuencias: Describe las posibles consecuencias de ignorar la advertencia.

e Medidas para evitar el peligro: Indica como evitar el peligro. Es esencial que se cumplan
las medidas para evitar el peligro.

g Indica un peligro inminente y grave que puede causar lesiones
2= B [c]={o B graves o incluso mortales de no evitarse.
Indica un posible peligro que podria causar lesiones graves
o incluso mortales de no evitarse.
. Indica un peligro que puede ocasionar lesiones leves 0 moderadas
A PRECAUCION| de no evitarse.
2 Indica los posibles dafios materiales en los que puede incurrir el
ATENCION producto o sus alrededores de no evitarse.

2. Indicaciones de seguridad

El producto ha sido fabricado de acuerdo con las normas aceptadas de la tecnologia actual.
Si no se observan las siguientes instrucciones de seguridad y advertencias de este
manual de instrucciones, existe el riesgo de que se produzcan lesiones o dafos.

2.1. Uso previsto

Las valvulas dobles de la serie M35 son componentes de seguridad disefiados y
fabricados de acuerdo con la Directiva de Maquinas 2006/42/CE vy llevan el marcado
CE. Las vélvulas dobles de la serie M35 son valvulas redundantes 3/2 que estan
disehadas para satisfacer las necesidades y requisitos de aplicaciones de suministro/
escape de aire seguro para maquinaria con controles neumaticos. Tipicamente, estas
valvulas se implementan para cumplir con los requisitos de Categoria 4 y/o Nivel
de Rendimiento e del circuito de seguridad de una maquina (o sistema) segun lo
determinado por una evaluacién de riesgos de los peligros y tareas requeridas de los
empleados que interactian con la maquina/sistema.

» En el apartado 10 "Datos técnicos" se indican los estandares y los valores de
prueba que cumple el producto y a los que se adhiere. Consulte la declaracién
de conformidad para obtener informacion sobre las directivas de la CE relevantes
para el producto.

La valvula de serie M35 esta disefiada para suministrar aire a una zona o a toda la
maquina/sistema hasta que se le indique que cierre y expulse la energia neumatica
residual a la salida de la maquina. De este modo, se reducen los riesgos asociados a
la presencia de energia residual durante el acceso de los empleados y/o los trabajos
de mantenimiento menores. La funcién de seguridad de la véalvula de serie M35 es
cerrar el suministro de energia neumatica y descargar cualquier energia neumatica
de la valvula.

Nota: La valvula de serie M35 no puede extraer la energia neumatica después
de obstrucciones tales como valvulas de retencién y valvulas de funcién de centro
cerrado.

Las valvulas de la serie M35 estan disefadas para la monitorizacion externa para un
funcionamiento seguro y redundante de las valvulas. Las valvulas de la serie M35
estan construidas con valvulas de corredera redundantes, de tipo 3/2, y tienen una
funcién general de una valvula de retorno de resorte accionada por piloto de un solo
solenoide. Cada uno de los elementos de la valvula en la serie M35 esta equipado
con un sensor de presion de estado soélido. La monitorizacion de ambos sensores en

cada excitacién desexcitacion de la valvula de la serie M35 proporciona una cobertura
de diagndstico de hasta el 99%. La monitorizacion de estos sensores debe realizarse
mediante un sistema de monitorizacién externo.

Las valvulas de la serie M35 también pueden adquirirse con un médulo EEZ-ON®
(arranque suave). Tla funcién del médulo EEZ-ON® es, al energizarlo, permitir que
la presion de salida aumente a un ritmo mas lento de lo normal hasta que alcance el
50% de la presion de entrada, en cuyo momento la valvula se abrirda completamente
para terminar de llenar el sistema a pleno caudal. Esta caracteristica puede utilizarse
para reducir el impacto de la presurizacion rapida y repentina de los cilindros. Esta
caracteristica es especialmente util cuando los controles de flujo en linea se colocan
en las lineas de control de los cilindros en el modo "meter out". Los controles de
flujo montados de esta manera no funcionan suficientemente cuando el sistema
se llena inicialmente con aire comprimido después de que el sistema haya sido
despresurizado. Esto provoca una velocidad incontrolada del cilindro en el primer
accionamiento del mismo. La funcién EEZ-ON® (arranque suave) puede remediar
esta situacion rellenando gradualmente el sistema. De este modo, se permite que
los cilindros se coloquen facilmente en su lugar en vez de aplastarlos. Cuando se
utiliza la funcion EEZ-ON® (arranque suave), el tiempo que tarda la presion de salida
en alcanzar aproximadamente el 50% de la presién de entrada puede modificarse
ajustando el control de flujo en el médulo EEZ-ON® (arranque suave). Girando el
control de flujo en el sentido de las agujas del reloj se incrementara el tiempo que
tarda la presion de salida en alcanzar el 50% de la presién de entrada. Girando el
control de flujo en sentido contrario a las agujas del reloj se reducira este tiempo. Este
intervalo de tiempo se ve directamente afectado por el volumen del sistema que se
estd llenando. En los sistemas de mayor volumen el tiempo para alcanzar el 50% sera
mayor que en los sistemas de menor volumen. Es importante tener en cuenta que la
funcién EEZ-ON® (arranque suave) solo funciona cuando se enciende la vélvula de
la serie M35. La caracteristica EEZ-ON® (arranque suave) no afecta a la funcion de
escape (seguridad) de la valvula.

2.1.1. Funcion de seguridad Segtin ISO 13849

Las vélvulas de la serie M35 estan disefiadas de acuerdo con los requisitos enumerados
en ISO 13849-1 y -2. Su funcién de seguridad "a prueba de fallos" esta garantizada
incluso en caso de fallo dentro de la valvula (por ejemplo, provocado por desgaste,
contaminacion o situaciones similares).

La funcion de seguridad de la valvula serie M35 es suministrar aire comprimido
(energia neumatica) a la maquina/sistema cuando los dos elementos de la valvula se
accionan simultdneamente, pero cortar la alimentacion y el escape de aire comprimido
cuando ambas valvulas estan cerradas o si solo se actia una de las dos valvulas. Un
fallo en el sistema, en el que solo una valvula actia al conectar o solo una desactua
al desconectar, impide el suministro de aire posterior y, al mismo tiempo, expulsa
el aire que ya se encuentra a continuacion. La monitorizacion de los dos sensores
de presiéon mediante el sistema de monitorizacion de seguridad externo del usuario
permite detectar estas situaciones de fallo, asi como desconectar y evitar que los
solenoides sigan recibiendo energia eléctrica.

Las salidas de control del sistema de seguridad deberan disefarse y fabricarse de
forma que cumplan los requisitos de categoria y/o nivel de prestaciones del sistema de
seguridad, determinados por la evaluacion de riesgos de la maquina. Normalmente,
las salidas a los solenoides son una salida de doble canal de un relé de seguridad o
PLC de seguridad.

Estos productos estan disefiados y fabricados de acuerdo con los principios de
seguridad de la norma ISO 13849-1.

2.1.2. Fallo por causa comun - CCF

Los fallos por causa comun (CCF) son fallos de diferentes componentes, resultantes
de un unico evento. Los CCF no deben confundirse con los fallos en cascada ni con
los fallos de modo comun. Los fallos por causa comun pueden causar la pérdida de la
funcién de seguridad, especialmente en circuitos de doble canal donde ambos canales
podrian fallar simultdneamente debido a un Unico evento.

¢ Mantenga la calidad del aire comprimido, p. €j., filtracién, regulacién de presion,
lubricacién.

¢ Evite los aceites para compresores que pueden hacer que los sellos de las vélvulas
se hinchen, se ablanden o sufran cualquier otro tipo de deterioro.

* Opere dentro de los limites de temperatura prescritos.

e Instale la valvula de forma que la carrera normal de los elementos de la valvula

sea perpendicular a la direccion principal de vibracién de la maquina y/o choque

mecanico.

No utilice un pulso de prueba superior al permitido por las Especificaciones Técnicas.

Evite los campos magnéticos externos.

No tapone el puerto de escape de la valvula.

Utilice unicamente silenciadores de alto caudal y que no se obstruyan, disponibles

en ROSS®.

2.1.3. Cobertura de diagndstico

Se puede lograr una cobertura de diagndstico del 99% mediante la integraciéon adecuada
de la vélvula de la serie M35 en el sistema de control de seguridad. El sistema de
monitorizacién debe verificar el cambio de estado de cada sensor de presion de valvula
(S1y S2) con cada cambio de estado de las salidas del sistema de control de seguridad a
los solenoides de las valvulas (Sol 1y Sol 2). La deteccion de un fallo por parte del sistema
de control de seguridad debe provocar una desconexion de las salidas del controlador de

www.rasscontrols.com

seguridad a los solenoides de las valvulas (Sol 1y Sol 2), véase apartado 8.
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2.1.4. Modos de fallo

Tenga en cuenta que el funcionamiento normal requiere que Sol 1y Sol 2 se energicen
simultineamente para conectar la valvula de la serie M35 y desenergizar tanto Sol 1
como Sol 2 simultdneamente para desconectar la valvula de la serie M35. Fallos que
pueden ocurrir durante el funcionamiento normal:

3. Identificacion del producto

La fecha de fabricacion y el lugar de fabricacion estan sellados de forma permanente:

S1 0N, S2 OFF

Sol 1y Sol 2 energizados simultdneamente S1 OFF, S2 ON
S1 0N, S2 ON

; S1 0N, S2 OFF

Smutineaments 51 OFF 52 0N

S1 OFF, S2 OFF

2.1.5. Uso incorrecto previsible

Lugar de fabricacién | Abreviatura del sitio Impresién de valvulas
(ejemplo mayo 2016)

L (5161

ROSS CONTROLS USA
(FE) (5 16 FE)

ROSS EUROPA ©) (516 G)

ROSS UK (RB) (5 16 RB)

ROSS ASIA ) (516 J)

ROSS SOUTH AMERICA | (B) (516 B)

ROSS CONTROLS CHINA | (C) (516 C)

ROSS CONTROLS INDIA (RCI) (516 RCI)

Véase la Ultima pagina para las direcciones ROSS.

A ADVERTENCIA

iPeligro de lesiones!

El uso indebido puede causar lesiones o dafos.

» El producto debe utilizarse exclusivamente segtin lo previsto.

Las siguientes aplicaciones estan prohibidas:

Uso en exteriores

Uso en aplicaciones no industriales/zonas residenciales

Utilizacion fuera de los limites de producto definidos en los datos técnicos
Modificaciones no autorizadas
Seusacomounavalvuladeseguridaddelaprensaparacontrolarunembragueounfreno
Funcionamiento con una tasa de demanda baja (modo de demanda baja) segun
IEC 61508

Anulacion de la funcién de seguridad o del diagndstico

Permitir el funcionamiento continuo de la valvula cuando una o ambas valvulas
cambian de sefal (desde los sensores de posicion central de a bordo) no se
confirman

Utilizacion en funcionamiento inverso (inversién del aire de alimentacion y de
escape)

Funcionamiento en modo de baja demanda segun IEC 61508

Funcionamiento en lugares peligrosos.

ROSS CONTROLS no se hace responsable de los dafios que resulten de un uso
inadecuado. El usuario es el unico que asume los riesgos de un uso inadecuado
del producto.

2.2. Responsabilidades del propietario del sistema

Tenga en cuenta las indicaciones sobre las condiciones de montaje y funcionamiento
que figuran en las instrucciones de servicio o en la hoja de datos.

Cumpla con los requisitos adicionales de la norma ISO 13849 (por ejemplo, CCF,
DC, PLr, software) si desea utilizar el producto en categorias superiores (2 a 4).
Asegurese de que no se exceda el nimero méximo de ciclos de conmutacion (Biop)
dentro de la vida util Tw. Si el numero esperado de ciclos de conmutacion para un
componente excede el valor de Bioo durante su periodo de uso, deben especificarse
intervalos de sustitucion adecuados.

Cambie la valvula al menos una vez al mes para asegurar su correcto
funcionamiento.

Asegurese de que se cumplen los principios de seguridad fundamentales y probados
segun lanorma ISO 13849 para laimplementacion y el funcionamiento del componente.
Asegurese de que se respeten los impulsos de conexion y desconexion admisibles
para un funcionamiento sin retroalimentacion de los dispositivos neumaticos.

Si utiliza la valvula de la serie M35 junto con un mando a dos manos eléctrico, debe
cumplir con la norma EN 574. La seleccion y la instalacion de este mando a dos
manos deben realizarse de acuerdo con las especificaciones del fabricante.

2.3. Instrucciones de seguridad

Al implementar medidas de supresion de sobretensiones, asegurese de comprobar
si esto incrementa o no el tiempo de respuesta de cierre de la valvula, lo que podria
prolongar el tiempo de parada de la maquina.

En caso de fuertes vibraciones en la maquina, utilizar los elementos reductores de
vibraciones adecuados para la instalacion de la valvula.

Suministre la tensién adecuada, ya que las situaciones de sobretension pueden
provocar el quemado del solenoide.

Asegurese de que la capacidad de flujo del silenciador no esté restringida, ya que
esto podria afectar al rendimiento del sistema.

Si es necesario, reemplace el silenciador por silenciadores de alto caudal y que no
se obstruyan, disponibles en ROSS®.

Identificacion de la etiqueta del producto y ejemplo de identificacion de la clave del producto,

véase pagina 10.

4. Prerrequisitos para el uso del producto

» Ponga estas instrucciones de servicio a disposicion del ingeniero y del técnico de
montaje de la maquina/sistema en la que se va a utilizar el producto.

» Conserve estas instrucciones de servicio durante todo el ciclo de vida del producto.

4.1. Personal cualificado
El montaje, la instalacion, la puesta en marcha, el mantenimiento y la puesta fuera de
servicio deben ser llevados a cabo Unicamente por personal cualificado que tenga los
conocimientos y la experiencia necesarios en el manejo de la tecnologia de control

eléctrico y neumatico.

5. Contenido del paquete

Elementos incluidos:
e Valvula serie M35

e Instrucciones de servicio

6. Servicio, reparacion y mantenimiento

» En caso de problemas técnicos o reparaciones necesarias, péngase en contacto

con su representante local de ROSS. Si se usan correctamente, las valvulas de
la serie M35 no requerirdn mantenimiento. A menos que se requiera lo contrario,
ROSS® recomienda realizar una prueba de funcionamiento al menos una vez al
mes (véase 8.1, Procedimiento de prueba).

7. Montaje e instalacion

A PRECAUCIONES

iPeligro de lesiones debido a la instalacién bajo presion o con piezas bajo tensién!

La instalacion con la maquina presurizada o con la alimentacion eléctrica conectada puede
provocar lesiones debido a la acumulacion repentina de presion o a una descarga eléctrica.

> Desenergice y despresurice los componentes relevantes del sistema antes de instalar las
vélvulas.

> Asegure el sistema para evitar que vuelva a encenderse.

ATENCION

iDestruccion de componentes!

Las sustancias quimicas pueden dafar la superficie, las marcas y los sellos del dispositivo.
» Instale la valvula de forma que quede protegida contra los efectos de los productos quimicos.
iDafios en el dispositivo por almacenamiento a temperaturas inadecuadas!

La temperatura de almacenamiento representa la temperatura ambiente admisible y depende
del tipo de vélvula en cuestion.

> Tenga en cuenta las indicaciones de temperatura en el capitulo 10 "Especificaciones
técnicas".

7.1. Instalacion mecanica

Si se conecta a una Unidad de Preparacion de Aire ROSS MD3™ o MD4™ instalada,
utilice (2) abrazaderas de conexién ROSS. Si se instala como una unidad independiente,
utilice los juegos de abrazaderas y soportes de conexiéon ROSS (2) o instale los
accesorios directamente en los puertos de entrada y salida.
Visite www.rosscontrols.com para obtener mas informacion.

7.2. Instalacidon neumatica
Conecte la alimentacién de aire comprimido al puerto 1. Conecte el puerto 2 a la parte

posterior del circuito.

© 2024, ROSS®. All Rights Reserved.
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7.3. Conexiones neumaticas y eléctricas

Las conexiones eléctricas a los solenoides y a los sensores se realizan con
receptaculos M12 de 5 pines macho en la valvula. Véase distribucién de los pines en
la pagina 10. Los conectores hembra y los cables se venden por separado. Los cables
y las conexiones de los cables, asi como el control eléctrico de las valvulas dobles,
deben cumplir con las normas de seguridad aplicables.

8. Puesta en marcha y funcionamiento

10. Especificaciones técnicas

Disefio Redundante, 3/2 Normalmente Cerrado, asiento doble
Electropiloto operado con retorno por resorte asistido por aire.
Excitacion Un solenoide por cada elemento de la vélvula (2 en total) - ambos

deben operarse sincronicamente.

A PRECAUCIONES

iDafios a la salud por ruidos fuertes!
iNiveles superiores a 70 dB (A) pueden causar dafos a la salud!
» Use siempre protectores auditivos cuando trabaje con el producto.

Antes de la puesta en marcha, la instalacién debe ser inspeccionada cuidadosamente
por un profesional cualificado y formado.

Asegurese de que las especificaciones técnicas coinciden con los criterios de
funcionamiento de la maquina y/o de la instalaciéon neumatica.

Ajuste siempre el suministro de aire comprimido a un nivel que garantice el cumplimiento
de la presion minima de funcionamiento (véase el capitulo 10, Especificaciones técnicas).

8.1. Procedimiento de prueba

1. Solo solenoide A energizado - La vélvula estd defectuosa, el suministro esta
cerrado, el aire entrante se descarga a través del puerto 3. El sensor A esta
desconectado; el sensor B esta conectado.

2. Reiniciar la valvula desenergizando ambos solenoides - La valvula esta
desconectada, el suministro estd desconectado y el aire entrante se descarga a
través del puerto 3. Los sensores Ay B estan conectados.

3. Solo el solenoide B esta energizado - La valvula esta defectuosa, el suministro esta
desconectado, el aire entrante se descarga a través del puerto 3. El sensor A esta
conectado; el sensor B esta desconectado.

4. Reiniciar la valvula desenergizando ambos solenoides - La valvula esta
desconectada, el suministro estd desconectado y el aire entrante se descarga a
través del puerto 3. Los sensores Ay B estan conectados.

5. Solenoides A y B energizados.

La valvula esta conectada, la presiéon de aire entrante se suministra a través del
puerto 2,y el puerto 3 esta desconectado. Los sensores Ay B estan desconectados.

6. Los solenoides A y B estan desenergizados — La valvula estd desconectada, la
entrada de aire se descarga a través del puerto 3. Los sensores A y B estan
conectados.

NOTA: Las pruebas 1y 3 solo pueden realizarse para la configuracion del solenoide
"A” (M35**AEXA**A).

Los resultados del procedimiento de prueba que no sean los mencionados anteriormente
podrian indicar un mal funcionamiento de la valvula. Consulte el apartado 6, Servicio,
reparacion y mantenimiento.

Si la valvula no cambia sincrénicamente, se produce un fallo en la valvula de la serie M35.
Esto podria suceder por distintas razones, como por ejemplo:

* Las juntas de piston son defectuosas

¢ Los elementos principales de la valvula sufren un retardo de conmutacion debido
a la suciedad o al aceite resinoso

e Las sefnales eléctricas a los solenoides de la valvula son insuficientes; no se
dispone de la tensién adecuada

e La recepcion de sefales en los solenoides no es sincrénica

* Las valvulas piloto experimentan un retraso de conmutacién debido a componentes
dafados, suciedad o aceite resinoso

e Hay un exceso de acumulacion de agua en la valvula.

9. Desconexion y extraccion

Prueba de choque
(DIN EN 60068-2-27)

Aceleracion 30G
Duracién del choque 16 ms
Forma de onda de choque 1/2 seno

Prueba de vibracion: (basado en

DIN EN 60068-2-6) Aceleracion: 10 g

Aceleracion de frecuencia 55Hz-82,2 Hz

Amplitud 0,75 mm de pico a pico.

Tipo de montaje

Montaje en linea - modular/roscado

Orientacion de montaje

Cualquiera, preferiblemente vertical

Medios de flujo

Aire comprimido (gases neutros) de acuerdo a ISO 8573-1 Clase
7:4:4,

Presion de entrada

30150 psig (2 a 10 bar)

Temperatura ambiente | 40° a 122°F (4° a 50°C)
Temperatura del medio | 40° a 175°F (4° a 80°C)
Voltajes estandar 24 voltios DC

Voltaje de suministro

Para cumplir con CSA / UL, en aplicaciones de DC, la valvula debe
estar conectada a una fuente de alimentacion NEC Clase 2

Solenoides por piloto

Seglin VDE 0580. Clasificado para funcionamiento continuo.

Conexion eléctrica de tipo M12 con 5 pines. Grado de estanqueidad
segtin DIN 400 50 IP 65.

Consumo de energia de solenoides por piloto:(cada

solenoide)

2.0 vatios

Grado de estanqueidad

Seg(n DIN 400 50 IP 65

Conexiones eléctricas

Dos conectores M12 con 5 pines. Grado de estanqueidad segtn
DIN 400 50 IP 65

Sensores de presion (2 por valvula)

Estado solido PNP

Consumo de corriente de los sensores de presién(cada

<23mA (cada uno sin

sensor) contactos)
B1oo Sensores de presion 200x10°8
B1oo Value according to 1ISO 19973 25 Millones

Frecuencia maxima
de ciclo

3 Hzs medidos sin volumen. La frecuencia de conmutacion
disminuye dependiendo de la presion, el volumen de carga, el
tamafio de la tuberia y el ajuste del arranque suave

Monitorizacién

Dindmico, ciclico, externo con equipos suministrados por el
cliente. Durante la monitorizacion se debe comprobar el estado de
ambos sensores de presion de vdlvulas con todos y cada uno de
los cambios en el estado de las sefiales de control de las valvulas.

A PRECAUCIONES

iPeligro de lesiones debido a la instalacién bajo presion o con piezas bajo tensién!

La instalacion con la méquina presurizada o con la alimentacion eléctrica conectada puede

provocar lesiones debido a la acumulacion repentina de presion o a una descarga eléctrica.

» Desenergice y despresurice los componentes relevantes del sistema antes de instalar las
vélvulas.

» Asegure el sistema para evitar que vuelva a encenderse.

Nivel de presion
acustica [dB (A)]

Consulte con ROSS el valor del nivel méximo de presion sonora
de impulsos en el punto de medicion mds alto cuando se descarga
la valvula con un silenciador de ROSS Controls. El nivel de presion
acustica se ve influido por los sistemas individuales utilizados para
la reduccion de las emisiones de ruido. No restrinja el escape de
la valvula. No se recomienda el uso del producto sin silenciador.

Frecuencia minima de
funcionamiento

Una vez al mes, para asegurar un funcionamiento adecuado.

Tiempo maximo recomendado permitido de discordancia

50 ms.

Peligro de lesiones debido a la desconexién de piezas bajo presion o bajo tension.

* La desconexion de un componente neumatico mientras el sistema esta presurizado o
mientras se suministra energia eléctrica puede provocar lesiones o la muerte debido a
la liberacién repentina de presion, movimientos inesperados o descargas eléctricas.

* Aisle y bloquee los sistemas eléctricos y neumaticos antes de desconectar las valvulas.

11. Eliminacion

Elimine la valvula de acuerdo con las disposiciones legales vigentes en su pais.

www.rasscontrols.com
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_ IDENTIFICATION DES
ETIQUETTES DE PRODUIT

Model No: M35X40NAEXDBGA
Pressure: 30 to 150 psig (2 to 10 bar)
Voltage: 24 VDC

www.rosscontrols.com

SCHEMAS

Avec module EEZ-ON® (démarrage progressif) Sans module EEZ-ON® (démarrage progressif)

IDENTIFICATION DES CODES PRODUIT

ffi*f\

M35 (S [40) G A E| X|[AA [B A
Filetage Surveillance Niveau de
Fonction de BSPP | G Externe revision
démarrage progressif NPT | N e s e Mesure de pression
Avec démarrage s Tension Appareil
progressif 20V DC Sans Avec Manomgtre | G
g?ggsrggn”arrage X Sans Manometre | X
o Avec transducteur T
iletage numérique
T Entrée | Sortie | Evacuation N I
Silencieux VRED) - a0 Configuration des broches - Combinaisons
6 Electrovanne|Capteur Electrovanne|Capteur
intégré 34 | 34 - 50
A A |AA C C |CC
Bride 112 |12 1 46
d"évacuation A B |AB D B |DB
* Silencigux non compris, mais recommandeé. *Vloir Brochage des vannes ci-dessous.

Brochages - Electrovanne

Electrovanne Electrovanne , ,
B A Electrovanne Electrovanne
B A
r nl
| | 3 r 3
S | |
J 1 —— N
H H H H
- H H H H
lfﬁ kmA F—‘ [, Ffii [l
- 1T — 7
: 1 ( ) ( W
aniiy 2 : 5
[ | Capteurs
| Capteurs
| Capteur B de p:esslun Gap:eurA | Capteur B r]ﬂ de Fressmnﬁ Capteur A
— L + +
B PerPar GG
[— T _ - - | T .
| E

c D
Sol 2 Sol1 Sol 2 Sol1

Exemples d’utilisation

Capteur B Capteur A

Capteur B Capteur A

Vanne de décharge série M35
sans demarrage en douceur
Jauge de

pression (/) .

Contrdle du flux

Electrovanne
pilote 5/2 voies

Régulateur
de pression

L-0-X®

Vanne de verrouillage Controle du flux

SCHEMAS DIMENSIONNELS

Avec module EEZ-ON®

Sans module EEZ-ON®

Vanne avec évacuation

Vanne de décharge série M35 DOuble vanne de controle

avec démarrage en douceur comnﬂqeejgr pilote Contréle
Jauge de 77777\ E i | du flux
pression e
Filtre } ] K ‘
12 — T ‘
= ‘ " \
L-0-x® Regulateur b ‘ : ‘
Vanne de verrouillage ~ de pression

Vanne a contréle L= | Contrdle duflux

Vanne avec bride
intégrée i

Vanne avec évacuation
intégrée

Vanne avec bride
d’évacuation

directionnel 5/3

Réglage du démarrage progressif série M35 - Débit/nombre de rotations et pression d’entrée

6000

5000

220

180

EXH

ouT —
ﬂ«E@

S
=)
=]
3

N litres/min
8
38

2000

1000

0 0
0 2 4 6 8 10

Rotations (dans le sens inverse des aiguilles d’'une montre)
—— 30 psig (2 bar) —— 60 psig (4 bar) 90 psig (6 bar) 115 psig (8 bar) ~---- 145 psig (10 bar)

Délai d'évacuation — Conditions normales et défaillantes (s)

SSA | g _ET
Débits Index | Avecmotule | Sans module
Taille |, . Cv Dimensions - Pouces (mm)
T\‘:’g:n? de [:)‘r’;';’:;’:sﬁ? 2] 23| A | 1031(2619) | 703(1785)
port B 4,30 (109,3) 430 (109,3)
12 Avec | 41 C 3,73 (94,7) 3,73 (94,7)
_ EVavec Sans | 4,3 D 0,64 (16,3) 0,64 (16,3)
échappement 75
imégre | g | AveC |41 E 1,44 (36,5) 1,44 (36,5)
Sans 143 F | 639(1623) | 3,11(79.0)
’ G 3,84 (97.6) 3,84 (97,6)
Vame | 1/ | AVEC |4 H 6,76 (171,6) 3,28 (83,3)
avec bride Sans | 43 790 IN | Entrée
d’évacuation Avec | 41" OUT | Sortie
filetée | 3/4 Sans | 43 EXH | Echappement
Sl Indicateur d’état
SSA | Réglage du démarrage progressif
EXH FL |Bride d’évacuation filetée - Echappement

_— Vanne avec silencieux intégré Vanne avec bride d’évacuation filetée
Volume § ‘% Pression de service en psig (bar) Pression de service en psig (bar)
fte (L) §,=§ 30( ) 90 (6) 145(10) 30( ) 90 (6) 145(10)
23 a | a a | a
15(1) (05) 15(1)7(0,5) 15(1) (0,5) 15(1) (05) 15 (1) |7 (0,5) 15(1) (0,5)
0,071 |_N | 0,055 | 0,071 | 0,094 | 0,112 | 0,120 | 0,135 | 0,052 | 0,070 | 0,093 | 0,113 | 0,123 | 0,142
(2) | F [0,072|0,098 0,147 | 0,183 | 0,200 | 0,247 | 0,065 | 0,091 | 0,137 | 0,175 | 0,203 | 0,272
035 | N 01310208 03170393 0424|0507 0,120 | 0,191 | 0,308 | 0,409 | 0,437 | 0,520
(10) | F |0,185| 0,301 | 0,533 | 0,710 | 0,789 | 1,024 | 0,163 | 0,300 | 0,503 | 0,697 | 0,805 | 1,048
071 | N 022603790597 | 0,746 | 0,804 | 0,971 | 0,204 | 0,342 | 0,577 | 0,779 | 0,829 | 0,992
(200 | F 0,326 | 0,555 | 1,016 | 1,368 | 1,526 | 1,997 | 0,285 | 0,562 | 0,961 | 1,349 | 1,558 | 2,017
141 | N 0416 0,721 | 1,155 | 1,451 | 1,564 | 1,899 | 0,373 | 0,645 | 1,115 | 1,519 | 1,615 | 1,937
(40) | F | 0,608 | 1,063 | 1,983 | 2,685 | 3,000 | 3,941 | 0,530 | 1,086 | 1,878 | 2,655 | 3,064 | 3,957
530 | N | 1462|2604 | 4227 | 5326 | 5743 | 7,006 | 1,301 | 2310 | 4,071 | 5,588 | 5,934 | 7,130
(150) | F | 2,160 | 3,855 | 7,298 | 9,929 |11,107|14,635| 1,874 | 3,968 | 6,919 | 9,834 |11,345|14,622
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1. A propos de cette documentation

Ces instructions contiennent des informations essentielles a

I'assemblage et & la mise en service sirs et corrects du produit.

» Lisez entierement ces instructions, en particulier la section 2 « Notes de sécurité »,
avant utilisation du produit.

Documentation supplémentaire :

¢ Bibliotheques SISTEMA

e Certificat DGUV: Association professionnelle allemande

¢ Documents techniques

Pour plus d'informations, voir la derniére page qui contient des informations de contact

ou visitez www.rosscontrols.com.

» En outre, respectez toutes les réglementations locales et nationales applicables
en matiere de prévention des accidents et de protection de I'environnement.

1.1. Notes d'avertissement présentes dans ces instructions d'utilisation

Dans ces instructions d'utilisation, des notes d'avertissement précedent les sections
comportant des exigences de manipulation qui s'accompagnent de risques de
blessures ou de dommages matériels.

Les avertissements sont structurés comme suit :

A TERME DE SIGNALISATION

Type ou source de danger !
Conséquences
» Mesures permettant de prévenir le danger

e Triangle d'avertissement : Indique un risque de blessures graves voire mortelles.

e Terme de signalisation : Indique la gravité du danger.

e Type ou source de danger: Indique le type de danger ou sa source.

e Conséquences : Décrit les conséquences possibles en cas de non-respect de |'avertissement.

e Mesures permettant de prévenir le danger : Indique comment éviter le danger. Il est essentiel
d'appliquer les mesures servant a prévenir le danger.

Indique un danger grave et imminent qui résultera en blessures
graves voire mortelles s'il n’est pas évité.

A DANGER

Indique un danger possible qui peut résulter en blessures
graves voire mortelles s'il n’est pas évité.

Indique un danger qui peut résulter en blessures mineures
A PRUDENCE a modérées s'il n’est pas évité.
Indique un risque de dommage matériel qui peut &tre subi par
ATTENTION le produit ou son environnement s'il n’est pas évité.

2. Notes de sécurité

Le produit a été fabriqué conformément aux régles technologiques reconnues
a I'heure actuelle.

Il existe un risque de blessures ou de dommages si les instructions de sécurité suivantes
et avertissements fournis dans le présent manuel d'instructions ne sont pas respectés.

2.1. Utilisation prévue

La série M35 de doubles vannes est constituée de composants de sécurité congus et
fabriqués conformément a la Directive sur les machines 2006/42/CE. Ces composants
arborent le label CE. Les doubles vannes M35 sont des vannes redondantes 3/2 voies,
congues pour répondre aux besoins et aux exigences de I'alimentation/I'évacuation d'air
en toute sécurité pour les machines a commandes pneumatiques. En regle générale,
ces vannes sont mises en ceuvre afin de répondre aux exigences de catégorie 4 et/ou
de niveau de performances e du circuit de sécurité d'une machine (ou d'un systeme),
suivant les indications d'une évaluation des dangers et des taches a effectuer par les
collaborateurs interagissant avec la machine/le systeme.

» Voir la section 10 « Caractéristiques techniques » afin de connaitre les normes et
les valeurs de test que le produit respecte. Voir la déclaration de conformité afin de
connaitre les directives CE applicables au produit.

La série M35 de vannes est congue pour alimenter en air une zone ou une machine/
un systéme entier jusqu'a ce qu'elle soit chargée d'arréter et d'évacuer de la machine
I'énergie pneumatique résiduelle en aval. Elle permet par conséquent de réduire les
dangers liés a la présence d'énergie résiduelle pendant I'accés par les collaborateurs
et/ou les interventions d'entretien mineures. La fonction de sécurité de la série M35
de vannes consiste a couper l'alimentation en énergie pneumatique et a évacuer toute
énergie pneumatique se trouvant en aval de la vanne.

Remarque : La série M35 de vannes ne peut pas évacuer I'énergie pneumatique située en
aval d'obstructions, du type vannes de contrdle et vannes a fonctionnement central fermé.

La série M35 de vannes est congue pour réaliser une surveillance externe visant a
établir le fonctionnement sir et redondant. La série M35 de vannes se compose de
vannes redondantes de type vanne a siege 3/2 voies, et assume la fonction générale
d'une électrovanne de retour a ressort unique a fonctionnement piloté. Chaque
élément de vanne de la série M35 est doté d'un capteur de pression a I'état solide.
En surveillant ces deux capteurs a chaque activation et désactivation de la série de

vannes M35, il est possible d'obtenir un diagnostic assurant une couverture a 99 %.
Ces capteurs doivent étre surveillés par un systeme de surveillance externe.

Il est également possible d'acheter les vannes de série M35 avec un module EEZ-ON®
(démarrage en douceur). A la mise sous tension, le module EEZ-ON® (démarrage en
douceur) a pour fonction de permettre a la pression de sortie d'augmenter a un rythme
plus lent que la normale jusqu'a atteindre env. 50 % de la pression d'entrée. La vanne
s'ouvre alors entierement pour permettre de terminer le remplissage du systéme a
débit complet. Cette fonction permet d'amortir le choc lié a une application soudaine
et rapide de pression au niveau des vérins. Cette fonction est particulierement utile en
présence de contrdleurs de flux en ligne dans les lignes de contréle de vérins en mode
régulation en sortie. Les régulateurs de débit montés de cette maniere ne fonctionnent
pas suffisamment lorsque le systeme est réapprovisionné en air comprimé au départ
aprés avoir été dépressurisé. |l s’en suit une vitesse de vérin incontrélée lors de la
premiere commande du vérin. La fonction EEZ-ON® (démarrage en douceur) peut
remédier a cette situation par un réapprovisionnement progressif du systeme. Cela
permet ainsi aux vérins de se remettre en place au lieu de claquer. Lorsque vous utilisez
la fonction EEZ-ON® (démarrage en douceur), le temps nécessaire pour que la pression
de sortie atteigne environ 50 % de la pression d'entrée peut étre modifié en ajustant le
contrdle de débit du module EEZ-ON® (démarrage en douceur). La rotation du contréle
de débit dans le sens des aiguilles d'une montre augmente le temps nécessaire pour
que la pression de sortie atteigne 50 % de la pression d'entrée. Sa rotation dans le sens
inverse des aiguilles d'une montre réduit ce délai. Lintervalle dépend directement du
volume du systéme en cours de remplissage. Dans des systéemes a plus gros volume, le
temps nécessaire pour atteindre 50 % sera plus long que dans les systémes a plus petit
volume. Attention : la fonction EEZ-ON® (démarrage en douceur) ne fonctionne qu’'a
I'activation de la vanne de série M35. La fonction EEZ-ON® (démarrage en douceur) n’a
aucune incidence sur la fonction d’évacuation (sécurité) de la vanne.

2.1.1. Fonction de sécurité conformément a la norme ISO 13849

La série de vannes M35 a été congue conformément aux exigences répertoriées dans
les normes 1ISO 13849-1 et 2. La fonction de sécurité « a sécurité intégrée » est
assurée méme en cas de défaillance au niveau de la vanne (par exemple, en raison
de l'usure, d’une contamination ou de situations similaires).

La fonction de sécurité de la série de vannes 3/2 voies M35 consiste a n'alimenter que de l'air
comprimé (énergie pneumatique) dans la machine/le systeme lorsque les deux éléments de
vanne sont actionnés simultanément, mais de couper l'alimentation et d’évacuer I'éventuel
air comprimé se trouvant en aval lorsque les deux vannes sont arrétées ou si seule 'une
d’elles est actionnée. Une défaillance du systeme se traduisant par I'actionnement d’'une
seule vanne a l'activation ou la désactivation d'une seule vanne a l'arrét empéche lair
d'étre alimenté en aval, tout en évacuant l'air se trouvant éventuellement déja en aval. La
surveillance des deux détecteurs de pression au moyen du systeme de surveillance de
sécurité externe de l'utilisateur permet de détecter ces situations d’erreur et darréter et
d’empécher la mise sous tension électrique des électrovannes.

Les sorties de contréle du systéeme de sécurité doivent étre congues et fabriquées
afin de répondre aux exigences de catégorie et/ou de niveau de performances du
systeme de sécurité, suivant les indications de I'évaluation des risques de la machine.
Normalement, les sorties des électrovannes se présentent sous la forme d'une sortie
a double canal provenant d’un relais de sécurité ou d'un PLC de sécurité.

Ces produits sont concgus et fabriqués conformément aux principes de sécurité de la
norme 1ISO 13849-1.

2.1.2. Défaillances présentant une cause commune — CCF

Les défaillances présentant une cause commune (CCF) se présentent sous la forme

d’une défaillance touchant différents composants mais résultant d'un seul événement. Les

CCF ne doivent pas étre confondues avec les défaillances en cascade ou les défaillances

présentant un mode commun. Les défaillances présentant une cause commune peuvent

annihiler la fonction de sécurité, en particulier dans les circuits a double canaux ou les

deux canaux pourraient connaitre une défaillance simultanément a la suite d’un seul et

méme événement.

* Maintenez la qualité de l'air comprimé, c’est-a-dire, filtrage, régulation de la
pression, lubrification.

¢ Evitez les huiles pour compresseur susceptibles d’entrainer un gonflement, un
ramollissement ou une autre détérioration des joints de vanne.

¢ Exploitez le matériel en respectant les seuils de température prescrits.

¢ Installez la vanne de maniéere a ce que la course normale de ses éléments s’effectue
a la perpendiculaire du sens principal de vibration de la machine et/ou du choc
mécanique.

¢ Ne recourez pas a une impulsion de test plus longue que ce que permettent les
caractéristiques techniques.

¢ Evitez les champs magnétiques externes.

* Ne branchez pas le port d’évacuation de la vanne.

¢ Utilisez uniqguement des silencieux anti-colmatage a haut débit, disponibles auprés
de ROSS®.

2.1.3. Couverture du diagnostic

Il est possible d'atteindre une couverture de diagnostic de 99 % en intégrant comme il
se doit la vanne de série M35 dans le systéme de controle de la sécurité. Le systeme
de surveillance doit vérifier le changement d’état correct de chaque capteur de
pression de vanne (S1 et S2) a chaque changement d’état des sorties du systeme
de contrble de sécurité vers les électrovannes (Sol 1 et Sol 2). Lorsque le systeme
de controle de la sécurité détecte une défaillance, cela doit déclencher un arrét des
sorties du contréleur de sécurité des électrovannes (Sol 1 et Sol 2). Voir la section 8.

www.rasscontrols.com
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2.1.4. Modes de défaillance

Remarque : le fonctionnement normal requiert que les électrovannes Sol 1 et Sol 2
soient mises sous tension simultanément pour l'activation de la vanne série M35,
et que les électrovannes Sol 1 et Sol 2 soient désactivées simultanément pour
arréter la vanne série M35. Défaillances susceptibles de se produire pendant un
fonctionnement normal :

3. Identification du produit
La date et le site de fabrication sont estampillés en permanence :

i ; S1 0N, S2 OFF
Si?]lqalte;nSéﬁqleZn{mses sous tension 21 OFF. 22 0N
S1 0N, S2 ON

S1 0N, S2 OFF

Sol 1 et Sol 2 désactivées simultanément S1 OFF S2 ON
S1 OFF, S2 OFF

2.1.5. Mauvaise utilisation prévisible

Site de fabrication IsAil:;ematlon du :gs;iis:?nzideeol,?e‘;anne

(8] 5181
ROSS CONTROLS USA

(FE) (516 FE)
ROSS EUROPA G) (518 G)
ROSS UK (RB) (5 16 RB)
ROSS ASIA ) (5184J)
ROSS SOUTH AMERICA B) (516 B)
ROSS CONTROLS CHINA (C) (516 C)
ROSS CONTROLS INDIA (RCI) (5 16 RCI)
Voir les adresses ROSS au verso.

A AVERTISSEMENT

Risque de blessures !
Toute mauvaise utilisation peut se solder par des blessures ou des dommages.
» Le produit doit étre utilisé exclusivement selon I'usage prévu.

Les utilisations suivantes sont interdites :

* Utilisation de portes extérieures

¢ Utilisation dans des contextes non industriels/zones résidentielles

* Utilisation hors des limites de produits définies dans les données techniques

¢ Modifications non autorisées

» Utilisation en tant que vanne de sécurité de presse pour contréler un embrayage ou
un frein

¢ Fonctionnement a faible demande (mode a faible demande) selon la norme CEI
61508

¢ Contournement de la fonction de sécurité ou des diagnostics

¢ Fonctionnement continu de la vanne lorsqu’un seul ou les deux signaux décalés de
vanne (issus des capteurs de position) ne sont pas confirmés

» Utilisation en sens inverse (inversion air d'alimentation/d’évacuation)

¢ Fonctionnement en mode a faible demande selon la norme CEI 61508

¢ Fonctionnement en zones dangereuses.
La société ROSS CONTROLS n’est pas responsable des éventuels dommages
résultant d’une utilisation non conforme. Lutilisateur est seul responsable des
risques liés a une utilisation non conforme du produit.

2.2. Responsabilités du propriétaire du systéeme

* Respectez les informations figurant sur 'assemblage et les conditions de service
répertoriées dans les instructions d’utilisation ou la fiche technique.

e Conformez-vous aux autres exigences de la norme ISO 13849 (par exemple,
CCF, DC, PLr, logiciels) si vous envisagez d'utiliser le produit dans des catégories
supérieures (2 a 4).

¢ \Veillez a ne pas dépasser le nombre maximal de cycles de commutation (B1oo) au
cours de la durée de service Tw. Si le nombre attendu de cycles de commutation
d'un composant dépasse la valeur Bioo pendant sa période d'utilisation, des
intervalles de remplacement adaptés doivent étre indiqués.

* Activez la vanne au moins une fois par mois pour vérifier son bon fonctionnement.

* Veillez a ce respecter les principes de sécurité fondamentaux et éprouvés de la
norme ISO 13849 concernant la mise en ceuvre et le fonctionnement du composant.

¢ Veillez a respecter les impulsions d’activation et de désactivation autorisées pour
un fonctionnement sans retour des appareils pneumatiques.

¢ Sivous faites fonctionner la vanne série M35 avec une commande électrique a deux
mains, elle doit se confirmer a la norme EN 574. Cette commande a deux mains
doit étre sélectionnée et installée conformément aux spécifiques du fabricant.

2.3. Instructions de sécurité

* Lors de la mise en ceuvre des mesures de suppression des surtensions, veillez
a vérifier s'il en résulte une extension du temps de réaction d'arrét de la vanne,
susceptible de prolonger le délai d’arrét de la machine.

¢ En présence de vibrations plus fortes de la machine, utilisez des éléments adaptés
de réduction des vibrations lorsque vous installez la vanne.

¢ Alimentez le systéme avec une tension adaptée car toute surtension peut détruire
I'électrovanne.

* Veillez a ce que la capacité de débit du silencieux ne soit pas limitée car cela
risquerait de nuire aux performances du systéme.

¢ Si nécessaire, remplacez le silencieux par des modéles anti-colmatage a haut
débit, disponibles auprés de ROSS®.

Exemple d’identification d’étiquette de produit et de code produit, voir la page 14.

4. Conditions préalables a I'utilisation du produit

» Faites en sorte que ces instructions dutilisation soient a la disposition de
l'ingénieur et du technicien d'assemblage de la machine/du systeme dans lequel
le produit est amené a étre utilisé.

» Conservez ces instructions d’utilisation jusqu'a la fin du cycle de vie du produit.

4.1. Personnel qualifié

Lassemblage, linstallation, la mise en service, la maintenance et la mise au rebut ne
doivent étre réalisés que par un personnel qualifié possédant les connaissances et
I'expérience requises pour manipuler la technologie de contréle électrique et pneumatique.

5. Contenu du colis
Eléments inclus :

e Vanne série M35

e Instructions d'utilisation

6. Entretien, réparation et maintenance

» En cas de problemes techniques ou si une réparation est requise, veuillez contacter
votre représentant local ROSS. Si elles sont utilisées correctement, les vannes série
M35 ne réclament aucune maintenance. Sauf indication contraire, ROSS® recommande
de réaliser un test fonctionnel au moins une fois par mois (voir 8.1 Procédure de test).

7. Assemblage et installation

A PRUDENCE

Risque de blessures lié a I'installation pendant que le systeme est sous pression ou aux
piéces sous tension !

Le fait de procéder a une installation alors que le systéme est sous pression ou alimenté
électriquement peut entrainer des blessures en raison de la formation soudaine de pression
ou de la survenue d'un choc électrique.

> Mettez le systeme concerné hors tension et hors pression avant d’installer les vannes.
> Sécurisez le systeme afin d’éviter qu'’il ne soit remis sous tension.

ATTENTION

Destruction de composants !

Les substances chimiques peuvent endommager la surface, les repéres et les joints du
dispositif.

> Installez la vanne de maniére a ce qu’elle soit protégée des effets des produits chimiques.
Endommagement du dispositif en raison d'un stockage par des températures incorrectes !
La température de stockage représente la température ambiante admissible et dépend du de
vanne en question.

> Respectez les informations de température indiquées au chapitre 10 « Caractéristiques
techniques ».

7.1. Installation mécanique

Pour procéder au raccordement avec une unité de préparation de I'air MD3™ ou
MD4™ de ROSS, utilisez (2) des pinces de connexion ROSS. Si vous procédez a une
installation en tant qu'unité autonome, utilisez (2) une pince de connexion et des jeux de
support ROSS ou installez des raccords directement dans les ports d'entrée et de sortie.
Pour plus d’'informations, visitez le site www.rosscontrols.com.

7.2. Installation pneumatique

Connectez l'alimentation en air comprimé au port 1. Connectez le port 2 a la partie
en aval du circuit.

© 2024, ROSS®. All Rights Reserved.
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7.3. Connexions pneumatiques et électriques

Les connexions électriques des électrovannes et capteurs sont réalisées avec des
réceptacles M12 males a 5 broches sur la vanne. Voir Brochages, page 14. Les
connecteurs femelles et cables sont vendus séparément. Les cables et connexions de
cable, ainsi que la commande électrique des doubles vannes doivent étre conformes
aux réglementations de sécurité applicables.

8. Mise en service et utilisation

10. Caractéristiques techniques

Conception

Double vanne a siege 3/2 redondante normalement fermée.

Commande

Electrovanne pilote commandée par un retour a ressort par air. Une
électrovanne par élément de vanne (2 au total) : les deux devant étre
utilisés de maniére synchrone.

A PRUDENCE

Nuisances pour la santé en raison du niveau de bruit élevé !
Les niveaux supérieurs a 70 dB(A) peuvent nuire a la santé !

» Portez toujours des protections de 'ouie lorsque vous intervenez sur le produit.

Avant la mise en service, 'installation doit faire I'objet d’une inspection soigneuse par
un professionnel qualifié et formé.

Veillez a ce que les caractéristiques techniques correspondent aux criteres d’utilisation
de la machine et/ou du systeme pneumatique.

Définissez toujours I'alimentation en air comprimé sur un niveau permettant de respecter
la pression de service minimale (voir la section 10 Caractéristiques techniques).

8.1. Procédure de test

1. Electrovanne A sous tension uniquement : la vanne est défaillante, 'alimentation est arré-
tée, l'air en aval s’échappe par le port 3. Le capteur A est arrété, le capteur B est activé.

2. Réinitialisez la vanne en mettant hors tension les deux électrovannes : la vanne est
arrétée, I'alimentation est arrétée, I'air en aval s’échappe par le port 3. Les capteurs
A et B sont activés.

3. Electrovanne B sous tension uniquement : la vanne est défaillante, 'alimentation est arré-
tée, l'air en aval s’échappe par le port 3. Le capteur A est activé, le capteur B est arrété.

4. Réinitialisez la vanne en mettant hors tension les deux électrovannes : la vanne est
arrétée, 'alimentation est arrétée, I'air en aval s’échappe par le port 3. Les capteurs
A et B sont activés.

5. Electrovannes A et B sous tension.
La vanne est activée, la pression d'air est alimentée en aval par le port 2, le port 3
est arrété Les capteurs A et B sont désactivés.

6. Electrovannes A et B hors tension : la vanne est arrétée, 'alimentation est arrétée,
I'air en aval s’échappe par le port 3. Les capteurs A et B sont activés.

REMARQUE : Les tests 1 et 3 ne peuvent étre réalisés que pour une configuration

d’électrovanne « A » (M35***AEXA**A).

Tout résultat de la procédure de test autre divergeant par rapport a ceux susmentionnés

peut indiquer un dysfonctionnement de la vanne. Voir la section 6, Entretien, réparation

et maintenance.

Lorsque la vanne ne réussit pas a se déplacer de maniére synchronisée, la vanne

série M35 connait une défaillance.

Cette défaillance peut se produire pour diverses raisons, dont :

* Joints a piston défectueux

* Eléments principaux des vannes connaissant un retard de commutation en raison
d’une présence d'impuretés ou d’huile résineuse

» Signaux électriques insuffisants des électrovannes ; tension adaptée indisponible

* Réception de signaux non synchrone au niveau des électrovannes

¢ Vannes pilotes connaissant un retard de commutation en raison de composants
endommagés, d’une présence d'impuretés ou d’huile résineuse

e Formation d’un surplus d’eau dans la vanne.

9. Déconnexion et retrait

Test de choc (sur la

Accélération 306G
Durée du choc 16 ms
Forme d’onde de choc 1/2 sinus

base de la norme
DIN EN 60068-2-27)

Test de vibration : (sur la base de la
norme DIN EN 60068-2-6)

Accélération: 10 g

Fréquence - Accélération 55Hz - 82,2 Hz

Amplitude 0,75 mm de créte a créte

Type de montage

Montage en ligne - modulaire/fileté.

Sens de montage

Au choix, de préférence vertical.

Fluides

Air comprimé (gaz neutres) conformément a la norme ISO 8573-1
classe 7:4:4..

Pression en entrée

30 a 150 psig (2 a 10 bar)

Température ambiante

40°2122°F (450 °C).

Température du fluide

404175 °F (44 80 °C)

Tensions standard

24V DC

Tension
d’alimentation

Pour la conformité CSA / UL, dans les applications DC, la vanne doit
étre connectée a une alimentation NEC Classe 2

Electrovannes
pilotes

Selon VDE 0580. Congu pour un service continu.

Raccordement électrique de type 5 broches M12. Classification du boitier
selon la norme DIN 400 50 IP 65.

Electrovannes pilotes - Consommation électrique (chaque électrovanne)

20W

Classification du boitier

Selon la norme DIN 400 50 IP 65.

Raccordements
électriques

Deux connecteurs M12 5 broches. Classification du boitier selon la
norme DIN 400 50 IP 65.

Capteurs de pression (

2 par vanne) PNP état solide.

Capteurs de pression - Consommation de courant (chaque capteur)

<23 mA (chacun sans contact)

B1oo Capteurs de pression

200x10°

Valeur B1oo selon la no

rme IS0 19973 25 millions

Taux de cycle

3 Hz, mesurés sans volume. La fréquence de commutation diminue en
fonction de la pression, du volume de charge, de la taille du tuyau et

maximal du réglage du démarrage en douceur.
Dynamique, cyclique, externe avec un équipement fourni par le client.
Surveillance La surveillance doit contrdler I'état des deux capteurs de pression de

vanne avec certains et tous les changements d’état des signaux de
controle de vanne.

A PRUDENCE

Risque de hlessures lié a I’installation pendant que le systéeme est sous pression ou aux
piéces sous tension !

Le fait de procéder a une installation alors que le systéme est sous pression ou alimenté
électriquement peut entrainer des blessures en raison de la formation soudaine de pression
ou de la survenue d'un choc électrique.

> Mettez le systeme concerné hors tension et hors pression avant d’installer les vannes.
» Sécurisez le systéme afin d’éviter qu'’il ne soit remis sous tension.

Niveau de pression
sonore [dB (A)]

Consultez ROSS pour connaitre le niveau de pression sonore
d'impulsion maximal au point de mesure le plus fort lors de I'évacuation
de la vanne avec un silencieux ROSS Controls. Le niveau de pression
sonore est influencé par les différents systémes utilisés pour réduire
les émissions sonores. Ne pas limiter I'évacuation de la vanne. Il est
déconseillé d’utiliser le produit sans silencieux.

Fréquence d’utilisation minimale

Une fois par mois pour garantir un fonctionnement
correct.

Maximum Recommended Allowable Discordance Time

50 msec

Risque de blessures lié a la déconnexion de pieces sous pression ou sous tension.

* Le fait de déconnecter un composant pneumatique alors que le systéme est sous
pression ou alimenté électriquement peut entrainer des blessures graves voire
mortelles en cas de brutale libération de pression, d'un mouvement inattendu ou
d'un choc électrique.

¢ Isolez et verrouillez les systémes électriques et pneumatiques avant de déconnecter
les vannes.

11. Elimination

Eliminez la vanne conformément aux réglementations légales en vigueur dans votre pays.

www.rasscontrols.com
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Serie M35 Istruzioni operative

Model No: M35X40NAEXDBGA SCHEMI
TARGHETTA DI IDENTIFICAZIONE Pressure: 30 to 150 psig (2 to 10 bar) Con modulo (di awio graduale) EEZ-ON® Senza modulo (di avvio graduale) EEZ-ON®
DEL PRODOTTO Voltage: 24 VDC L !
www.rosscontrols.com M qq !
CODICE D’IDENTIFICAZIONE DEL PRODOTTO }
|
M35 S [40) G A E| X|[AA [B (A :
Filettatura Monitoraggio Livello di
Funzione di awio ﬁSPPTP : Esterno —
graduale Comunicazione | | | Misurazione della Solenoide Solenoide Solenoide Solenaide
Con awvio graduale | § Tensione N pressione Dispositivo B
- essuna
Senza avvio X 24 Volt DC Con manometro | G
graduale - | 3 r 7 3
—— | Senza manometro | X o ! | -
Tipo di Dimensioni della poria Con trasduttore . — = AR
scarico | Ingresso | Uscita | Scarico digitale T ] —
ilenzi 12 12 - 40 - 1 — 1
Slenziatore Combinazioni di configurazione dei poli* >
nibgrato Y4 _| oA - |80 Solenoide Sensore Solenoide/Sensore L1 R 1] o
Fangidisarco|_ 12| 12| 1| g | SOCUOCeReriOn o SUERRESEIROE | L [T } (T2 | (gf(< =]
filettata* 3/4 3/4 i 56 A 5 B D B DB \ i 2 ) 2
* Silenziatore non incluso ma raccomandato. A | ) ¢ Toc : el B d.sﬁg?gﬂ'me v Sensore A| sensore B ﬁﬁ i rssione g Sonsore A
- P : E ER ; b
Vedere la piedinatura della valvola qui sotto. | | @@ﬁ @@% | k @@%
— - | _ @ B T - -
Piedinature - Solenoide =" == ] ]

C D
Sol 2 Sol1 Sol2 Sol1

Esempi di applicazione

Valvola di smaltimento della Serie M35
senza avvio graduale
SIS

Controllo del flusso

L-0-x® Regolatore

- v C Valvola pilota
Valvola di blocco di pressione

solenoide a 5/2 vie Controllo del flusso

SCHEMI DIMENSIONALI

Con modulo EEZ-ON®

Senza modulo EEZ-ON®

Valvola con
scarico integrato

Sl (4 LED)

Valvola con
1 flangia di scarico

Valvola con

Valvola con
scarico integrato

Valvola di ritegno
Valvola di smaltimento Serie M35
con awvio graduale adggp@glota Controllo del flusso

Manometro < \

-0- Regolatore
Valvola di blocco i pressione

Valvola a controlloér——J Controllo del flusso

direzionale a 5/3 vie

Regolazione di avvio graduale della Serie M35 - Flusso VS numero di giri e pressione in ingresso

6000 220

5000 T m
< 4000 140
E 3000 10 &
3 @
4

2000

1000

0

’ 2 Gir?(in senso antioﬁrario) ’ h
8SA ——B e —— 30 psig (2 bar) — 60 psig (4 bar) 90 psig (6 bar) 115 psig (8 bar) ~--- 145 psig (10 bar)
Portate Indice ct:g}gt#:@lo se'gg;}';;;{;"“ Tempo di scarico - Condizioni normali e di errore (s)
Tipo di | Dimensioni]  Avvio Cy Dimensioni - Pollici (mm) § Valvolall:onsilenzi.atore.integraio Valvolaco.nﬂangiad.iscar?coiileltala
valvola | della porta | graduale | 17 | 2.3 A 10,31 (261,9) 7,03 (178,5) Volume § Pressione operativa psig (bar) Pressione operativa psig (bar)
B 4,30 (109,3) 4,30 (109,3) oL | s 30(2) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10)
; 1o | Con |41 C | 373(947) 3,73 (94.7) Eala | ala|a]a|a]a]|ala]|a].a
alvola Senza | 43 5 064 (16.3) 064 (163) Z |15(1)|7(0,5)| 15 (1) |7(0,5) | 15(1) | 7 (05)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) | 7 (05)| 15 (1) |7 (0.5)
con scarico 75 ; ) ; , 0,071 |_N 0,055 | 0,071 | 0,094 | 0,112 | 0,120 | 0,135 | 0,052 | 0,070 | 0,093 | 0,113 | 0,123 | 0,142
integrato | 5 Con | 41 E 144 (36,5) 144 (36,5) 2 | F {0072 0,098 0,147 | 0,183 | 0,200 | 0,247 | 0,065 | 0,091 | 0,137 | 0,175 | 0,203 | 0,272
Senza | 43 E 63’38%1((1967263)) g’él gg‘g; 035 | N | 0181|0208 | 0,317 | 0,398 | 0424 | 0,507 | 0,120 | 0,191 | 0,308 | 0,409 | 0,487 | 0520
Valvola | 1/2 Con | 41 H 6,76 (171,6) 3.08 (83.3) (10) | F | 0185|0301 | 0533 | 0,710 | 0,789 | 1,024 | 0,163 | 0,300 | 0,503 | 0,697 | 0,805 | 1,048
con flangia Senza | 4,3 790 IN | Ingresso 071 LN 1022603790597 | 0,746 | 0,804 | 0,971 | 0,204 | 0,342 | 0577 | 0,79 | 0,829 | 0,992
“1'“38":;’;:;“ 34 Con |41 |~ OUT | Uscita (20) | F | 0,326 | 0,555 | 1,016 | 1,368 | 1,526 | 1,997 | 0,285 | 0,562 | 0,961 | 1,349 | 1,558 | 2,017
Senza | 4,3 EXH | Scarico 141 | N [ 0416|0721 | 1,155 | 1,451 | 1564 | 1,899 | 0,373 | 0,645 | 1,115 | 1,519 | 1,615 | 1,937
S| | Indicatore di stato (40) | F | 0,608 | 1,063 | 1,983 | 2,685 | 3,000 | 3,941 | 0,530 | 1,086 | 1,878 | 2,655 | 3,064 | 3,957
SSA | Regolazione di avvio graduale 530 | N | 1,462 | 2,604 | 4,227 | 5326 | 5,743 | 7,006 | 1,301 | 2,310 | 4,071 | 5,588 | 5,934 | 7,130
EXH FL|Scarico con flangia di scarico filettata (150) | F | 2,160 | 3,855 | 7,298 | 9,929 |11,107|14,635| 1,874 | 3,968 | 6,919 | 9,834 |11,345|14,622
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1. Note relative alla presente documentazione

Le presenti istruzioni contengono informazioni importanti per la sicurezza il corretto
montaggio e Funzioni e messa in esercizio del prodotto.

» Leggere per intero le presenti istruzioni, in particolare la sezione 2. "Note sulla
sicurezza", prima di operare con il prodotto.

Documentazione supplementare:

e Librerie SISTEMA

e Certificato DGUV - assicurazione legale tedesca contro gli infortuni: Associazione
professionale tedesca

¢ Documenti tecnici

Per ulteriori informazioni vedere ultima pagina per le informazioni di contatto o visitare
www.rosscontrols.com.

» Oltre a tali istruzioni, occorre rispettare tutte le disposizioni locali e nazionali
riguardo alla prevenzione degli infortuni e alla protezione dell'ambiente.

1.1. Notifiche di avvertimento nelle presenti istruzioni operative

Nelle presenti istruzioni operative, le notifiche di avvertimento precedono le sezioni che
trattano i requisiti di utilizzo che comportano rischi di lesioni personali o danni materiali.

Gli avvertimenti sono strutturati come segue:

A\ DICITURA DELL'AVVERTIMENTO

Tipo o fonte del rischio!
Conseguenze
» Misure per prevenire il pericolo

e Triangolo di avvertimento: Indica un rischio di lesioni gravi o mortali.

e Dicitura dell'avvertimento: Indica la gravita del pericolo.

e Tipo o fonte del rischio: Indica il tipo di pericolo o la fonte del rischio.

e Conseguenze: Descrive le possibili conseguenze in caso di inosservanza dell'avvertimento.

e Misure per prevenire il pericolo: Indica come prevenire il pericolo. E essenziale che le
misure per prevenire il pericolo sono conforme a.

Indica un pericolo imminente e grave che puod comportare gra-
vi lesioni, persino mortali, nel caso in cui non venga evitato.

A PERICOLO

Indica un possibile pericolo che pud comportare gravi lesioni,
persino mortali, nel caso in cui non venga evitato.

Indica un pericolo che pud comportare lesioni minori o lievi,
A CAUTELA nel caso in cui non venga evitato.

Indica un potenziale danno materiale causato dal prodotto
ATTENZIONE o I'ambiente circostante, nel caso in cui cid non venga evitato.

2. Note sulla sicurezza

Il prodotto & stato costruito in conformita alle norme accettate dell'attuale tecnologia.
Nel caso in cui le seguenti istruzioni e avvertimenti di sicurezza riportate nel presente
manuale d'istruzioni non vengano rispettate, sussiste il rischio di lesioni o danni.

2.1. Destinazione d'uso

Le valvole doppie della Serie M35 sono componenti di sicurezza progettati e prodotti in
conformita con la Direttiva Macchine 2006/42/CE e riportano il marchio CE. La valvole
doppie della Serie M35 sono valvole ridondanti a 3/2 vie progettate per soddisfare le
necessita e i requisiti di applicazioni di alimentazione/scarico sicure dell'aria per macchine
con controlli pneumatici. Di norma, queste valvole sono realizzate per soddisfare la
categoria 4 e/o il livello di prestazione e requisiti di un circuito di sicurezza di macchine
(o sistemi), tramite una valutazione del rischio e le attivita richiesta agli operatori che
interagiscono con la macchina/il sistema.

» Vedere la sezione 10 "Dati tecnici" per gli standard e le valutazioni dei test osservati e
rispettate dal prodotto. Vedere la dichiarazione di conformita per le direttive CE rilevanti
per il prodotto.

La valvola della Serie M35 & stata progettata per fornire aria in una zona o nell'intera
macchina/sistema, fino allo spegnimento programmato e scarico dell'energia pneumatica
residua dalla macchina. In questo modo si ottiene la riduzione dei rischi associati alla
presenza di energia residua durante l'accesso dell'operatore e/o una manutenzione
secondaria. La funzione di sicurezza delle valvole della Serie M35 & quella di disattivare
l'alimentazione dell'energia pneumatica e di scaricare ogni energia pneumatica dalla
parte a valle della valvola.

Nota: La valvola della Serie M35 non & in grado di scaricare I'energia pneumatica a valle
di eventuali ostruzioni, come valvole di controllo e valvole con funzione a centro chiuso.

Le valvole della Serie M35 sono state progettate per il monitoraggio esterno per
un'operazione sicura e ridondante. Le valvole della Serie M35 sono composte da valvole
a sede ridondanti a 3/2 vie e hanno una funzione complessiva di valvola di ritorno a molla
pilotata da un singolo solenoide. Ciascun elemento della valvola della Serie M35 & dotato
di un sensore di pressione allo stato solido. Il monitoraggio di entrambi questi sensori

a ogni attivazione e disattivazione della valvola delle Serie M35 fornisce una copertura
diagnostica fino al 99%. Il monitoraggio di questi sensori & da effettuare tramite un sistema
esterno.

Le valvole della Serie M35 possono essere acquistate anche con un modulo (di avvio
graduale) EEZ-ONP®. La funzione del modulo (di avvio graduale) EEZ-ON® & quella di
consentire, al momento dell'eccitazione, I'aumento della pressione in uscita a un tasso
piu lento del normale fino a raggiungere circa il 50% della pressione in ingresso, a qual
punto la valvola si aprira completamente per concludere il riempimento dellimpianto
a piena portata. Questa caratteristica pud essere utilizzata per ridurre lo shock derivante
dallimprovvisa e rapida pressurizzazione di cilindri. Questa caratteristica & particolarmente
utile quando i controlli di flusso in linea sono posizionati nelle linee di controllo del cilindro in
modalita di "misurazione in uscita". | controlli di flusso montati in questo modo non operano
a sufficienza quando il sistema viene inizialmente ricaricato con aria compressa dopo la
depressurizzazione del sistema stesso. Cid provoca una velocita del cilindro incontrollata
al primo azionamento del cilindro. La funzione (di avvio graduale) EEZ-ON® puo rimediare
a questa situazione riempiendo gradualmente il sistema. In questo modo, si consente
ai cilindri di posizionarsi agevolmente invece di andare a sbattere. Quando si utilizza la
funzione (di avvio graduale) EEZ-ON®, il tempo necessario affinché la pressione in uscita
raggiunga circa il 50% della pressione in ingresso pud essere maodificato regolando il
controllo del flusso nel modulo (di avvio graduale) EEZ-ON®. Ruotando il controllo del
flusso in senso orario si aumenta il tempo necessario affinché la pressione in uscita
raggiunga il 50% della pressione in ingresso. Ruotando il controllo del flusso in senso
antiorario si riduce tale tempo. Questo intervallo di tempo & direttamente interessato dal
volume del sistema in corso di riempimento. In sistemi con volumi maggiori il tempo di
raggiungimento del 50% sara piil lungo rispetto a sistemi con volumi minori. E importante
notare che la funzione (di avvio graduale) EEZ-ON® funziona solo accendendo la valvola
della Serie M35. La funzione (di avvio graduale) EEZ-ON® non influisce sulla funzione di
scarico (di sicurezza) della valvola.

2.1.1. Funzione di sicurezza secondo ISO 13849

Le valvole della Serie M35 sono state progettate in conformita con i requisiti elencati in
ISO 13849-1 e -2. La loro funzione di sicurezza intrinseca € assicurata anche in caso di un
errore all'interno della valvola (per es. causato da usura, contaminazione o situazioni simili).

La funzione di sicurezza della valvola a 3/2 vie della Serie M35 & quella di fornire soltanto
aria compressa (energia pneumatica) alla macchina/sistema, quando i due elementi delle
valvole vengono azionati contemporaneamente, ma anche di disattivare l'alimentazione
e scaricare l'aria compressa a valle, quando entrambe le valvole sono disattivate o se
soltanto una delle due valvole ¢ stata azionata. Un errore nel sistema quando soltanto
una delle valvole si attiva all'azionamento o soltanto una si disattiva allo spegnimento
impedisce I'entrata dell'aria a valle e scarica contemporaneamente tutta l'aria che si trova
gia a valle. Il monitoraggio dei due sensori di pressione tramite il sistema esterno di
monitoraggio dell'utente consente di individuare queste situazioni di errore e di disattivare
e prevenire ['ulteriore alimentazione di energia elettrica dei solenoidi.

Le uscite di controllo del sistema di sicurezza devono essere progettate e costruite per
soddisfare i requisiti della categoria e/o livello di prestazione del sistema di sicurezza,
come definito dalla valutazione dei rischi della macchina. Solitamente, le uscite ai
solenoidi sono integrate in un'uscita a due canali di un relé o PLC di sicurezza.
Questi prodotti sono stati progettati e prodotti in conformita ai principi di sicurezza di
ISO 13849-1.

2.1.2. Guasti di cause comuni - CCF

| guasti di cause comuni (CCF) sono guasti di diversi componenti, risultanti da un
evento singolo. | CCF non devono essere confusi con errori a cascata o errori di
modalita comune. | guasti di causa comune possono causare la perdita della funzione
di sicurezza, specialmente in circuiti a due canali quando entrambi i canali possono
guastarsi simultaneamente a causa di un singolo evento.

¢ Mantenere la qualita dell'aria compressa, per es. filtrazione, regolazione della
pressione, lubrificazione.

¢ Prevenire la fuoriuscita di oli di compressione che possono causare il rigonfiamento,
il rammollimento o altri deterioramenti delle guarnizione della valvola.

¢ Operare entro i limiti di temperatura prescritti.

¢ Installare la valvola in modo che la normale corsa degli elementi della valvola
risultino perpendicolari alla direzione principale della vibrazione e/o urto meccanico
della macchina.

¢ Non utilizzare un impulso di prova piu a lungo di quanto consentito dalle specifiche
tecniche.

¢ Prevenire campi magnetici esterni.

¢ Non ostruire la porta di scarico della valvola.

¢ Utilizzare solo silenziatori ad alta portata, anti-intasamento, disponibili presso ROSS®.

2.1.3. Copertura di diagnosi

Una copertura diagnostica del 99% & ottenibile tramite un'adeguata integrazione della
valvola della Serie M35 nel sistema di controllo di sicurezza. Il sistema di monitoraggio
deve controllare lo stato perfetto di ogni sensore di pressione della valvola (S1 e S2),
riportando ogni cambio dello stato delle uscite del sistema di controllo ai solenoidi della
valvola (Sol 1 e Sol 2). La rilevazione di un errore tramite il sistema di controllo di
sicurezza deve individuare un'interruzione delle uscite del controllo di sicurezza alle

www.rasscontrols.com

valvole solenoidi (Sol 1 e Sol 2), vedere la sezione 8.
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2.1.4. Modalita di errore

Si prega di notare che il normale funzionamento richiede che Sol 1 e Sol 2 vengano
alimentate simultaneamente per attivare la valvola della Serie M35 e che entrambe
Sol 1 e Sol 2 vengano scollegate dall'alimentazione simultaneamente per disattivare

la valvola della Serie M35.

Errori che possono verificarsi durante il normale

3. Identificazione prodotto

La data e lo stabilimento di produzione sono stampati in modo indelebile:

Stabilimento di

Abbreviazione dello

Stampa della valvola

funzionamento:

S1 0N, S2 OFF
Sol 1 e Sol 2 alimentate simultaneamente S1 OFF, S2 ON

S10N, S2 ON
Sol 1 e Sol 2 scollegate simultaneamente 21 gyF 5822 %ﬁ\f
dall'alimentazione S1 OFF. S2 OFF

2.1.5. Utilizzo improprio prevedibile

A AVVERTIMENTO
Rischio di lesioni!
Un uso improprio potrebbe causare lesioni o danni.
» |l prodotto deve utilizzato esclusivamente per conforme alla destinazione d'uso.

produzione stabilimento (esempio maggio 2016)
L) (518L)

ROSS CONTROLS USA
(FE) (5 16 FE)

ROSS EUROPA (©) (516 G)

ROSS UK (RB) (5 16 RB)

ROSS ASIA J) (516 J)

ROSS SOUTH AMERICA (B) (516 B)

ROSS CONTROLS CHINA | (C) (516 C)

ROSS CONTROLS INDIA (RCH (5 16 RCI)

Vedere retro della pagina per gli indirizzi ROSS.

Targhetta di identificazione del prodotto e esempio di codice di identificazione del prodotto,
vedere pagina 18.

4. Prerequisiti per I'utilizzo del prodotto
» Mettere a disposizione le istruzioni operative al ingegnere tecnico e del montaggio

Sono vietate le seguenti applicazioni:3

Utilizzo all'esterno

Utilizzo in applicazioni non industriali/area residenziale
Utilizzo al di fuori dei limiti del prodotto definiti nei dati tecnici
Modifiche non autorizzate

Utilizzo come valvola di sicurezza per presse per il controllo di una frizione o di un
freno

Funzionamento con un basso tasso di richiesta (modalita a bassa richiesta)
secondo IEC 61508

Bypass della funzione di sicurezza o della diagnostica

Consentire il funzionamento continuo della valvola quando uno o entrambi
i segnali di spostamento della valvola

(dai sensori di posizione intermedia a bordo) non sono confermati

Utilizzo in senso inverso (inversione dell'alimentazione e dello scarico dell'aria)
Funzionamento in modalita di bassa richiesta secondo IEC 61508
Funzionamento in luoghi pericolosi.

ROSS CONTROLS non & responsabile per eventuali danni derivanti da un uso
improprio. | rischi di un uso improprio del prodotto sono a carico esclusivo dell'utente.

2.2. Responsabilita del gestore del sistema

Osservare le informazioni in merito alle condizioni di montaggio e funzionamento
riportate nelle istruzioni operative o nella scheda tecnica.

Essere conforme agli ulteriori requisiti della norma ISO 13849 (ad es., CCF, DC,
PLr, software), qualora intendesse di utilizzare il prodotto in categorie superiori
(da2a4).

Garantire che il numero massimo di cicli di sostituzione (Bioo) durante di vita
Tm non venga superata. Se il numero previsto di cicli di sostituzione eccede il
valore B+op durante il suo periodo di utilizzo, devono essere specificati degli idonei
intervalli di sostituzione.

Sostituire le valvole minimo una volta al mese per garantire il corretto
funzionamento.

Garantire che i principi di sicurezza fondamentali e approvati in base alla norma
ISO 13849 per l'implementazione e il funzionamento dei componenti vengano
rispettati.

Garantire che gli impulsi di attivazione e disattivazione ammessi per un
funzionamento privo di feedback dei dispositivi pneumatici vengano rispettati.

Nel caso in cui le valvole della Serie M35 vengano utilizzate insieme a un controllo
elettrico a due mani, questo deve essere conforme alla norma EN 574. La
selezione e il montaggio di questo controllo a due mani deve avvenire in accordo
con le specifiche del produttore.

2.3. Istruzioni di sicurezza

Quando si effettuano misure per la soppressione degli sbalzi, assicurarsi di
controllare se cido estende o meno il tempo di risposta di disattivazione della
valvola, il quale potrebbe a sua volta estendere il tempo di arresto della macchina.
In caso di alti livelli di vibrazioni della macchina, utilizzare appropriati elementi di
riduzione delle stesse durante il montaggio della valvola.

Fornire la tensione corretta, in quanto situazioni di sovratensione possono causare
la bruciatura dei solenoidi.

Assicurarsi che la capacita di portata del silenziatore non sia limitata, dato che cio
potrebbe influenzare le prestazioni del sistema.

Se necessario, sostituire il silenziatore con silenziatori ad alta portata, anti-
intasamento, disponibili presso ROSS®.

>

della macchina/sistema nei quali il prodotto verra utilizzato.
Conservare le presenti istruzioni operative per l'intera durata di vita del prodotto.

4.1. Personale qualificato

Le

operazioni di montaggio, installazione, messa in esercizio, manutenzione

e smantellamento devono essere eseguite da personale qualificato in possesso delle
conoscenze ed esperienze necessarie per le operazioni con tecnologie di controllo
elettrico e pneumatico.

5.

Contenuto del pacco

Articoli inclusi:

6.

>

7.

Valvola della Serie M35
Istruzioni operative

Assistenza, riparazione e manutenzione

In caso di problemi tecnici o di necessita di riparazione, si prega di contattare il
proprio rappresentante locale ROSS. Se utilizzate in modo conforme, le valvole
della Serie M35 non necessitano di manutenzione. Salvo diversamente richiesto,
ROSS® raccomanda I'esecuzione di un test funzionale almeno una volta al mese
(vedere 8.1 Procedura di test).

Montaggio e installazione

A CAUTELE

Rischio di lesioni dovute a un montaggio in presenza di pressione o con parti sotto tensione!

L'installazione sotto pressione o in presenza di tensione elettrica puo causare lesioni dovute
alla suddetta pressione o scossa elettrica.

» Siraccomanda di scollegare le parti rilevanti del sistema dalla tensione e dalla pressione

prima di installare le valvole.

» Mettere in sicurezza il sistema per prevenire una riaccensione involontaria.

ATTENZIONE

Distruzione di componenti!

Le sostanze chimiche possono danneggiare la superficie, i contrassegni e le guarnizioni del
dispositivo.

» Installare la valvola in modo protetto contro gli effetti di sostanze chimiche.

Danno al dispositivo tramite lo stoccaggio a temperature errate!

La temperatura di stoccaggio rappresenta la temperatura ambientale ammessa e dipende dal
tipo di valvola in questione.

» Osservare le informazioni inerente alla temperatura nel capitolo 10 "Specifiche tecniche."

7.1. Installazione meccanica

Se collegato ad un'unita di preparazione dell'aria ROSS MD3™ or MD4™ utilizzare (2)
morsetti di connessione ROSS. Se si installa come unita indipendente, utilizzare (2)
set di morsetti e staffe di collegamento ROSS o installare i raccordi direttamente nelle
porte di ingresso e di uscita.

Visitare www.rosscontrols.com per maggiori informazioni.

7.2. Installazione pneumatica

Collegare I'alimentazione dell'aria compressa alla porta 1. Collegare la porta 2 alla
sezione a valle del circuito.

© 2024, ROSS®. All Rights Reserved.
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7.3. Collegamenti pneumatici e elettrici

| collegamenti elettrici ai solenoidi e ai sensori vengono effettuati con connettori M12
maschio a 5 poli sulla valvola. Vedere Piedinature a pagina 18. | connettori femmina e i cavi
vengono venduti separatamente. | cavi e i collegamenti dei cavi come i dispositivi di controllo
per le valvole doppie devono essere conformi alle norme di sicurezza applicabili.

8. Messa in esercizio e funzionamento

10. Specifiche tecniche

Struttura Ridondante, a 3/2 vie normalmente chiuso, doppia sede.
Pilota a solenoide azionato con ritorno a molla assistito
Attuazione pneumaticamente. Un solenoide per ogni elemento di valvola (2 in

totale) — entrambi da azionare in modo sincrono.

A CAUTELE

Danni alla salute dovuti a forti rumori!
Livelli superiori a 70 dB(A) possono causare danni alla salute!
» Indossare sempre protezioni per I'udito durante le attivita sul prodotto.

Prima della messa in esercizio bisogna far controllare linstallazione da un
professionista qualificato e formato.

Assicurarsi che le specifiche tecniche incontrino i criteri operativi della macchina e/o
del sistema pneumatico.

Impostare sempre l'alimentazione dell'aria compressa ad un livello che garantisce la
pressione minima di esercizio (vedere sezione 10 Specifiche tecniche).

8.1. Procedura di test

1. Solo solenoide A alimentata — La valvola € in uno stato ineccepibile, I'alimentazione
€ spenta, scarico dell'aria a valle attraverso la porta 3. Il sensore A & disattivo, il
sensore B & attivo.

2. Resettare la valvola scollegando I'alimentazione di entrambi i solenoidi - la valvola &
disattivata, |'alimentazione e spenta e lo scarico dell'aria a valle avviene attraverso
la porta 3. | sensori A e B sono attivi.

3. Solo solenoide B alimentato — La valvola & in uno stato ineccepibile, I'alimentazione
€ spenta, scarico dell'aria a valle attraverso la porta 3. Il sensore A € attivo, il
sensore B é disattivo.

4. Resettare la valvola scollegando I'alimentazione di entrambi i solenoidi - la valvola &
disattivata, |'alimentazione e spenta e lo scarico dell'aria a valle avviene attraverso
la porta 3. | sensori A e B sono attivi.

5. Solenoidi A e B alimentati.

La valvola € attiva, I'alimentazione dell'aria compressa a valle avviene attraverso la
porta 2 e la porta 3 € disattivata. | sensori A e B sono disattivi.

6. | solenoidi A e B sono scollegati dall'alimentazione — La valvola & spenta,
I'alimentazione & spenta e lo scarico dell'aria a valle avviene attraverso la porta 3.
| sensori A e B sono attivi.

NOTA: Il test 1 e 3 pud essere condotto solo per la configurazione del solenoide "A"
(M35***AEXA**A).

| risultati della procedura di test diversi di quelli sopra elencati possono indicare
un malfunzionamento della valvola. Vedere la sezione 6 Assistenza, riparazione
e manutenzione.

Un errore di commutazione sincrona della valvola comporta un errore nella valvola
della Serie M35.

Cio avviene per diverse ragioni, come:

* Guarnizioni difettose dei pistoni

e Elementi principali delle valvole con ritardo di commutazione dovuto a sporco o olio
resinoso

e Segnali elettrici insufficienti ai solenoidi delle valvole; tensione corretta non
disponibile

* Ricezione dei segnali ai solenoidi non sincrona

e Valvole pilota con ritardo di commutazione dovuto a componenti danneggiati,
sporco o olio resinoso

e Formazione eccessiva di acqua nella valvola.

9. Scollegamento e rimozione

Test d'urto (in base a
DIN EN 60068-2-27):

Accelerazione 306G

Durata dell'urto 16 ms

Forma della curva dell'urto 1/2 sinusoide

Test delle vibrazioni: (in base a

DIN EN 60068-2-6) Accelerazione: 10 g

Accelerazione di frequenza 55Hz-82,2 Hz

Ampiezza 0,75 mm da picco a picco

Tipo di montaggio

Montaggio in linea - modulare/filettato.

Orientamento del montaggio

Qualsiasi, preferibilmente verticale.

Sostanza di flusso

Aria compressa (gas neutrali) conforme a 1ISO 8573-1 classe 7:4:4..

Pressione in ingresso

da 30 a 150 psig (da 2 a 10 bar).

Temperatura ambiente

da 40° a 122°F (da 4° a 50°C).

Temperatura della sostanza:

da 40° a 175°F (da 4° a 80°C).

Tensioni standard

24 VoIt DC

Tensione di
alimentazione

Per la conformita CSA / UL, nelle applicazioni DC la valvola deve
essere collegata a un alimentatore NEC Classe 2.

Solenoidi pilota

Secondo VDE 0580. Classificati per un funzionamento continuo.
Tipo di collegamento elettrico a 5 poli M12. Grado di protezione secondo
DIN 400 50 IP 65.

Consumo energetico dei solenoidi pilota

(ogni solenoide)

2.0 Watt

Grado di protezione

Secondo DIN 400 50 IP 65

Collegamenti elettrici

Due connettori M12 a 5 poli. Grado di protezione secondo DIN 400
50 IP 65.

Sensori di pressione (2 per valvola)

PNP allo stato solido

Consumo di corrente dei sensori di
pressione (ogni sensore)

<23mA (ciascuno senza contatti)

B1oo Sensori di pressione

200x108

Boo Valore secondo IS0 19973

25 Million

Massima cadenza
del ciclo

3 Hz, misurati senza volume. La frequenza di commutazione
diminuisce in funzione della pressione, del volume di carico, delle
dimensioni del tubo e dell'impostazione di avvio graduale. .

Monitoraggio

Dinamico, ciclico, esterno con un equipaggiamento fornito dal
cliente. Il monitoraggio deve controllare lo stato di entrambi i sensori
di pressione della valvola con ogni e tutti i cambi di stato dei segnali
di controllo della valvola.

A CAUTELE

Livello di pressione
acustica [dB (A)]

Consultare ROSS per il valore, il livello massimo di pressione sonora
di impulso nel punto di misura pit rumoroso quando si effettua lo
scarico della valvola con un silenziatore ROSS Controls. Il livello
di pressione acustica & influenzato dai sistemi individuali utilizzati
per la riduzione delle emissioni acustiche. Non limitare lo scarico
della valvola. L'utilizzo del prodotto senza un silenziatore non &
raccomandato.

Rischio di lesioni dovute a un montaggio in presenza di pressione o con parti sotto tensione!

L'installazione sotto pressione o in presenza di tensione elettrica pud causare lesioni dovute

alla suddetta pressione o scossa elettrica.

» Siraccomanda di scollegare le parti rilevanti del sistema dalla tensione e dalla pressione
prima di installare le valvole.

Minima frequenza dell'attivita

Una volta al mese per garantire il corretto
funzionamento.

Tempo ammesso di discordanza massimo raccomandato

50 msec

> Mettere in sicurezza il sistema per prevenire una riaccensione involontaria.

Rischio di lesioni dovute allo scollegamento in presenza di pressione o parti sotto tensione.

* Lo scollegamento di un componente pneumatico mentre il sistema & sotto pressione
o in presenza di tensione elettrica pud causare gravi lesioni o la morte dovute ad un
rilascio repentino della pressione, movimenti involontari o scossa elettrica.

¢ Si raccomanda di isolare e scollegare i sistemi elettrici e pneumatici prima di
scollegare le valvole.

11. Smaltimento

Smaltire la valvola in conformita con le normative vigenti nel vostro paese.

www.rasscontrols.com
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Instrucées de operacéo da série M35

Model No: M35X40NAEXDBGA
Pressure: 30 to 150 psig (2 to 10 bar)
Voltage: 24 VDC

www.rosscontrols.com

ETIQUETA DE IDENTIFICAGAOD
DO PRODUTO

IDENTIFICADORES DA CHAVE DO PRODUTO

M35 |S (40 G A E| X|[AA [B A
Rosca Monitoragéo Nivel de
BSPP | G Externa Revisdo
Partida Suave NPT | N — .
Com S Communicagao | | | Medigéo de presséo
Sem X Voltagem Nenhuma Dispositivo
24 volts DC Com Manémetro | G
Tipo de Tamanho gem i\llano[;n(tatro X
Exaustdo  |Entr.|Saida| Exaustao d%rir;alrans wor— 1 1
Sienciador |12 12| - | 40 I
Incorporado | 3/4 | 3/4 - 50 Combinacao de Pinagem**
IRARE 1 46 | [Solendide|Sensor Solendide| Sensor
Flange Rosqueada 34| 34 i 5% A A | AA C C cc

A B | AB D B DB

* Silenciador ndo incluido mas recomendado.

A C | AC D C | DC

*Veja Pinagem da Valvula abaixo.

Pinagem - Solendide

ESQUEMAS
Com EEZ-ON® (Partida Suave) Sem EEZ-ON® (Partida Suave)
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Sule;uide SuleAloide Solenoide Solenoide
B A
r l
| | 3 i 18
— — —— ——L¥
T quf*/\k b H— —H H
oo ET AEN | EE ]
| I ) 2 1 2
I'4 [ Spepsorges | | sensorses |
| = Sensor B #8530 [V sensor A | Sensor B [v| Pressao Sensor A
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Exemplos de Aplicacao

Pinagem - Sensor de Pressao
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Sensor B

Sensor A

Vélvula de Descarga M35

Controle de Fluxo

L-0-xe Regulador Solenoide 5/2

Controle de Fluxo

DESENHOS DIMENSIONAIS

Com Mddulo EEZ-ON® Sem Mddulo EEZ-ON®

Vélvula com
Silenc. Incorporado Vélvula com

,Flange na Exaust.
i

Valvula com
Silenc. Incorporado

Sl (4 LED'S)

J I

Vélvula Lockout de Pressdo
Vélvula de Descarga M35 ngiﬁg?ggg Controle de Fluxo
R com Partida Suave ——
Mandmentro [t ! |

SRS
=S

L-0-X® Regulador
Valvula Lockout  de Pressao \ | Controle de Fl
Valvula Direcfonal 5/3 — -~ Controle de Fluxo

M35 Series Soft Start Adjustment - Flow vs Number of Turns and Inlet Pressure
6000 220

5000 18']

N
=]
=]
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3000

N Liters/min

2000

1000

0
8 10

0 2 4 6
Turns (counterclockwise)
SSA l & —— 30 psig (2 bar) — 60 psig (4 bar) 90 psig (6 bar) 115 psig (8 bar) ~--- 145 psig (10 bar)
Vazio Index | com EEZ-ON® ‘ sem EEZ-ON® Tempo de Exaustao - Normal e em Falha (s)
Di des - Pol & | Valvula com Silenciador incorporado Vélvula com Flange de Exaustao
Port | Partida Cu Imensdes - Pol. (mm) £ Presséao de Operacédo psig (bar) Presséo de Operacao psig (bar)
Valve Type Size | Suave |12 | 2.3 A 10.31 (261.9) 7.03 (178.5) Volume 3

Com 41 B 4.30 (109.3) 4.30 (109.3) o | g 30(2) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10)
< . S| to to to to to to to to to to to to
Vllacom | 12 o c 8.73 (94.7) 373 (94.7) Z |15(1) | 7(05) | 15(1) | 7(05) | 15(1) | 7(05) | 15 (1) | 7(05) | 15(1) | 7(05) | 15 (1) | 7(05)
In-corpl-Jrado Com 41 75 D 0.64 (16.3) 0.64 (16.3) 0.071 | N |0.055 | 0.071 | 0.094 | 0.112 | 0.120 | 0.135 | 0.052 | 0.070 | 0.093 | 0.113 | 0.123 | 0.142
Silenciador | 3/4 T E 1.4 (36.5) 1.44 (36.5) @ | F [0072] 00980147 0.183] 0.200 | 0.047 | 0.085 | 0.001 | 0.137 | 0.175 | 0.203 | 0.272
. (F; 6338%1((1967263)) g;l g?g; 035 | N |0.131]0.208 | 0.317 | 0.393 | 0.424 | 0.507 | 0.120 | 0.191 | 0.308 | 0.409 | 0.437 | 0.520
19 Com 41 H 6.76 (171.6) 3.28 (83.3) (10) | F |0.185|0.301 | 0.533 | 0.710 | 0.789 | 1.024 | 0.163 | 0.300 | 0.503 | 0.697 | 0.805 | 1.048
Vélvula com Sem 43 IN Entrada 071 | N | 02260379 | 0.597 | 0.746 | 0.804 | 0.971 | 0.204 | 0.342 | 0.577 | 0.779 | 0.829 | 0.992
Flange ~ 1790 OUT | Saida (20) | F | 0.326 | 0.555 | 1.016 | 1.368 | 1.526 | 1.997 | 0.285 | 0.562 | 0.961 | 1.349 | 1.558 | 2.017
Rosqueada Com 41 EXH | Exaustdo 141 | N | 0416|0721 | 1.155 | 1.451 | 1.564 | 1.899 | 0.373 | 0.645 | 1.115 | 1.519 | 1.615 | 1.937
3/4 Sl Indicador de Status (40) | F |0.608 | 1.063 | 1.983 | 2.685 | 3.000 | 3.941 | 0.530 | 1.086 | 1.878 | 2.655 | 3.064 | 3.957
Sem | 43 SSA | Ajuste da Partida Suave 530 | N | 1462 | 2604 | 4.227 | 5.326 | 5743 | 7.006 | 1.301 | 2.310 | 4.071 | 5588 | 5.934 | 7.130
EXH FL |Flange de Exaustdao Rosqueada (150) | F |2.160 | 3.855 | 7.298 | 9.929 |11.107|14.635| 1.874 | 3.968 | 6.919 | 9.834 |11.345(14.622
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Instrucées de operacéo da série M35
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1. Sobre esta Documentacao

Estas instrugdes contém informagdes importantes para a montagem e colocagdo em

funcionamento seguras e adequadas do produto.

> Leia estas instrugdes até o fim, principalmente a segdo 2. “Notas sobre segurancga”,
antes de trabalhar com o produto.

Documentagéo Adicional:

¢ Biblioteca SISTEMA

* DGUV certificado: Associagao profissional Alema

* Documentos Técnicos

Para mais informagdes, consulte a ultima pagina para contato ou visite www.rosscontrols.com.

» Ainda, observe se aplicavel regulamentagdes locais de prevencéo de acidentes e
protec@o de meio ambiente.

1.1. Avisos neste Manual de Instrucoes

Nestas instrugdes, avisos de adverténcia precedem secdes com requisitos de
manuseio que incorrem em riscos de ferimentos pessoais ou danos materiais.
Os avisos séo estruturados da seguinte forma:

A SINAL DE AVISO

Tipo ou fonte de perigo!
Consequéncias
» Medidas para evitar o perigo

e Triangulo de adverténcia: indica risco de lesdes fatais ou graves.

e Sinal escrito: indica a gravidade do perigo.

¢ Tipo ou fonte de perigo: declara o tipo de perigo ou a fonte do perigo.

e Conseqiiéncias: descreve as possiveis conseqiiéncias de ignorar o aviso.

e Medidas para evitar o perigo: indica como evitar o perigo. E imprescindivel que as medidas
de prevencdo de perigo sejam cumpridas.

Indica um perigo iminente e sério que resultara em ferimento severo ou
fatal se vocé falhar em evitd-lo.

A PERIGO

Indica um possivel perigo que poderd resultar em ferimento severo ou
fatal se vocé falhar em evité-lo.

Indica um perigo que pode resultar em um pequeno ou moderado
A CUIDADQOS | ferimento se voca falhar em evité-lo.
~ Indica potenciais danos materiais que podem ser causados pelo
ATENGAO produto ou seus arredores se vocé falhar em evita-los.

2. Notas de Seguranca
O produto foi fabricado de acordo com as regras aceitas da tecnologia atual.

Ha risco de ferimentos ou danos se as seguintes instrucdes de seguranga e
adverténcias fornecidas neste manual de instru¢des nao forem observadas.

2.1. Uso Pretendido

A série M35 de valvulas duplas s&o produtos de seguranca projetados e fabricados de
acordo com a Diretiva de Maquinas 2006/42 / CE e possuem a marca CE. As vélvulas
duplas M35 sao valvulas 3/2 redundantes projetadas para atender as necessidades
e requisitos de aplicagdes seguras de alimentacédo / exaustao de ar para maquinas
com controles pneumaticos. Normalmente, essas valvulas séo usadas para atender
aos requisitos de Categoria 4 e / ou Nivel de Desempenho e do circuito de seguranga
de uma maquina (ou sistema), conforme determinado por uma avaliacdo de risco e
tarefas exigidas dos funciondrios que interagem com a maquina / sistema.

» Consulte a segdo 10 “Dados técnicos” para os padrbes e valores de teste
atendidos e respeitados pelo produto. Consulte a declaragdo de conformidade
para as diretivas CE relevantes ao produto.

A vélvula M35 é projetada para fornecer ar a uma zona ou a toda a maquina / sistema
até receber um sinal para desligar e exaurir a energia pneumatica residual da maquina.
Assim, reduzem-se os riscos associados a presenca de energia residual durante o
acesso do funcionario e / ou pequenos servigos. A funcdo de seguranga da valvula
M35 é interromper o fornecimento de energia pneumatica e exaurir qualquer energia
pneumatica da valvula.

Nota: A vélvula da série M35 n&o pode exaurir energia pneumatica apos obstrugoes,
como valvulas de retengdo e valvulas direcionais de centro fechado.

As vélvulas M35 séo projetadas para monitoramento externo para operagao
segura e redundante. S&o construidas com valvulas redundantes tipo poppet 3/2 e
tém uma fungéo geral de uma Unica valvula solendide de retorno por mola operada
por piloto. Cada elemento de valvula M35 é equipado com um sensor de pressao
de estado sdlido. O monitoramento de ambos os sensores em cada atuagao e

desligamento da valvula fornece uma cobertura de diagndstico de até 99%. O
monitoramento desses sensores deve ser feito por um sistema de monitoramento
externo.

As vélvulas M35 também podem ser adquiridas com um médulo EEZ-ON® (partida
suave). A funcdo do médulo EEZ-ON® (partida suave) é, na energizagao, permitir
que a pressao de saida aumente a uma taxa mais lenta do que o normal até atingir
aproximadamente 50% da pressao de entrada, ponto em que a valvula entdo abrira
totalmente para terminar de encher o sistema com vaz&o total. Esse recurso pode
ser usado para diminuir o choque da pressurizagao subita e rapida dos cilindros.
Este recurso é especialmente util quando os controles de fluxo sdo colocados nas
linhas de controle do cilindro no modo “controlando o escape”. Os controles de fluxo
montados dessa maneira ndo operam suficientemente quando o sistema esta sendo
inicialmente recarregado com ar comprimido ap6s o sistema ter sido despressurizado.
Isso causa uma velocidade descontrolada do cilindro na primeira atuagéo. O recurso
EEZ-ON® (partida suave) pode remediar esta situagao realimentando gradualmente
o sistema. Assim, permitindo que os cilindros avancem suavemente em vez de bater.
Ao usar o recurso EEZ-ON® , o tempo que leva para a pressdo de saida atingir
aproximadamente 50% da pressdo de entrada pode ser alterado ajustando-se o
controle de fluxo no médulo EEZ-ON®. Girar o controle de fluxo no sentido horario
aumentara o tempo que leva para a pressdo de saida atingir 50% da pressao de
entrada. Girar o controle de fluxo no sentido anti-horario reduzira esse tempo. Este
intervalo de tempo é diretamente afetado pelo volume do sistema que estéd sendo
preenchido. Em sistemas de maior volume, o tempo para atingir 50% sera mais longo
do que em sistemas com volumes menores. E importante observar que o recurso
EEZ-ON® s6 funciona ao ligar a valvula Série M35. O recurso EEZ-ON® ndo afeta a
fungdo de exaustéo (seguranga) da valvula.

2.1.1. Funcao de Seguranc¢a de acordo com ISO 13849

As valvulas M35 séo projetadas de acordo com os requisitos listados na ISO 13849-1 e
-2. Sua fungéo de seguranca “fail-to-safe” € garantida mesmo em caso de falha dentro da
valvula (por exemplo, causada por desgaste, contaminacgao ou situacdes semelhantes).

A fungdo de seguranga da valvula 3/2 Série M35 é fornecer ar comprimido (energia
pneumatica) para a maquina / sistema apenas quando os dois elementos de valvula
sdo acionados simultaneamente, mas para desligar o fornecimento e exaurir qualquer
ar comprimido quando ambos os émbolos estéo fechados ou se apenas um dos dois
émbolos é acionado. Uma falha no sistema onde apenas um émbolo atua ou apenas
um desatua evita que o ar seja fornecido descarregando ar que ja esteja no sistema.
O monitoramento dos dois sensores de pressao pelo sistema de monitoramento de
seguranca externo do usudrio permite detectar essas situagdes de falhas e prevenir
mais energizagoes.

As saidas de sistema devem ser projetadas de acordo com a Categoria ou
Performance Level do sistema de seguran¢a da analise de risco. Normalmente as
saidas para solenoides sdo canal duplo vindo de um relay ou PLC de seguranca
conforme 1ISO 13849-1. Produtos fabricado de acordo com principios da ISO 13849-1.

2.1.2. Causas Comuns de Falhas — CCF (em inglés)

CCF séo falhas de componentes diferentes vindos de um Unico evento. Ndo devem

ser confundidos com falhas em cascata. Podem causar a perda da funcdo de

seguranca, especialmente em circuitos de duplo canal onde ambos poderiam falhar
simultaneamente devido a um evento unico.

* Manter a qualidade do ar comprimido, por exemplo, filtragem, pressao, lubrificacéo.

* Evite 6leos de compressor que podem fazer com que as vedagdes das valvulas
inchem, amolegam ou se deteriorem.

¢ Operar dentro dos limites de temperatura prescritos.

e Instale a vélvula de forma que o curso normal dos elementos da vélvula sejam
perpendiculares a diregao principal da vibragdo da maquina e / ou choque
mecanico.

* N&o use um pulso de teste mais longo do que o permitido pelas Especificagoes
Técnicas.

» Evite campos magnéticos externos.

¢ Nao tampe a porta de exaustdo da valvula.

¢ Use apenas silenciadores de alto fluxo e ndo obstrutivos, disponiveis na ROSS®.

2.1.3. Cobertura de Diagnéstico

Uma cobertura de diagnéstico de 99% é alcangavel pela integragdo apropriada
da valvulaSérie M35 no sistema de controle de seguranca. O Monitoramento deve
verificar a mudanga de estado de cada sensor de pressdo da valvula (S1 e S2) em
cada mudanca de estado das saidas do sistema de controle de seguranca para os
solenoides (Sol 1 e Sol 2). A detecgdo de uma falha de controle de seguranca deve
acionar um desligamento das saidas do controlador de seguranca para os solenoides
da valvula (Sol 1 e Sol 2), consulte a segéo 8.

www.rasscontrols.com
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2.1.4. Modo de Falha

A operagédo normal requer que Sol 1 e Sol 2 sejam energizados simultaneamente para

ligar a valvula M35 e desenergizar Sol 1 e Sol 2 simultaneamente para desligar a valvula
M35. Falhas que podem ocorrer durante a operagdao normal:

S10N, S2 OFF
S10FF, S2 ON
S10N, S2 ON

S10N, S2 OFF
S10FF, S2 ON
S10FF, S2 OFF

Sol 1 & Sol 2 energizados simultaneamente

Sol 1 & Sol 2 desenergizados simultaneamente

2.1.5. Uso indevido previsivel

3. Identificacdo de Produto

Data de fabricagéo e local de fabricagdo sdo marcados permanentemente:

A ATENCAO

Local de Fabricacdo Abreviacao Estampagem (example May 2016)

(8] (516 L)
ROSS CONTROLS USA

(FE) (5 16 FE)
ROSS EUROPA (©) (516G)
ROSS UK (RB) (5 16 RB)
ROSS ASIA J) (516 J)
ROSS SOUTH AMERICA B) (516 B)
ROSS CONTROLS CHINA | (C) (516 C)
ROSS CONTROLS INDIA (RCI) (5 16 RCI)
Veja pagina de tras para enderecos.

Risco de Ferimento!
0 uso incorreto pode resultar em ferimentos ou danos.

» 0 produto deve ser usado exclusivamente para o fim a que se destina.

As seguintes aplicagdes sao proibidas:

e Use ao ar livre

* Uso em aplicagbes nao industriais / areas residenciais

¢ Uso fora dos limites do produto definidos nos dados técnicos
* Modificagdes nao autorizadas

e Use como uma vélvula de seguranga da prensa para controlar uma embreagem
ou freio

¢ Operagao com taxa de baixa demanda (modo de baixa demanda) de acordo com
IEC 61508

¢ Ignorando a funcéo de seguranga ou diagndsticos

e Permitir a operagao continua da valvula quando um ou ambos os sinais de mudanca
da valvula

* (dos sensores de posicao intermedidria a bordo) ndo sdo confirmados

¢ Uso em operacao reversa (reversao de fornecimento e exaustéo de ar)

* Operagdo em modo de baixa demanda de acordo com |IEC 61508

¢ Operagao em locais perigosos.

A ROSS CONTROLS néo se responsabiliza por quaisquer danos resultantes do uso

improprio. O usuario assume sozinho os riscos de uso indevido do produto.

2.2. Responsabilidades do proprietario do sistema

e Observe as informagdes sobre as condi¢gdes de montagem e operacéo listadas nas

* instrugdes de operagao ou na folha de dados.

e Cumpra os requisitos adicionais da 1ISO 13849 (por exemplo, CCF, DC, PLr,
software) se vocé pretende usar o produto em categorias superiores (2 a 4).

¢ Certifique-se de que o nimero méaximo de ciclos de comutagéo (B,,p) dentro da
vida util TM ndo seja excedido. Se o numero esperado de ciclos de comutacéo para
um componente exceder o valor B, durante seu periodo de uso, intervalos de
substituicdo adequados devem ser especificados.

* Acione a valvula pelo menos uma vez por més para garantir seu correto funcionamento.

¢ Certifique-se de que os principios de seguranca fundamentais e comprovados de
acordo com a ISO 13849 para implementacdo e operacdo do componente sejam
cumpridos.

* Certifique-se de que os pulsos de ativacdo e desativagdo permitidos para uma
operagao sem feedback dos dispositivos pneumaticos sejam observados.

e Se vocé operar a valvula Série M35 junto com um controle elétrico de duas méaos,
ela deve estar em conformidade com o padréo EN 574. A selegao e instalagao deste
controle bimanual deve ocorrer de acordo com as especificagdes do fabricante.

2.3. Instrucdes de Seguranca

Ao implementar medidas de supressao de surto, certifique-se de verificar se isso
estende ou ndo o tempo de resposta de fechamento da valvula, o que poderia
estender o tempo de parada da maquina.

¢ Em caso de altos niveis de vibragdo da maquina, use elementos redutores de
vibracdo adequados ao instalar a valvula.

* Forneca a tensédo adequada, pois sobretensdo pode resultar em queima do solenoide.

e Certifique-se de que a capacidade de fluxo do silenciador ndo seja restrita, pois
isso pode afetar o desempenho do sistema.

e Se necessario, substitua o silenciador por silenciadores de alto fluxo e que néo

obstruem, disponiveis na ROSS®.

Identificagdo da etiqueta do produto e exemplo de identificagdo da chave do produto,
consulte a pagina 2.

4. Pré-requisitos para Uso do Produto

» Disponibilize estas instru¢cbes de operac@o para o engenheiro e o técnico de
montagem da maquina / sistema no qual o produto sera usado.

» Guarde estas instru¢cdes de operacéo durante todo o ciclo de vida do produto.

4.1. Pessoal Qualificado

A montagem, instalacdo, comissionamento, manutencdo e descomissionamento
s6 devem ser realizados por pessoal qualificado que tenha o conhecimento e a
experiéncia necessarios para lidar com tecnologia de controle elétrico e pneumatico.

5. Conteudo do Pacote

Itens inclusos:
e Valvulas da Série M35
* Instrucdes de Operagéo

6. Servico, Reparo, e Manutencao

» Em caso de problemas técnicos ou de um reparo necessario, entre em contato
com o representante local da ROSS. Se usadas corretamente, as valvulas da
Série M35 né&o exigirdao manutengéo. A menos que seja exigido de outra forma, a
ROSS® recomenda a realizagdo de um teste funcional pelo menos uma vez por

més (consulte 8.1 Procedimento de teste).

7. Montagem e Instalacao

A CUIDADOS
Risco de ferimentos devido a instalagao enquanto pressurizado ou com partes energizadas!
Ainstalacdo pressurizada ou com a energia elétrica ligada pode resultar em ferimentos devido
ao aumento repentino de pressdo ou choque elétrico.
» Desenergize e despressurize as partes relevantes do sistema antes de instalar as valvulas.
> Proteja o sistema para evitar que ele seja ligado novamente.

ATENCAO

Descarte de componentes!

Substéncias quimicas podem danificar a superficie, as marcages e as vedagoes do dispositivo.
» Instale a vdlvula de forma que fique protegida contra os efeitos de produtos quimicos.
Danos ao dispositivo devido ao armazenamento em temperaturas incorretas!

A temperatura de armazenamento representa a temperatura ambiente permitida e depende
do tipo de vélvula em questao.

» Observe as informacdes de temperatura no capitulo 10 “Especificagdes técnicas”.

7.1. Instalacao Mecanica

Se estiver usando FRL ROSS tipo MD3™ ou MD4™, use (2) grampos de conexao
ROSS. Se estiver usando um FRL diferente, use (2) conjuntos de bragadeiras e
suportes ROSS ou instale as conexdes diretamente nas portas de entrada e saida.
Visite www.rosscontrols.com para obter mais informacdes.

7.2. Instalacao Pneumatica

Conecte o suprimento de ar comprimido a porta 1. Conecte a porta 2 a parte a jusante
do circuito.

© 2024, ROSS®. All Rights Reserved.
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7.3. Conexoes Pneumaticas e Elétricas

As conexoes elétricas dos solendides e sensores sao M12 macho 5 pinos. Consulte
Pinagem na p&gina 2. Os conectores e cabos fémeas sdo vendidos separadamente.
Os cabos e as conexdes dos cabos, bem como o comando elétrico das valvulas
duplas, devem cumprir as normas de seguranga aplicaveis.

8. Comissionamento e Operacao

A CUIDADOS

Danos a saiide devido ao ruido alto!
Niveis acima de 70 dB (A) podem causar danos a salde!
» Sempre use protetores auriculares ao trabalhar no produto.

Antes do comissionamento, a instalagéo deve ser inspecionada cuidadosamente por
um profissional qualificado e treinado.

Certifique-se de que as especificagdes técnicas correspondem aos critérios de
operagao da maquina e / ou do sistema pneumatico.

Sempre ajuste o suprimento de ar comprimido em um nivel que garanta que a pressao
minima de operagdo seja respeitada (consulte a se¢do 10 Especificagdes técnicas).

8.1. Procedimento de Teste

1. Somente o sol. A esta energizado - a valvula estd com falha, a alimentacéo foi
desligada, o ar é expelido pela porta 3. O sensor A esta desligado, o sensor B esta
ligado.

2. Reinicialize a valvula desenergizando ambos os solendides - a valvula esta desligada,
o suprimento é desligado e o ar é exaurido pela porta 3. Os sensores A e B estao
ligados.

3. Apenas o sol. B esta energizado - a valvula estd em falha, a alimentacéao foi desligada,
o ar é expelido pela porta 3. O sensor A esta ON, o sensor B esta OFF.

4. Reinicialize a valvula desenergizando ambos os solendides - a valvula esta desligada,
o suprimento é desligado e o ar é exaurido pela porta 3. Os sensores A e B estdo
ligados.

5. Solendides A e B energizados.

A vélvula esta ligada, a pressao do ar é fornecida a jusante pela porta 2 e a porta 3 é
desligada. Os sensores A e B esté@o desligados.

6. Solendides A e B desenergizados — A vélvula esta desligada, o suprimento esta
desligado e o ar é exaurido pela porta 3. Os sensores A e B est&o ligados.

NOTA: Os testes 1 e 3 sé podem ser realizados para a configuragdo do solenoide “A”
(M35*** AEXA ** A).

Resultados de teste diferentes dos listados acima podem indicar um mau
funcionamento da valvula. Consulte a se¢éo 6, Servico, reparo e manutencgao.

A falha da vélvula em mudar de forma sincrona leva a uma falha na vélvula da M35.
Isso pode acontecer por varios motivos, como:

* Vedacdes defeituosas

¢ Elementos da valvula com um atraso de comutagéo devido a sujeira ou dleo resinoso
* Sinais elétricos insuficientes para os solendides; tensdo adequada ndo disponivel
* Recebimento de sinais em solendides néo sincronizados

* Valvulas piloto experimentando um atraso de comutagao devido a componentes

e danificados, sujeira ou 6leo resinoso

¢ Acumulo excessivo de dgua na valvula.

9. Desconexao e Remocao

A CUIDADOS
Risco de ferimentos devido a instalagao enquanto pressurizado ou partes energizadas!
Ainstalagdo pressurizada ou com a energia elétrica ligada pode resultar em ferimentos
devido ao aumento repentino de pressao ou choque elétrico.

» Desenergize e despressurize as partes relevantes do sistema antes de instalar as valvulas.
» Proteja o sistema para evitar que ele seja ligado novamente.

Risco de ferimentos devido a desconexédo de pegas pressurizadas ou energizadas.

e Desconectar um componente pneumatico enquanto o sistema esta pressurizado
ou enquanto a energia elétrica é fornecida pode resultar em ferimentos ou morte
devido a liberagao repentina de pressao, movimento inesperado ou choque elétrico.

¢ Isole e blogueie os sistemas elétricos e pneumaticos antes de desconectar as
valvulas.

10. Especificacoes Técnica

Design Redundante, 3/2 normalmente fechado, Poppet duplo.

Atuacgao Solenoide operado com retorno por mola assistido por ar. Um
solenoide
por elemento de vélvula (2 no total) - ambos operados de forma
sincrona.
Aceleracao 30G
Duracao do choque 16 ms

Teste de choque Forma de onda de choque 1/2 senoidal

(com base na DIN

EN 60068-2-27) Teste de vibragao Acceleration: 10 g

Freqgiiencia de Aceleragao 55Hz - 82,2 Hz

Amplitude 0,75 mm pico a pico.

Tipo de montagem Montagem em linha - modular / rosqueada.

Orientacao de montagem Qualquer, de preferéncia vertical.

Fluido Ar comprimido de acordo com a ISO 8573-1 Classe 7: 4: 4.

Pressao de alimentagao 30a 150 psig (2 a 10 bar).

Temperatura ambient 40°a122°F (4°a50°C).

Temperatura do fluido 40°a175°F (4°a80°C).

Tensao padrdo 24 volts DC

Para conformidade com CSA / UL, em aplicagbes DC, a vélvula

Tensdo de alimentagao deve ser conectada a uma fonte de alimentacdo NEC Classe 2.

Solenoides De acordo com VDE 0580. Servi¢o continuo.

Consumo dos Solenoides (cada) 2.0 watts

Grau de Protegao De acordo com DIN 400 50: IP 65.

Conectores elétricos M12 5 pinos. Grau de protecdo DIN 400 50: IP 65.

Sensores de Pressao (2 por valvula) PNP solid state

Consumo dos Sensores (cada sensor) <23mA (cada sem contato).

B1oo Sensores de Pressao 200x10°

25 Milhges

B1oo Valor de acordo com 1SO 19973: BD10

3 Hz, medido sem volume. A frequéncia de comutagao diminui
dependendo da pressao, volume de carga, tamanho do tubo e
configuragdo da

partida suave.

Ciclagem maxima

Dindmico, ciclico, externo com equipamento do cliente.

0 monitoramento deve verificar o estado de ambos os sensores de
pressdo da vélvula com todas e quaisquer mudangas no estado dos
sinais de controle da valvula.

Monitoramento

Consulte a ROSS para valores, nivel maximo de pressdo sonora
de pulso no ponto de medicdo mais alto ao exaurir a valvula
com um silenciador ROSS Controls. O nivel de pressdo sonora
é influenciado pelos sistemas individuais usados para reduzir as
emissdes de ruido. Nao restrinja a exaustao da valvula. O uso do
produto sem o silenciador ndo é recomendado.

Nivel de Ruido [dB(A)]

Minima Frequéncia de Operacao Uma por més para garantir funcionamento perfeito.

Tempo maximo de discordancia permitido recomendado | 50 mseg

11. Descarte

Descarte a valvula de acordo com regulamentos de seu pais.

www.rasscontrols.com
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PYCCA

1. CBeAeHUs 0 JaHHON AOKYMEeHTaLuu

OTU MHCTPYKLMM copepxaT BaxHyto MHopmaLmio anst GesonacHol 1 Hagnexatlyen

c6opku 1 BBOZIA B SKCNIyaTaLmio AaHHOTO U3genus.

» Tlepen Tem Kkak NpuCTynuTL K paboTe C U3aenueM, BHUMATENbHO NPOYNTaITE 3TU UHCTPYKLMK, B
YacTHoCTM paspen 2 «[Mpasuna TexHuk 6e30nacHoCTU».

[lononHuTenbHas JOKyMeHTaLus:

*  6ubnuotekn SISTEMA,;

+  cepTudpmkat DGUV HemeLkoit npocheccroHanbHol accoupaLmy;

+  TexHuyeckas [OKyMEHTaLMs

[Ins nonyyeHst [ONONHUTENBHON MH(OPMALM CM. MOCNEAHION CTPAHMLLY, Ie NPUBEAEHa KOHTAKTHas

UHopMaLWs, Un noceTuTe Be6-caitT: www.rosscontrols.com.

» Kpowme Toro, cobntoaaiite BCe MPUMEHUMbIE MECTHBIE U HALMOHambHbIE HOPMATUBHbIE TPeboBaHuS
10 NPeAOTBPALLEHMI0 HECYACTHBIX CRy4aeB 1 OXpaHe OKpYXaloLLel cpeabl.

1.1. MpepynpeauTtenbHble HAANUCHU, COAePXKALYMECS B HACTOALLEH UHCTPYKLIMM
no 3Kkcnnyatauuun

B 37Ot MHCTpYKUMM MO 3KCTMyaTaLuu rfepej rmaBamul ykasaHbl MpeaynpeauTenbHble Haanmcy,
nosicHsloLMe npasuna obpalleHns, HecobrioaeHne KoTOpbIX MOXET MpUBECTM K TpaBMam W
MaTepuanbHoMy yilepoy.

Mpepynpexnerns UMetoT cneayioLLyto CTPYKTYpY:

A CUrHANBHOE CJ10BO
Tun unm uctoyHmk onacHocTm!
Mocnencteust
» Mepbl N0 NpeJoTBpAaLLEHI0 ONacHOCTH

* [pepynpenuTenbHbIA 3HaK TPeyronbHOW (hOPMbI: YKa3blBAET Ha PUCK CMEPTEMbHBIX U
TSKEMbIX TPABM.

+  CMrHanbHoe CroBo: yKa3blBAET Ha CEPbE3HOCTb OMacHOCTH.

*  TUN WM UCTOYHUK OMACHOCTH: YKA3aH TUM UMW UCTOYHUK ONACHOCTH.

*  [MocneAcTBUA: ONVCaHbI BO3MOXHbIE NOCNEACTBUS UTHOPUPOBAHMS MPEaYNPEXAEHNS.

*  Mepbl no NpeaoTBpALLEHNI0 ONACHOCTH: Yka3aHo, Kak 13bexatb onacHocTi. BaxHo cobriogats
Mepbl NPeAOTBPALYEHINS OMACHOCTH.

Yka3blBaeT Ha Hen3BeXHYI0 1 BbICOKYO OMACHOCTb, KOTOpas
Mp1BE/ET K CEPbe3HbIM NN [Iae CMEPTENbHbIM TpaBMaM, eciin ee
He ypactcs usbexatb

Yka3blBaeT Ha BO3MOXHYI0 OMacHOCTb, KOTOpasi MOXET MPUBECTH
K Cepbe3HbIM UMW [jaxe CMepTENbHbIM TpaBMaM, EClv ee He
ypactcs ubexarb

YKa3blBaeT Ha ONacHoCTb, KOTOPas MOXET NPUBECTY K TpasMaM
A OCTOPOXHO! | nerkoit vt cpeareit TskecTu, eciin ee He yaacTes nsbexars
YKa3blBaeT Ha BO3MOKHBIA yLep6 Ans MMyLLECTBa, KOTOpbIil MOXET
BHUMAHUE! BbITb HAHECEH M3NENNEM UMK CBA3AHHBIM C HUM 0BOPYL0BAHUEM,
€CIM €10 He yacTcs usbexarb

2. lMpaBuna TexHMKKU 6ezonacHoCTU

M3nenve 6bino M3roToBNEHO B COOTBETCTBUW C MPUHSATBIMI NPABUTaMU COBPEMEHHON TEXHOMOTUN.
CyLLeCTBYeT puUCK MOMyuYeHWs TpaBMbl UMM MOBPEXIEHUs, ecrim He CobMifaloTcs cnegylolme
MHCTPYKLMW NO TeXHWKe Be30nacHoCTV 1 NpenynpexaeHus, NpUBeSeHHbIE B AaHHOM PYKOBOACTBE.

2.1. Mpegnonaraemoe ucnosib3oBaHme

CrBoeHHble knanaHbl cepun M35 — 370 KOMMOHEHTbl 6GesonacHocTn ¢ Mapkvposkoi CE,
pa3paboTaHHble 1 W3rOTOBMEHHble B COOTBETCTBUM C [IMPEKTUBOW MO MalLMHHOMY 06OpyAOBaHMi0
2006/42/EC. CppoeHHble knanaHbl cepun M35 — 310 3/2-nvH./N0O3. KNanaHbl C pe3epBUpOBaHNEM,
paspaboTaHHble [N YAOBNETBOPeHUst TpeBoBaHWii, nMpeabsiBsiemMbix k GesomacHocTi nopjade w
cBpoca Bo3fyxa Anst 060pyAOBaHUS C MHEBMATUYECKUM yripaBneHueM. Kak npaBumo, aTu knamnaHbl
BbINOMHSIOTCS B COOTBETCTBUM C TpeboBaHMsAMK kaTeropuu 4 1 (unn) ypoBHsI ahEKTUBHOCTU «e»
Lem Ge3onacHoCT MalluHbl (UMK CUCTEMBI), YTO OMPesensieTcsl OLEHKOM PUCKOB, CBA3AHHBIX C
OMacHOCTSMM W 3aJa4amm, BbINONHEHWE KOTOPbIX TPEBYETCS OT COTPYAHMKOB, B3aMMOAEMCTBYHLLMX
C MaLLMHOM/CUCTEMOIA.

> B pasgene 10 «TexHudeckve [aHHble» MpUBEfEHbl CTaHLApPTbl M UCMLITATENbHbIE 3HAYEHUS,
KoTOpbIM COOTBETCTBYET u3genue. [upektusbl EC, OTHOCAWMECS K WM3OENWio, NpuBELeHbI
B AieknapaLyym COOTBETCTBUS.

KnanaH cepun M35 npeaHasHayeH Ans nofayy Boayxa B OTAEMbHYI0 30HY UMK KO BCEN MalLMHe/cucteme
[0 TEX nop, noka He ByeT nofaH curHan Ha OTKIKOYEHMe U BbIMyCK OCTaTOYHOM, HAKOMMBLUENHES 3@
KnanaHoM NHEBMaTUYECKOM SHEPrM U3 MalUMHbL. Takum 06pa3oM, CHKAETCS ONacHOCTb, CB3aHHas
C Hann4meMm 0CTaTouHOM 3HEPTUN NPU AOCTYNE COTPYAHMKA WM MENKOM TEKYLLIEM PEMOHTE. PyHKLNS
6esonacHocTy knanaxa cepim M35 cocTouT B TOM, YTOObI OTKMIOYNTL NOAAYY NHEBMATUYECKON SHEPTUM
1 BbIMYCTUTb Moy THEBMATUYECKYHO SHEPTUIO 3a KNanaHoM.

Mpumeyanue. KnanaH cepun M35 He 0becneunBaeT Bbinyck MHEBMATUYECKORA SHEPTUM, HAKOMMBLLEICS
3a MpensiTCTBUSIMM, HampuMep 3a 06paTHbIMU KranaHamy U KranaHoB C MEPEKPbITON 30MOTHUKOM

cpeaHei YacTbio paboyero oTBepeTyS.

KnanaH cepum M35 vmeeT TOMbKO BHELWHMA MOHUTOPWMHT Anst GesonacHoit W [Ay6nupoBaHHOM
pabotbl knanaHa. KnanaH cepun M35 — 310 cBOeHHbIA 3/2-nMH./No3. KnanaH MopLUHEeBOro Tuna ¢
9MEKTPOMArHUTHbIM MUNOTHBIM YNIPaBNEeHNeM U MPYXUHHBIM BO3BpaTOM. Kaxablit pabounii anemeHT
OCHaLLieH OTAENbHbIM TBEPAOTENbHBIM JaT4MKOM AaBneHns. MoHUTOpUHT 060MX AaTUMKOB AaBneHns
Mpu BKMIOYEHMM W BbIKMiodeHnn knanaHa M35 obecneuvBaeT pumarHoctudeckuit oxsat B 99%.
MoHUTOPKHT 0BOMX AaTYMKOB OCYLLECTBASIETCS BHELUHEN CUCTEMON MOHUTOPUHTA.

KnanaHbl cepum M35 moxHo Takoke npuobpectit ¢ mopynem EEZ-ON® (nnasHbiit nyck). ®yHkuus
Mogynst EEZ-ON® (nnaBHbI Nyck) 3aknio4aeTcst B TOM, YTOObI NPy BKIKOYEHUM MUTAHUS MO3BOMUTH
A3BNEHNIO Ha BbIXOZle YBEMNUMBATLCS MeANeHHee, YeM 06bIYHO, A0 TeX Nop, Noka OHO He AOCTUTHET
npubnuantensHo 50 % OT JaBneHWst Ha BXOAe, MOCMe Yero KnamaH MofHOCTbI0 OTKPOETCs, YTOObI
3aBEpLUMTb 3anoHEHNe CUCTEMbI MPY NONHOM pacxode. Ty 0COBEHHOCTb MOXHO 1CMONb3oBaTh Ans
YMeHbLUEHNS yaapa OT HEOXWAAHHOTO, BbICTPOro HarHeTaHWs AaBNEHUS B LMAMHAPLL. OTa (yHKUNS
ocobeHHO MonesHa, Koraa BCTPOEHHbIE PErynsaTopbl Pacxofa PacmonoxeHbl B MMHAM yrpaBneHus
LMNUHOpaMn B pexuMe «A03MpOBKW». YCTaHOBMEHHble TakiM 06pa3oM perynsTopbl pacxopa He
paboTaloT B 4OCTATOYHON CTEMEHW, KOrAa cvcTeMa NepBOHaYanbHO HaMOMHAETCS CKaTbiM BO3ZyXOM
nocne Toro, kak cuctema bbina obectodeHa. JTo NPUBOAMT K HEKOHTPONMPYEMOIA CKOPOCTW LnAMHAPA
npy NepBOM Xe npuBefeHun ero B feiictare. OyHkums EEZ-ON® (nnaBHbIl nyck) MOXET 1CMpaBuTL
3Ty CUTYaLMI0 33 CHET NOCTENEHHOTO 3anoNHeHNs cUCTEMb.  TakiM 0bpa3oM, No3BONSs LunuHApam
nerko Bo3BpalLaThcs Ha MecTo 6e3 cTyka. [lpu ucnonb3oBaHun yHKUM EEZ-ON® (nnasHbIi nyck)
BpeMsl, HeobXoAMMOe Anst AOCTVXKEHUS AABMNEHUS Ha Bbixoae npubnuantensHo 50 % oT AaBneHus Ha
BXOfle, MOXHO M3MEHWTb perynupoBaHuem pacxoda B mogyne EEZ-ON® (nnaeHbiii nyck). Mosopot
perynsTopa pacxofa fo 4acoBoW CTPenke YBEMWYMT Bpemsi, HeobXoauMoe [aBneHuio Ha Bbixoae
ana pocTkerus 50 % oT AaBnenus Ha Bxode. [10BOpOT perynsTopa pacxoga npoTvB YacoBoW
CTPEnKM NO3BONMUT COKPATUTL 3TO BpeMs. OTOT BPEMEHHON MHTepBan HanpsAMyto 3aBUCKT OT obbema
3anonHsieMon cuctembl. B cuctemax ¢ 6onbummm obbemammu Bpems goctmkeruns 50 % byaet Gonblue,
YeM B CUCTEMAX C MEHbLUMMM obbemamu. BaxHO 0TMeTUTb, YTo (hyHKums EEZ-ON® (nnaBHbIn nyck)
paboTaeT TonbKo Npy BKIKYEHUM knanaxa cepun M35. ®yHkumns EEZ-ON® (nnasHblit nyck) He BAseT
Ha (pyHKLMIO Bbinycka (6e30macHOCTb) knanaHa.

2.1.1. ®yHkuma 6esonacHocTu cornacHo ISO 13849

KnanaHbl cepuu M35 cnpoekTupoBaHbl B COOTBETCTBMM C TpebGOBaHUSMM, NEpedMCreHHbIMK
B 1SO 13849-1 1 ISO 13849-2. Wx dyHKums Be3onacHOCTM — 0TKa30yCTOMYMBOCTL — 0becneunBaeTcs
Jaxe B Cry4ae HeMCrpaBHOCTU BHYTPY Kranaxa (Hanpumep, Bbl3BaHHOM M3HOCOM, 3arpsi3HEHNeEM 1N
nofo6HbIMK CUTYaLMSMM).

®yHKuns BesonacHocTu knanaHa cepuv M35 3/2 coctout B TOM, 4TOBbI MOfaBaTh CXaTblii BO3AYX
(NHEBMATMYECKYI0 3HEPIUO) B MalUMHy/CUCTEMY TOMbKO TOFAA, KOrda [Ba 3NeMeHTa KnanaHa
NpUBOAATCS B AEACTBIME OAHOBPEMEHHO, W OTKMKYATL Mofayy M BbinyckaTb Miob0i Haxoaswuics 3a
HUMM CXaTblil BO3ayxX, koraa oba knanaHa OTKMKYeHb! Uik ecriv 3aAeNCTBOBaH TONBKO OAMH U3 ABYX
kranaHoB. HeucnpaBHOCTb B CUCTEME, NPK KOTOPOI TONBKO OAMH KnarnaH cpabaTbiBaeT npy BKOYEHNM
UMK TOMBKO OZVH OTKIKOYAETCS MPU BbIKIKOYEHUM, NPENSTCTBYET Nofjaye Bo3ayxa 3a KnanaHamu, 1 npu
9TOM OfIHOBPEMEHHO BbINyckaeTcs Ntobol BO3AYX, KOTOPbI y)ke HaxoauTcs 3a knanaHamu. KOHTponb
[BYX [ATYMKOB [aBreHWs C MOMOLLbHO BHELUHE CUCTEMbI KOHTpOnsi Ge3omacHocTi Mmonb3oBaTens
no3BoNsieT 0BHapyKMBaThL Takue HEUCNPABHOCTY, OTKMIOYATb U NPeAoTBpaLLaTh AarbHENLYI0 nogady
HanpsKeHUs Ha ANEKTPOMAarHuTbI.

Ynpasnsitolme BbIXOAbl CUCTEMbI GE30MACHOCTU AOMKHBI BbiTb CMPOEKTUPOBAHBI M U3rOTOBMEHDI
B COOTBETCTBUM C TPeOGOBaHMSIMM KaTeropuu 1 (Mnu) ypoBHst 3hheKTUBHOCTI cucTeMbl He30macHoCTH,
4TO ONpefenseTcs OLEHKOI pucka, CBA3aHHOTO C MaLUnHoi. OBbIYHO BbIXOAb! Ha 3NEKTPOMArHNTbl —
9T0 ABYXKaHambHbIE BbIXOAb! OT 3aLUMTHOMO Pesie Ui yCTpoicTBa aBapuitHoi 3aluuTbl Ha 6ase MIIK.

11 knanaHbl pa3paboTaHbl M U3rOTOBMEHbI B COOTBETCTBUN C NpuHLMnamu 6esonacHocTu ISO 13849-1.
2.1.2. Otka3 no o6wei npuyuHe (Common Cause Failure, CCF)

Ortka3bl no 0bLuieit npuunHe (Common Cause Failures, CCF) — 310 c6oy paannyHbIx KOMMOHEHTOB, BO3HUKAKOLLME
B pesynbTate eanHiHoro cobbiTs. CCF He criemyeT nyTaTb C kackaHbIMW OTKa3aMu Uk oTkasamu obLLero
Tina. OTkaabl N0 O6LLE NPU4MHE MOTYT MPUBECTY K NOTEPE (hyHKLMM Ge30nacHOCTH, 0COBEHHO B iBYXKaHAMbHbIX
Liensix, e 06a kaHaria MOryT BbIiATY U3 CTPOSi OBHOBPEMEHHO 3-38 €AMHNYHOTO COBbITHS.

+  [loanepxviBaiiTe KA4YECTBO CKATOrO BO3AYXA, T. €. (UNbTPaLWIo, PErynupoBaHue JaBneHus, CMasky.

*  Vsberaite wmcnonb3oBaHWs KOMMPECCOPHBLIX Macen, KOTOopble MOryT Bbl3BaTb pa3byxaHue,
pa3MsirYeHne Unu pyroe NOBPEXAEHNE YNIOTHEHNIA KnanaHa.

+  PaborailTe B ycTaHOBMEHHbIX TEMNEPATYPHBIX Npeaenax.

+  YcTaHaBnuBaiiTe knanaH Tak, YTo6bl HopManbHbIl XOf 3NEMEHTOB Knanaxa 6bin nepneHanKynsapeH
OCHOBHOMY HanpaBneHmto BUOPaLN MaLLMHbI U (1) MEXaHWUYECKUX TOMYKOB.

*  He ncnonb3yiite ucnbITaTenbHbIi MMMYNbC A0MbLUE, YeM Pa3PELLEHO TEXHNYECKUMM TPEBOBAHUSMU.

*  V3beraitte BNMSIHMS BHELUHUX MArHUTHBIX NOMEN.

+  He 3akpbiBaiiTe BbIMyCKHOE OTBEPCTUE KnanaHa.

*  Vcnonb3ayitTe TONbKO BbICOKOMOTOKOBBIE, HE 3aCOPSIOLMECS MYLUMTENN C XapaKTepuUCTUKaMi He
Xyxe, yem y rnywmtenei ROSS®.

2.1.3. [lnarHoctuyeckoe NoKpbITHe

[lnarHocTyeckoe nokpbITME Ha ypoBHe 99 % [oCTUraeTcs MyTeM COOTBETCTBYIOWIEN WMHTErpaLmm
knanaa cepum M35 B cuctemy ynpaeneHus 6e3onacHocTbto. Cuctema KOHTPONst [OMKHa NpOBEPSTH
NPaBUIbHOCTb M3MEHEHWSI COCTOSHMS KaxOoro Aatyvka faBneHust knanaHa (S1 v S2) npu kaxaom
M3MEHEHUM COCTOSIHUSI BbIXOZOB CUCTEMbI YMpaBNEHNs Ge30MacHOCTbI0 Ha AMEKTPOMAarHuThI knarnaHa
(Sol 1 n Sol 2). OBHapyxeHWe HeucnpaBHOCTW CUCTEMON ynpaBneHusi Be3onacHoCTbl AOMKHO
VHWLMMPOBATb OTKIOYEHIE BbIXOLOB KOHTpOMnepa 6e30nacHOCTY Ha anekTpomarHuTel knanaxa (Sol 1 v
Sol 2), cm. pa3gen 8.
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2.1.4. PeXvMbl HeucnpaBHOCTU

O6patuTe BHUMaHWe, YTO AN1s HOPManbHOW paboThl TpebyeTcs OAHOBPEMEHHAs nofaya NUTaHus Ha
Sol 11 Sol 2 ans BkMoyeHmus knanaxa cepin M35 1 0aHOBPEMEHHOE NpeKpaLLieHe NofaumM NUTaHns Ha
Sol 1 1 Sol 2 ons oTkntoYeHUs knanaHa cepuv M35. Tpu HopmanbHoit paboTe BO3MOXHbI CReayloLL e
HeucnpaBHOCTY.

OpHoBpeMeHHas nogava nutanus Ha Sol 1 1 Sol 2

S1BKI1., S2 BbIKN.
S1BbIKI1., S2 BKII.
S1BKI1., S2 BKI.

OpHoBpeMeHHOe npekpalLleHre nogayn nutaqus Ha Sol 1 1 Sol 2

S1BKI1,, S2 BbIKI.
S1BbIKI1., S2 BKII.
S1BbIKI1., S2 BbIKI1.

2.1.5. Bo3moxHOe npefckasyemoe HenpaBunbHOe UCMOb30BaHNe

A NPEAYNPEXAEHUE!

3. Obo3HayeHue usgenus
LlaTa W MeCTO U3roToBIEHNS NPOLUTAMMNOBAHbI Ha U3aenuu.

Puck nony4enus TpaBmblI!
HenpaBunbHoe 1Cnonb3oBaH1e MOXET NPUBECTU K TpaBMe Uiv NoBpexaeHnto obopyaoBa-
HUS.

> I3genue JOMKHO UCMONb30BATLCS UCKMKOYMTENBHO MO HA3HAYEHUIO.

3arnpelLeHbl creayoLe Bibl MPUMEHEHNS:

1CMoNb30BaHe Ha OTKPLITOM BO3LYXE;
1CMIONb30BaHNE B HEMPOMBbILLNEHHBIX KUMbIX PaOHaX;

1CIONb30BaHINE C BbIXOAOM 3a MPEeAenbHbIE 3HAYEHNS U3AENVS, ONpeaeneHHble B TEXHUYECKNX
[DaHHbIX;

HECaHKLIMOHNPOBAHHbIE U3MEHEHNS;

1CMoNb30BaHye kak NPeAOXPAHNTENBHONO KranaHa Ha npeccax Ans yrpaBreHns yarnom MychTa-TopMos
JKCTMyaTaumst C HU3kMM MOTpeOneHueM (PEXWUM HW3KOrO NOTPebrieHus) B COOTBETCTBUM
¢ IEC 61508;

06xo0z1 (hyHKLMKM BE30NacHOCTY UK AUArHOCTUKNA;

paspeLLeHe NPOAOKeHUs paboTbl knanaHa, Koraa He NOATBEPXKAEHb! OAMH UK 06a CABUHYTBIX
BO BPEMEHY CUrHana knanaHa

(0T AATYMKOB CPEAHErO MOMOKEHMS);

1cronb3oBaHne B 0GpaTHOM pexuMe (M3MEHeHWe HampaBneHust MPUTOYHOTO U OTpaBoTaHHOro
BO3/lyxa Ha obpaTHoe);

paboTa B pexuMe ¢ HU3KOi1 4acTOTOil 3anpocoB B cooTeeTcTBUM ¢ IEC 61508;

3KCMyaTaLys B ONACHbIX MECTaX.

ROSS CONTROLS He HeceT OTBETCTBEHHOCTW 3a yliepb B pesynbTaTe HEnpaBuIbHOTO
1CMONb30BaHNS. Bce pUCKM  HEMpaBWMMBHOTO  WMCMOMb30BaHWS  NEXaT MCKMKUUTENBHO  Ha
nonb3oBarterne U3genus.

2.2. 06s3aHHOCTM BnagenbLa CUCTeMblI

Cobniopats pekomerpaLym o6 ycriosusix 6ok v SKCryaTaLm, NPUBEAEHHDIE B UHCTPYKLMN MO
3KCMINyaTaLmy Uiv B TEXHUYECKOM acropre.

Cobntogatb aononHutenbHble Tpebosanus 1SO 13849 (Hanpumep, B oTtHowenun CCF, DC,
PLr, nporpammHoro obecneyeHns) npu HamepeHu 1cnonb3osaTtb U3fenve npu Gomnee BbICOKNX
kateropusix 6esonacHocTt (ot 2 Ao 4).

Creantb 3a Tem, 4TOObl MakCUManbHOe KOMMYECTBO LMKMOB nepekntoyeHnst (Bio) B TeyeHne
cpoka cnyx6bl Tw He 6bINo NpeBblleHO. ECn 0XnaaemMoe KONMYECTBO LIMKIOB NepeknioyeHns
[Ns Kakoro-nnbo KOMMOHEHTa MpeBbIlLAeT 3HayeHne Biop B TEYEHME €ro cpoka 1Cnonb3oBaHus,
HeobXxoaMMO YkasaTb NOAXOAALME NHTEPBAbI 3aMeHbI.

[Mepekntoyath knanaH He pexe OfHOro pasa B MecsLl, 4Tobbl 06ecneunTs ero NpasunbHyto paboTy.
[ina  ycnewHoir paboTbl  KOMMNOHeHTa obecneunTb  COBMIOEHNE  OCHOBOMOMAratLLMx
11 MOATBEPXKAEHHBIX MPUHLMNOB Be3onacHoCTH, CooTBeTCTBYIOLMX TpeboBaHusM ISO 13849.
ObecneunTb NpUMEHeHWe [ONYCTUMbIX WMMYNbCOB BKIIOYEHUS M BbIKNOYEHUS Ans paboTbl
NHEBMAaTUYECKUX YCTPOICTB 6e3 obpaTHOM CBA3N.

Ecnu ucnonbayetcs knanaH cepun M35 BMecTe C 3neKTPUYECKUM [ABYPYHHBIM YCTPOACTBOM
ynpasneHus, ybeantbest B ero cootseTctaun craHaapTy EN 574. Bbibop 1 yctaHoBKka 3Toro
[IBYPY4HOrO YCTPONCTBA YNpaBneHs AOMKHbI OCYLECTBAATLCH B COOTBETCTBIM C TEXHUYECKUMM
TpeboBaHNAMM N3rOTOBUTENS.

2.3. WHCTpyKumMM No TexHMKe Ge3onacHOCTH

Mpw peanu3aLymn Mep no orpaHNYeHMIo NepeHanpsikeHns 06s3aTenbHoO NpoBEpbTe, yBeNNIMBaeT
nn 3TO BpeMs OTKNMKa A7 OTKIMKOYEHWS KranaHa, NOCKOMbKY 3TO MOXET YBenU4uTb Bpems
0CTaHOBK MaLLMHbI.

B cnyyae BbICOKOTO YpoOBHsS BMOpaLMW MaluMHbl NPU YCTAHOBKE KManaHa WCnombayiite
COOTBETCTBYIOLLME BUOPOracuTeni.

lMopaBaiiTe NpaBUNbHOE HanpsiKEHUe, TaK Kak CUTyaluu NepeHanpskeHus MOryT MpuBecTu
K neperopatmio anekTpoMarHuTa.

Y6enuTech, YTo NponyckHast CNOCOBHOCTb FMYLUNTENS HE OTPaHNYEHa, TaK Kak 3TO MOXET NOBMUATL
Ha NPOU3BOAUTENBHOCTb CUCTEMBI.

Ipy HeOBXOANMOCTY 3aMEHUTE FNYLUMTENb Ha BbICOKOMOTOKOBbIE, HE 3aCOPSIOLLMECS FMyLINTENN
C XapaKTepUCTUKaMM He Xyxe, yem y rnywmtenein ROSS®.
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(L) (5161L)
ROSS CONTROLS USA

(FE) (516 FE)
ROSS EUROPA ©) (516 G)
ROSS UK (RB) (516 RB)
ROSS ASIA ) (516J)
ROSS SOUTH AMERICA (B) (516 B)
ROSS CONTROLS CHINA (C) (516 C)
ROSS CONTROLS INDIA (RC (516 RC)
Anpeca ROSS cm. Ha nocneaHen CTpaHVILI,e

Mpumep 0603Ha4eHNs Ha ITUKETKE U KOAOBOrO 0603HAYEHUA U3AENUs CM. Ha CTp. 22.

4.

>

>

H606XO,UMMI:I6 ycnoBusa nNpu kcnnyatauun nspenusa

C 3T0il MHCTpYKLVEN N0 SKCTyaTaLm JOMKHbI 03HAKOMUTLCS MHXEHEP W CTIELManmCT Mo MOHTaXy
MaLLMHbI/cUCTEMBI, B KOTOPOI ByAeT UCONb30BATLCS U3enme.

CoxpaHsiiTe 3Ty MHCTPYKLMIO MO 3KCMyaTaLym B TE4EHWE BCEro Nepuoda KCnmyaTauvi u3aenus.

4.1. Ksanudmkaums nepcoHana

C60pKa, yCTaHOBKa, BBOJ B 3KcnnyaTau,vuo, TEXHN4YecKoe 06CJ'Iy)KVIBaHVIe 1 BbIBOA M3 3KcnnyaTau,vm
[OMKHbI BbIMOMHATLCA TOJBKO KBaJ‘IMCbML[MpOBaHHbIM nepcoHanom, 06ﬂa,ﬂa}0LLl,VIM HeOﬁXO,ClVIMbIMM
3HaHUAMM U ONbITOM pa60TbI C 3MEeKTPUYeCKnMmn 1 NHeBMaTU4ECKUMU CpeaCTBaMMU yﬂpaBl'IEHl/Iﬂ.

5.

Copepxumoe ynakoBKu

B komnnekT BxopsT:

.

6.

>

1.

KnanaH cepun M35
VIHCTpYKLWs MO 3KcnnyaTaLum

CepBMC, PEMOHT U TeXHU4YecKoe OﬁCﬂY)KVIBaHVIe
B cnyyae TexHudeckux npobnem unn HeobXOAMMOr0 PEMOHTA CBSXMTECH C BaLUUM MECTHbIM
npesacTasutenem komnasun ROSS. TMpu npaBunbHOM 1Cnonb3oBaHy knanaHbl M35 He Tpebytot
Texobenyxusanus. Ecnv He TpebyeTtcs uHoe, ROSS® pekomeHayeT NpoBoauTb (hyHKLMOHAMbHbIE
MCMbITaHWS Kak MUHUMYM pa3 B MecsL (cm. n. 8.1 «MeTozuka ucnbitaHuity).

C6opka u ycTaHOBKa

A OCTOPOXHO!

OnacHoCTb TPaBMMPOBAHWS NMPU YCTaHOBKe MOA AABNeHWeM WnM paGoTe C yacTAMU MoA
HanpsxeHuem!

YcTaHOBKa N0a AaBMEHEM UMW NPU BKIKOYEHHOM NMUTaHUM MOXET NPUBECTM K TPaBMaM BCREACTBIE
BHE3aMHOro noBbIWEeHUA AaBNeHNA NN NopaXxeHUa SNekTpu4eckum TOKOM.

> OBecToubTe U cOPOCbTE [aBMEHNe B COOTBETCTBYHOLMX YACTSX CUCTEMbI MEpPEes YCTaHOBKOM

KnanaHos.

» 3aU.I,I/ITI/ITe CUCTEMY OT MOBTOPHOTO BKIOYEHMS.

BHUMAHMUE!

OnacHoCTb pa3spyLueHusi KOMNOHEHTOB!

XuMU4eckve BeLLecTBa MOryT NOBPEAUTb NOBEPXHOCTb, MApPKMPOBKY U YNNIOTHEHWS! YCTPOACTBA.

» YcTaHoBUTE KrnanaH Tak, YToObl OH Obifl 3aLLMLiEeH OT BO3AENCTBUS XMMUYECKNX BELLECTB.
OnacHocTb NOBPEeXAEHUs YCTPOIWCTBA U3-3a XPaHeHUA NpU HenpaBuUnbHON Temnepartype!
TemnepaTypa XpaHeHus npefcTaBnseT coboW AOMyCTUMYK TemnepaTypy OKpyxatoei cpedbl
11 3@BUCUT OT TUNA paccMaTpMBaEMOro KnanaHa.

» Cobniofaite pekomeHaauwu no Temnepatype, copepxalyvecs B rmase 10 «TexHudeckue

XapaKkTepUCTUKNY».

7.1. MexaHu4eckasi yCTaHOBKa

Mpy NOAKMIOYEHMM K YCTaHOBMEHHOMY Grnoky nogrotoBku Bosgyxa ROSS MD3™ wnm MD4™
ucnonb3yiTe (2) coepmnHuTENbHBbIX 3axuma ROSS. Mpu ycTaHoBKe B ka4yecTBe aBTOHOMHOTO YCTPOACTBa
ucnonb3ayiiTe nnbo (2) KomnnekTa CoeAMHUTENBHBIX 3a)XUMOB M KpoHLTeitHoB ROSS, nubo ycTaHosuTe
(DUTUHI HEMOCPELCTBEHHO BO BMYCKHbIE U BbIMYCKHbIE OTBEPCTS.

[ins nonyyeHnst 4ONONHUTENbHON MHGOPMaLKM noceTuTe Be6-caitT www.rosscontrols.com.

7.2. YcTaHOBKA NHEBMAaTU4YECKON CUCTEMbI

lMopkntounTe nogady cxatoro Bo3ayxa k kaHany 1. CoeguHuTe oTBepcTWe 2 cO cnepytoeih fanee
4acTbio KOHTYpa.

© 2024, ROSS®. All Rights Reserved.
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ROSS

pycca Enl

7.3. MHeBMaTUYECKME U ANEKTPUYECKME COEANHEHUA

OnekTpuyeckne COeANHEHUs C BMeKTpOMarHuTami W [aTivkami BbINOMHSIKOTCA € NOMOLLbIO
LITENCenbHbIX PasbeMoB 5-KOHTakTHbIX M12 Ha knanaHe. CM. pa3BoAKy BbIBOJOB Ha CTp. 22.
Po3eTkn pasbemoB n kabenen npogatotcs otaenbHo. Kabenu u kabenbHble COeAnHEHNs, a Takxke
3NeKTpUYEecKoe ynpaBreHne ABOVHBLIMM KnanaHamu [OMKHbl COOTBETCTBOBATH [AE/CTBYIOLLMM
npasunam 6e3onacHocTy.

8. BBog B 3kcnnyartaumio U padboTta ycTponcTea

A OCTOPOXHO!

Ywep6 Ans 3a0poBbA U3-3a FPOMKOro Wwyma!
YpoBHu Bbiwe 70 4B(A) MoryT HaHecTH yiLepb 3a0poBbio!
» [lpu paboTe ¢ u3nenvem Bcera HafeBanTe 3aluTHbIE HayLUIHUKK.

Mepen BBOAOM B 3KCMNyaTaLMto yCTaHOBKa AOMKHA ObITh TLLATENBHO OCMOTPEHA KBaNMGMLMPOBAHHbIM,
06Y4eHHbIM CeLmanicTom.

Ybeautecb, 4To TexHuyeckme TpebOBaHWS COOTBETCTBYIOT KpUTEPUSM paboTbl MalWHbl W (Mnm)
MHEBMAaTUYECKOV CUCTEMBI.

Bcerna yctanaBnuBaiiTe mopady CXatoro Bo3dyxa Ha ypoBeHb, obecneumBarowmit cobniopeHue
MUHUManbHoro paboyero fasnenus (M. Pasgen 10 « TexHuyeckue TpeboBaHms»).

8.1. Metoauka ucnbiTaHun
1. Tomnbko anekTpoMarHuT A HaxoAuUTCS NOZ HaNPSHKEHEM — KranaH HeucnpaBeH, ojaya oTKIYeHa,
BO3/lyX 3a KranaHoM BbIXOAWT Yepe3 oTBepcTie 3. [latumk A BbIKIIOYeH, AaTumk B BKMOYEH.

2. BoccTaHoBUTE UCXO[HOE COCTOSHUE Knanana, 06ecTouns oba anektTpomarHuTa. KnanaH BbIkrtoyeH,
nofaya oTKIoYeHa, a BO3AyX 3a KnanaHoM BbIXoauT yepes kaHan 3. [atunku A u B BkmtoueHbl.

3. TonbKo anekTpoMarHuT B HaxoAnTCs NOA HanpsikeHeM — KnanaH HeucnpaBeH, Nofaya OTKIHYeHa,
BO3/1yX 3a KranaHoM BbIXOANT Yepe3 oTeepcTie 3. [latumk A BKItOYEH, AaTUNK B BbIKMIOYEH.

4. BoccTaHOBUTE UCXOIHOE COCTOSHUE KnanaHa, 06ecTouns 0ba anekTpomarHuta. KnanaH BbIKMoYeH,
noAaya oTKIoYeHa, a BO3AyX 3a KnanaHoM BbIXoauT Yepes kaHan 3. [atunku A u B BkmtoueHbl.

5. OnekTtpomarHuTbl A u B nog Hanpsxexnem.

KnanaH BkrtoyeH, AaBneHre Bo3ayxa NogaeTcs 3a knanaHoM Yepe3 oTBepcTve 2, a oTBepcTue 3
OTKNtoYeH. [latumki A 1 B BbIKMIOYEHBI.

6. OnektpomarHutbl A u B obecToueHbl — knanaH BbIKMiOYeH, nojada OTKMYeHa, a BO3AyX 3a
KnanaHoM BbIXOANT Yepe3 oTeepcTie 3. [latumkn A n B BkMoYeHb!.

MPUMEYAHUE. Vicnbitanme 11 3 MoXeT BbiTb NPOBEAEHO TOMBKO ANs KOH(UrypaLum anekTpomarHuta A

(M35™*AEXA™A).

PesynbTatbl, NONMy4eHHble COTNAcHO WCMONb3yeMo METOAMKE WCTbITaHWUIA, OTnMYalowmecs ot
MEePEeUMCIIEHHIX BbILLE, MOTYT YKa3blBaTb Ha HEUCTIPABHOCTb knanaHa. Cwm. pasfen 6 «Cepsuc, peMOHT
1 TexHu4eckoe obCnyxvBaHEY.

HeBO3MOXHOCTb CUHXPOHHOTO NEPEKIIOYEHIs KranaHa NPUBOANT K HEMCTPABHOCTM knanaHa cepumn M35.

3T0 MOXET NPOM30iATY NO Pa3HbIM NpUYMHAM, HanpUMEp:
+ gedeKTbl NOPLUHEBLIX KOMEL;
*  3a7epkKa NepekIioYeHs OCHOBHBIX 3MIEMEHTOB KNanaHoB W3-3a rpsiau UM 3arycTeBLUEro Macna;

* HedoCTaTOYHble 3neKTpuyeckue CurHasbl, MOAaBaeMble Ha JNEKTPOMarHWTHbIe KnanaHbl,
OTCYTCTBME NOAXOAALLEro HanpsAXeHns,

¢ TMOJy4YeHue CUrHanoB Ha ANEKTPOMarHMTax He CUHXPOHHO;

* 3aflepxXKa nepeknoyveHns ynpasnaroLWwmx KnanaHoB 13-3a NOBPEXAEHHbLIX KOMNOHEHTOB, rpA3u unn
3arycreBLuero macna;

* Ype3MepHOe ckonfieHne BoAbl B KnanaHe.

9. OTKNHOYEHUE U CHATME YCTPOMCTBA

10. TexHuyeckue TpeboBaHMA

KoHcTpykums CrBOEHHBIN -3/2-1MH./N03. HOPMAMbHO 3aKPbITbIA KanaH.

Ynpasnenue KnanaH ¢ anekTpoMarHuTHbIM yrpasreHnem 1 npyxvHHbIM BoaspatoM. OauH
3MEKTPOMArHUT Ha SMEMEHT KriariaHa (Bcero 2) — 06a AomkHbI paboTaThb CUHXPOHHO.
YckopeHue 30G
lpogomkuTensHOCTL yaapa 16 mc

UcnbiTanve Ha ®dopma yaapHoit BOMHbI 1/2-cuH

yAapHyto Harpysky

(Ha ocHoBaHMM VcnbiTakne Ha BUGPOYCTONYMBOCTb Acceleration: 10 g

DIN EN 60068-2-27) | (Ha ocHosaHuy DIN EN 60068-2-6)
YckopeHue yacToTbl 55-82,2 Ty
Amnnutyaa nonHbIn paamax 0,75 mm.

Tun moHTaxa

MoHTaX B MKW — MOAYIbHbIiN/pe3b00BbIi

OpVIeHTaLlVIH ANA MOHTaXa

JlioBasi, xenatenbHo BepTUKkanbHas

Tekyyas cpena

Cxartblit BO3ayX (HelTpanbHble rasbl) B cooteetctaun ¢ ISO 8573-1, knacc 7:4:4

[NaBnenue Ha Bxoge

Ot 30 po 150 chyHTOB Ha kBappaTHbIN Atoitm (0T 2 Ao 10 bap)

Temnepatypa okpyxatoLen cpefbl

0740 o 122 °F (o714 po 50 °C)

Temnepartypa Tekyyen cpefibl

Ot 40 o 175 °F (o1 4 no 80 °C)

JTanoHHoe HanpsxeHue

24 B nocr. Toka

HanpsixeHue
nuUTaHusa

[Iins cooTeeTcTBUst CSA / UL B NpunoxeHmsix NOCTOSHHOTO ToKa KnanaH AOMKeH
6bITb MOAKNHOYEH K UCTOUHMKY nuTaHus NEC krnacca 2

YnpaBnawowue
3NeKTPOMArHUThI

B cooteetcTBuM ¢ VDE 0580. PaccumntaHbl Ha HenpepbiBHbIN pexium paboTbl.
Tuin anexTpr4eckoro coeanHerms 5-koHTakTHbIN M12. CTeneHb 3aluuTbl kopnyca CornacHo

DIN 400 50 IP 65.

MoTpebnsemas MOWHOCTb ANEKTPOMArHUTOB (AN KaXAoro) 2.0Bt

CTeneHb 3aWwuTbl Kopnyca

IP 65 cornacto DIN 400 50

SneKTquecKue coeuHeHuAa

[lBa 5-koHTaKTHbIX pasbema M12. CTeneHb 3aLLuTbl kopnyca
cornacHo DIN 400 50 IP 65.

[aTunkn paBnexus (2 Ha knanaH)

TeepgoTenbHbI aatink PNP

KaXoro Aarumka)

[MoTpebnsieMbIi TOK AaTYUKOB AaBMEHMSA (41

<23 MA (ansi kaxgoro, 6e3 KOHTaKTOB)

Bio J]a'rq WKW faBleHnAa

200x10°.

3HaueHue Bioo cornacHo 1SO 19973

25 MUNNMOHOB.

MakcumanbHas
YacToTa LMKna

3Ty, namepsieTcs 6e3 06bema. Yactota nepeknoyeHIst yMeHbLIAETCS B 3aBUCHMOCTM
OT faBneHusi, oGbema Harpysku, paaviepa Tpybbl M HACTPOIAKY MaBHOTO Nycka.

KoHTponb

[IMHaMUyYeCKit, LMKNNYECKIA, BHELLHMIA C NOCTABNSAEMbIM 3aKa34ikoM
obopygosanvem. [Npu koHTpone Heo6x0AMMO NPOBEPSITL COCTOSIHUE 060MX
[aT4MKOB AaBNEHWS KnanaHa npu Niobbix M3MEHEHUSX COCTOSHUS CUTHaNoB
YpaBneHusi KNnanaHoMm.

YpoBeHb 3BYKOBOrO
nAaenenus [AB(A)]

MpokoHcynbTUpyiiTeck ¢ ROSS Ans nonyyeHns 3HaYeHnst MakcUManbHOro
YPOBHS UMNYTIbCHOTO 3BYKOBOTO AABIEHS B CaMOV FPOMKON TOUKE U3MEpPEeHs Mpu
pabote knanaHa ¢ rnywutenem ROSS Controls. Ha ypoBeHb 3Byk0BOTO AaBNeHMs
BNUSIOT MHANBMAYaMbHbIE CUCTEMbI, UCTIONb3YEMbIe ANS CHIKEHINS YPOBHS LUyMa.
He 3akpbiBaiiTe BbIMyCKHOE OTBEPCTUE KnanaHa. cnonb3osanue usnenvs 6e3
TNYLINTENS He PEKOMEHAYEeTCS.

A OCTOPOXHO!

OnacHocTb TpaBMUPOBAHWUA NPW YCTAaHOBKE NMOA AABNEHWEM MnW paboTe C YacTAMM NoAa
HanpsxeHuem!

YcTaHoBKa Mo AaBNEHMEM N NPY BKIKOYEHHOM MUTaHUM MOXET NPUBECTM K TpaBMam BCIeACTBIe
BHE3aMHOTO MOBLILUEHNS JABMEHNS UIW NOPAKEHUS ANEKTPUYECKIM TOKOM.

> ObectoubTe 1 COPOCHTE fAaBMEHIE B COOTBETCTBYHLLVMX HACTSIX CUCTEMbI MEPEf YCTAHOBKOM KlanaHoB.
> 3awuTnTe cUCTEMY OT NOBTOPHOTO BKIOYEHMS.

OnacHocTb TPaBMMPOBaHS B Pe3ynbTaTe OTCOEAMHEHUS YacTeN, HAXOAALMXCS NOA [AABNEHNEM UNK

HanpsikeHueMm.

+ OTKnIoYeHe MHEBMATUYECKOTO KOMMOHEHTa, Koraa CUCTeMa HaxofuTcs Nof AaBheHUeM Wnu npu
rnofave Ha Hee 3MeKTPOIHePrin, MOXeT NPUBECTY K TPaBMe UN CMEPTU B pesyribTaTe BHE3ANHOro
cOpoca AaBnerns, HenpeiBIAEHHOTO ABIKEHNS NN NOPaXeHNs ANEKTPUYECKIM TOKOM.

+ [lepen 0TCOeAMHEHMEM KNanaHOB U30MMPYiiTe 1 3aBNOKMpYIiTe BNEKTPUYECKYIO U MHEBMATUYECKYIO
cHCTEMbl.

MuHumanbHas paboyas yactota

0fVMH pa3 B MecsiLl, YToObl 0BecneunTb NpaBunbHyto paboty

paccornacoBaHHOCTH

MakcumanbHoe pekomeHayemoe fgonyctuMmoe BpemMs

50 mc.

11. YTunusaums

YTunuanpyiite knanaH B COOTBETCTBUM C JECTBYIOLMM 3aKOHOLATENCTBOM Ballel CTpaHbl.

www.rasscontrols.com
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M35 > 1) —XEXiREH AR E

Model No: M35X40NAEXDBGA [elE#
BRASAL Pressure: 30 to 150 psig (2 to 10 bar) EEZ-ON' (Y7 +X&—F) EVa—ILE EEZ-ON’ (V7 + 28— k) EVa—ILE
Voltage: 24 VDC MR
www.rosscontrols.com ﬁ ‘
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M35/ 1) =Y T b RR— NRE - RE vs / TEEHEAOEN
6000 220
| 4
| SI4LEDS) ! 5000 180
D I‘;i l S| (4 LED'S) c
I 1. ‘ £ o
IN | &
5 ouT EXH 2 3000
= ‘ 3
Aﬁ = | i = 2
|
j] E | 1000
I
[o)
: IJIl 2 4 B 6 8 10
‘ B (REFEHEIY)
SSA LB ,i , — 30 psig (2 bar) — 60 psig (4 bar) 90 psig (6 bar) 115 psig (8 bar) ~--_~ 145 psig (10 bar)
- w3 | _EEZON' EEZ-ON' HESBSRI- SRS LRI (1)
EZa—ILF EZa—ILft < — <o
— o HAL Y HR250o1
MLV | o V7 Cy HAX - A>F (mm) | BEES psig (b BEES psie (b
28—k |12 |23 A | 1031(261.9) 7.03 (178.5) FE kg ESRIECY LR
12 5 |41 B 4.30 (109.3) 430 (109.3) fe (L) {i@ 302 9 6) 145 (10) 0 90 (6) 145 (10)
o [ o | to | to | o | to | to | to | o | o | to | to
YL i3 43 75 c 3.73(94.7) 3.73(94.7) H 15(1)|7(05)| 15(1) | 7(05)| 15(1) |7(05) | 15(1) | 7(05) | 15(1) | 7(05) | 15(1) | 7(05
fIE a5 41| D 0.64 (16.3) 0.64 (16.3) 0071 |_N ] 0.055 | 0.071 | 0.094 | 0.112 | 0.120 | 0.135 | 0.052 | 0.070 | 0.093 | 0.113 | 0.123 | 0.142
3/4 = 43 E 1.44 (36.5) 1.44 (36.5) (2) | F | 00720098 |0.147 | 0.183 | 0.200 | 0.247 | 0.065 | 0.091 | 0.137 | 0.175 | 0.203 | 0.272
5 a1 (F:, 63.38%1((196725) z-éi g?g; 035 | N | 0.131] 0.208 | 0.317 | 0.393 | 0424 | 0.507 | 0.120 | 0.191 | 0.308 | 0.409 | 0.437 | 0520
2oHE 1/2 ® |43 H 6.76 (171.6) 3.28(83.3) (10) | F | 0185 0.301 | 0.533 | 0.710 | 0.789 | 1.024 | 0.163 | 0.300 | 0.503 | 0.697 | 0.805 | 1.048
I5o 5 417.90 IN | AO 071 | N | 0.226 | 0.379 | 0.597 | 0.746 | 0.804 | 0.971 | 0.204 | 0.342 | 0.577 | 0.779 | 0.829 | 0.992
3/4 p. 4'3 ouUT | O (20) | F | 0.326 | 0.555 | 1.016 | 1.368 | 1.526 | 1.997 | 0.285 | 0.562 | 0.961 | 1.349 | 1.558 | 2.017
N - EXH | #% 141 | N | 0416|0721 | 1.155| 1.451 | 1.564 | 1.899 | 0.373 | 0.645 | 1.115 | 1519 | 1.615 | 1.937
Sl | RF—82A2I—%& (40) | F | 0.608 | 1.063 | 1.983 | 2.685 | 3.000 | 3.941 | 0.530 | 1.086 | 1.878 | 2.655 | 3.064 | 3.957
SSA | VIbRE— AR 530 | N | 1462 | 2.604 | 4.227 | 5.326 | 5.743 | 7.006 | 1.301 | 2.310 | 4.071 | 5.588 | 5.934 | 7.130
EXHFL | %S 752 JH&R (150) | F | 2.160 | 3.855 | 7.298 | 9.929 |11.107|14.635| 1.874 | 3.968 | 6.919 | 9.834 |11.345|14.622
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1. TORFaXIMIDOWT
COSBAEICIF EREREN OBYIAN T ARG I ILHDEERBERILEHINT
WE7,
> WREERICAZHNICNT COHRBAZELEZ—BDFTATIIEW, FICHE2EILLIC
BT EEREEIILFTRATIIESL,
BIIDRFIX
SISTEMA S 7351)—
DGUV EFAZE: RV EMEHS
BRWER
FBICDOVWTUI REER—J DOV RI MRICTEE W 2N R — LR =2
(www.rosscontrols.com)iZ 77t AL T E L,
> I EHEALEPIRIBREDO O ICEPHIFOERFIZETFTLTIZ S W,

1.1. FRRKERAEDESRT
COERSRAETIE ASEHRCYRIREDOIRINREET IR EFOH S
J2a>ORICEEDBINBOET. BERFIUTOLICHEMINTOED,

A ooF19—k

fEPRDBE X IIFHER!

+
&

> fEMREIBEDT-HD K

- BRZAR: BB ILRBEEZESERENHZCEERLTVET,

© SUFILT-R BRORZEZTLTVEY,

© ERROBREIIILERIR: BROBERIFERREZRLTVET

c BREREEGLIGSICREIDSZERICOVTHHALTVET,

© ERZEOETRIODEE: fRZEETEHEERLTVET,
BB HDEENETINTVSEHFAIRTY,

fel&z(m

COFRETIHEEDAFGEPRCERICOBHBINELIEEKR
BERERLTVED,

COFETIHEEODAFBEPRCERICOBHZBNLDH S
ERZETRLTVEY,

COFETIXBEFIFEEDEEIIOANZHNDBLNARVE
ReRLTVWEY,

COFEFTIIRRELIZZTORATEBICEODREETZNHLIZL
BENGYEEZRLTVET,

A

A=

7FaC

2. R2MEICEHIZEEFHE

AERISIREORN TROSNIIL— LIRS TRIESNTUVWET, CORRFHAZEIC
RHINTULBUTOREICEYT ZIETPEENTONTULRVEEI R CYRIE
HBOERED DD XY,

2.1. ERAEMN

M35 —Z DA TILNILT 13 ) $2006/42/ECICTE> TR BhE e —TF
A AVR—=RY R T CEX—IDMFVWTWVWET, M35 U—XATILNILTE = SEFIE
HEbLO IO R BT ERGE/HR T TV Tr—2a>D = — XL EGEHIT LS
ISR SN R32NILT T, @BE.CNSDNIL T MR/ > R T L%RET B1E
HEEZICERINTWB BIRIR E" XA DRI THEIXMMIEDRE SN (
FIFIRATL) REOBONTIAVAB LU/ EIFNTH—IVALARIL " DEH %
T TmDICRESNTUVETD,

> AREMAEHLGETFLTVSHE CEREICEAL T BRI0O KT —421 28R LT
REVHABICEATBCEEQICOVTIRBEEEEE2SRL LT,

M35 =NV TG BEREZXERM LT 2REOZRE2HR T 2ESHESNBZET
IETUT RT3/ > AT A2 RICEREEBRATILSICRFINTVET. D
D REEDEMICT I ERTZHP NIRRT —EXPICHRBIRILE—HNEETS
CUICEBBERIEZRIBLETMISVU—INILT DL LR EREIRILE—D
BEGEER L NIILTOTRADSEREIRIILF—EHRTZETY,

AREIE: M35VU—XF HEIERAPIO-XRE - EENLTRCHSDEE L
BEEBOTRANSEEIRIF—EHRTIICIETER R A

M35 =N 1E RETRRABFXBMIICIHINBE=R) VIRBICRF T TV E
T M35 —=ZXNILT I RERUESNTI32RRY 2L TDNILTTHEREINTED.
B—YL/ARNAOYMEBIBRTU Y IUR—NILTDETOMEEZBLTVWE
Fo M35VU—ZXDENILTILAVEVIYRRAT—NEDEI A —HEFEINTL
F9, MI5ZU—XDNILTDEIECIEEEICRAT ZMA D —%EZR)VIT
BT RAINDZEIESNE T, CNEDEIH—DEZZIVTIE IMNEE
ZR)VTORTLTEIRSHBEBLRHDET,

M35 —ZXNILFVEEEZ-ON (VTR RZ—R) ESa— L4 ETEATZ L HTESE
9o EEZ-ON° (V7hRAZ—b) EZa—/LOEEILGBERICCHAE AN NOEN DL
50%ISETRETBELDDPKDELIEETLER L. ZDORATNILIDEEICH
DORTLANDTIEEETRETHECARWVWET, COHEEIE. D) AERABRICNE
TRIUICKZ v IEERTZOICERTICNTEEY, ORI 1>5
A2 7O0—FIfMNTXA—Z—F I I E—RTIUIAFIHZSAVICRETINTVWRIBEIC
IS HFICEBRTY, COAZETEROFIFsN-7O—FL SR TLDMEDRIRI N
1B AT LD BRIICEBE R THASNTLR EETIE DI LEEA. Th
IC&kD S A DRI DIERIBFIC ) Y ARED IS A<D £ T, EEZ-ON° (soft-
start)aElE. COLSBRRERNETBDIC AT LERRICBRIELTVEET,
CHUSED DUV RIIFREDMEIC L TIF R BB E L £, EEZ-ON* (V7
rR&2—N#EEEFER T BHBAEEZ-ON° (VIR Z—RNES2—ILO7O—4E%H
BIZCCHROENHPANOAEADAS0%IETZETORBMELEETI N TEE
9o, 7O—FEAERFAEIDICE Y & HOEAHMNNAE D 50% IET S ETORBA
B<BDFT, 70—-F%REREIDICEIT & COBBAIEHRINET, CORRIM
RIS FIESNZ O ATLOBREICEEFEINET, OMRBIK FESNEVITLA
DIT—BICHEFEINET ABBDYRTLTIZ 50%ICEEYT 3 TORER I,
INBEDIATLEIDHREDET, EEZ-ON°(VT7hX&— k) HAEIZ M35 1) — XN
NI %HmFVNCLISEEICDHEEET D EITSEFRLTLIE SV EEZ-ON' (VT RRE—N)
HEEIZ NLT OHER (R2) HEEICIERELFE Ao

2.1.1. 1SO 13849|C#HLL 7= R L HHE

M35 1) —ZXD/NILT13.1S013849- 1B K V-2 SN TVWBERBEICK > TERE
TNTVWETED 7ML =712 LEEEIZ NILTRICEENRELIBS (BiE.
BRELIZARORRICL T FRIINIHBERE) ICHRESNTWVWET.3/2
M35 SU—ZXNILTDLEHEEIZ2DDNILTIL XY A EIBICEIEL TLBIEEIC
DHER/BER (FERITRILE—) I/ S AT LICHEALFETH EA DN THERT S
NTWBIEE. £132 DONILTDS5 1 DEIIFHEEL TV BIEE I (A EERT L.
TREDEBEREZHILET. XAYFAUEICAEADONILITDHDMEEI L. X1 yF
FTEHCR B DNILTDHDMEE LIRS 82 > 2T LDOEE L. TREINDOS [OHES
EHEEBICITICTRAICHZIRNTOESZHRLET, BFRTIEBLLS
WeIMBR BRI RTLICED2DDEN I —2BRT I T . DL S LBERE
RRERE L. YL /A RADBEZER L. UBEOBEZHSEHTEIET,
REVATLOFEE NI EHRDUR I TEAX YV MILO TRESNIZLZE I AT A
DATIAVELY/ FFENTA—=T VAL RILDBEGEET-T LS ISR A B LUEEY
BPUREBENHDET, BE.VL/ARANOEAIF E—TTr UL —FEE—T7<PLCH
S5DTFATIFrRILHEITT, 5D GRIE 1S013849-10R2RAICHK TR S
FUBBEETNTVETD,

2.1.2. HEFREHFE - CCF

Common Cause Failures (CCF) (%, #2HBOREICFZEHOIVR—R U DBEET
Fo CCRIEN R — REEPHBE—REE CRRLAWVTEE W, CCRIE BHIBE—0
RYMRERAERTHADF v R ERICEEZRCTAIEMNH 2T 27 IILFvILEE
T REWEEDBRES|ISRITARERENBDET,
o BB ENAREBRLICIVERTIOBEEREIFL TSIV,
o NILTIU—IDEER . BT 2TEEOHZIVT Ly —F1ILD
ERA BT TSV,
o REDBEFIBATIHESE TSI,
o NILTILAVEOBEDOIO—IBEBN RS LU/ L I3BBHNEROE AR
ISP LTERICRD &SIV T ZEIDIFTLIE S,
FRARTHTINTVBREDHRVWT AN ULRZFERLBRWLWT T,
SNEBREIS BTN,
NILTOHRR— b EEHBRVTLZT 0,
BRECEEEDOBRWH AL Y —DHE CERIEEL. ROSSPH S NFAJEE
T

2.1.3. ZUREEHE

M35 —Z NI T EREEIES 2T LISBYICHE T 32 LISk D 99% D kS E %
ERTEET, EZRUVIVRTLIRNILIVL /AR (SollBLUSo2)AND L 24!
W2 TFLEDRET L IS B NIILTEAE Y — (S1B X US2) DIREENEL] IS
THTEIDESHERRBIZBELNHDFY, RIS TLICEZEEZEDEH /N
ILIVL/ARSollELUVSoR)ADZR 2OV MO—F—h 5D HE I DERZ ~) H—IC
TRIUNELHDET, EUa>8ETBIBIIZEL,

2.1.4. FEE—F

BEOBRIETIZMISS—INILTZFICTBICIF SolleSol2ZBEFICAICL
TM352)=XNILT & A TICTBICIF SollESol2DE S ZEFHC A TICT 2UEDL D
BIUICEBLTIEE V. BEOBRIERICREIZEREDOHZESE:

S14>,82%#7

S1#47,824>
S174>,82#4>

S14>,82%#7
S147,82 4>
S147,8247

VL/ARLEBEVYL /A R2HERICEE

VL /ARLELTY L /A R2H\ BB
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M35 > 1) —XEXiREH AR E

2.1.5. FRATeEAERER

A ==
BEEDERKRI

FATH L ERCREBEORECRDET,
> BRI EBERENEEDICOAMERTZHVENBHDET,

UTORETOERIFEIESNTULEY.:

. EBINTOER

o AEEERR/EEMETOER

o BfiT—42TEZEINTLVREROFEREIRINTOER

o RIEZHE

o USYFERIETL—FEHHTZLDDTLALEHLLTOER

e |EC 61508ICEHLL-RBEX (RFEEE—R) TOEE

o RRWEEXT-IIBRTOEIN

o (AVA—ROFEAUBLE Y —DED) EHFLIGEADNILTSTMEESHHER
TNAEVEESDNILT DMk IRIE

o B (JRHIRY) TOER

e |EC 61508ICEHLLI=RBEE— R TOEE

o fEREIIBERCODIRIE
ROSS CONTROLSI& ABYIRERICK>TELIWARBZIBEICOVWTHER
FEUVFEHA.

22 SATLFEEDEME

o HURERBAZ F/dT— 2> —MIBHINTOLWSHEILI TE L MRERHFICETEIE
REBBLTIES L,

o &OBEWATIY (HTFOVU2~4) TREZERT 35E13.1SO 13849DBMEH (
CCF, DC, PLr, V7RI 7R E)CEML TS L,

. ﬂﬁﬁ)ﬁﬁ%ﬂmm0)24\y+>7‘+ﬂ7»0)%7:%&(%@%&273L\;5t:l,‘c<rc“trh\o
BHL OAVR=—XVMDFERAYF o IH A IILENEDOE BRI ICB o E% B
2B EIF BN AERIRERZEET 2VENHDET,

o NLTE DD BICLEISBIERTIDE X COBIREEERFEL TIE S L,

o OVIR—RUIDEK XIRIEICEET 31S013849(CEM L fo. BAN TRIBEADR
2FEAISEELTVA EZBRBL T T,

o FRERKBOTA—RNYIT)—REDIODICHBRINDZIRAYFAVELURA
YFATNILZADETFINTVB 2R LTS,

o M35IU—XNILITEBEEFFEHIE C—EITIRIET 35S IS ESTAICERLT
WBRBHLBHDET, OMEFIRIEDRE LD ITIE X—H—DEHRICR TS
CHROSHBENBHDET,

23. R2D-HDIET

o H—IUNRERETZEICIEEHOEIERREZERT ZAIEEED H 5/ VL T
ISERENRCRZNESHEBTRRLTIIE S0,

o HWMOIREINAZTVSEIE NV I ZED T ZBRISE AR IR 2R LT
0N,

o BEEINHIDBZEYVL/ARDEHETZIEHH RO B REEEZHALTLIET
(AN

o JRATLDNITA—IVRAHEESZIZAEENH IO AL —DRED
FIFR TN TVWARVNZ EEBRBLTLIEE L,

o RMEIIBLTCHALIUY—E2ERETHEZEEOLAVWT ALY —IIRMLTIES
Wo CDHA LY —IFROSS' BB NFEHETT,

3. DA

SIERA LRSS DIEANBLEH SN TVE Y.

SGESFR ZERDBEE EDRII (%5 May 2016)

(8] (5161
ROSS CONTROLS USA

(FE) (516 FE)
ROSS EUROPA ©) (516 G)
ROSS UK (RB) (516 RB)
ROSS ASIA ) (516 J)
ROSS SOUTH AMERICA B) (516 B)
ROSS CONTROLS CHINA | (C) (516C)
ROSS CONTROLS INDIA (RCH (516 RC)
ROSS D7 RLRICBIL TS BAR =D ZTHREFETL,

HRDOINILOHF ETOXT bF—DOHFHBDFICEL TIFP2Z BRI L,

4. ZRMEERTII-HDREIHRFH

> CNSORLERE IF RREERT SN/ > 2T LOKME S S UL EHMED
MATESLSICLTIET LY,
> ChoDEURSAEIG RBDFIIFA VL 2EEBELTRELTITEE L,

41. BERE

483 R B . EBE. R BRI B - S EESERNERS ECHBAMB ERE
BolcBEREBDADEIROINEITY,

5 Nvir—SHRABE

BFENBZTAT L

e M35 =N
.+ BUREREAE

6. Y—ERXBER.BELUAITFVR

> RINHARECBENIBERSSIZ. BIEOROSSREEICEHVEHELE
Lo ELLEARATNTVAUEMISS Y —ZNILTE ATV REBBELEE A
FICHEBEEENBRVRD D ACED BICLEIFHREET AN 2T 5t esBH LET,
(8.1 7RAFIaZETEREE L)

7. AT R E

Sz
A AE
ME LI REETORES L3R BH L —EICRET 3 UEROBRENBDET!

MELICRERPBRZ ANIRETOREBIR . SHBCEND LR PRBICLS1ER
ZHBEET,

> JNLITZEEDNITBEIIC EIEY 32 R T LBROERETIDGREL TEE LY,

> BURTYFHRNSBVWLSICORTLEREL TSN,

i

JVR—% 2 hOE!

WEMEIZ TNARDREN—F I =L 2BEEE BN B OET,

> NLTRUEMEORBERITBRVELSICREL TS,
FEYERETOREICEST/NARDIEE!

RERES FRAREEZRL.BAVEDEDNILTDRAFICE>TREDET,
> FI0ETRW AR DREBREEABL T I,

7.1. EHADRE

HLEHOMD3I™H LIFMDA™ =EREEFEIZY MIBD M IT 315513 (2)ROSS
BT EERLKIESV,  BEARCLTEROHIFZ5E1E. (2)ROSSESVZ >
I rybty b EFERT AN EGSEAFERALCEREANO - HOR—MIEHREL TS
72TV EEAIC DU TIE www.rosscontrols.comiC 7o XL T &L,

7.2. FEREDHLE
SREOEMEER— LI K — 22 ERO FRBOICEEL T T W,

7.3. ERES IV ERIES

VL /AR —ADOBRIEGIFI NILT EOFZASEIOMI2LETRIILTE R
WETY, HE20MEVEFIESRL TSV XZAR 2T —FILIBBIFEDICAD
9,7~ TN — TN DER BLVL TN T OBIHIEIS Z LT BREMIIC
ERLTOBRENBDET,

8. FiEiziER

A =
AEIAFICLZREEE!

70 dB(A) ZEBR B L NS BEICEZRIFTHREED DD T,
> KAEMTERZTZEER BICERZERALTREL,

HIEBELOFIIC BRDH DR EZ TEMIRDFZERET IR RREITINEND
DETHRWERIERE L/ FIEFERESATLOTHEREE L —HLTVWEI LR

BLIETV.EREDELGIE B ICRNMEENDNTFONDILANILICEKREL K
TV (ETavIoERTEFEESRBRLTUZSW),
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8.1. FAMFIE

1.

2.

"‘Q
I

VU /A RADHD N - /NILTICEEZEH O T7—HHEDE S h, TRAIo

EDR—R3IDSHR[INET, U —AN AT Y —BAFV T,

I'ﬁfj'@‘/lx/ﬂ’I~’&EE£‘£L‘C/\‘)L7’&U‘E‘/I\ EEAVI W W AN 3y e
TRADZE[ERR—F3DSHIENET. EVH—ABLUBI 427 ICH>

‘Ck,\i?o

. VYL /A RBOAOEIEE - NILTICBEDL B D, HahiEEhn. FRBlo=[EN R

— k3SR INEFT, LA AV I —BH F T T,

CEBADOYL/AREEBELTNILIZ)EYE - NILTDF DI REEHNERT S
N TFRAIDE[ENR—R3NSHRINET, oY —ABIUBHI A7 IC%H>
TWET,

L BADYL/AREREE - NLIDF VT BEREDR—R2EN L TRRICEHGS

NOR—R3DERES N ET,
. mADYL/ARDEE -
—r3LDHREINET,

T —ABLUBHY AT ICBOTVETD,
NIVTDAZIZB D AMEDERT S h. TRAIOZ=RED
T —ABIUBHY F 27T TVET,

AREBE: TRMBLU3IE VL /A RERA” (M35 AEXA AT L TDHEITA
BETT,

ERLSMDTZASFIEDHERIZ NILT DRIEE ZRL TV R REED HDE T,

236 F—ERXBE.BLIUATFVREZBRBLTLIZEL,
M352 ) —=ZNILTTIENILTDREAL T T LB VW BB EDFEEL XY,
CHUIRDESBEFEEBERTRETZHEMDHDEY:

IR o—ILORR
ENPHIIEHIC KBTI B ZELENFEELTLB XTI UNILTIL XAV
NILVTYL/ARADFR+RBRESRES, BULREEHIFIATIAHL

VL /A RTOESZENRIELTLAN

JAVR— 2 bOBEGEN. EIFBERNRRA T OB BENEELTWVWS/N
1OykNILT

NILTADBEIRKSDETRE

9. BXDSML LBRZE

A =

MELICRETORED LIBREBE—HEICKREIT I LEROBBRMEDHDET!
MELIREPERD A > DRETORDGIFIE RHBEAD LFPREEICLSEF
ROBREDBHDET,

> NILTZEDIT BEIIC. BE Y BEB OB BEZHE 0TI L

> BEXMYFHENBDEMBIDIC O RTLZEL>DD LRELTZEW

i

MESNIBmEICIETBEDEGZIN CLICKBEROBREDHDET!

SRTLDMESNTWSRE FBNMNMRE TN TLABICEREI VR—RY
bOEGEINT ERADENRRERMOFIHLBVEE ZLEIBREICED. AT
BB TERICOBNBIEED DD ET,

NLTOBGEZITHIC.BRELUVTRESATLEREEL.OYIT7URLT
<T23W

JAPANESE | B#s3E [l
10. #iLER
&t TUR.3/2/—=No7O—X TaT IRy,
ITT7YANRTIT)Z—VTE;ETZYL /AR
{E&h NAOYE NLTILAVRTEIZ1IDDY L /AR (5
218) - EADEHILCEIELE T,
IRE
B FHGTRER
&EFZ (DINEN g
60068-2-27I283<) HEEHEAER: (DIN EN 60068-2-61C55<)
R AR
b
nfte17 AVSAVB - EDa—IL/RT,
i paic) 78, TEThIZEE,
TERATAT ISO 8573-1 Class 7:4:4/C M LI FRES o.
ANOEH 30 to 150 psig (2 to 10 bar).
BEEE 40° to 122°F (4° to 50°C),
TAKRE 40° to 175°F (4° to 80°C)s
EEERE 24 volts DC,
AT CSA / ULREHLDIBE . DCT T —a> Tl /LT
ZENECOSR2ERICIES T DHEDNHDET .
VDE 05800 &%. ELEREE
nNayrJL/1F BRUEGT 21 75-pin M12. EKTEM DIN 400 50 IP
esc_ﬁm o
NAycYL /1K BHEE (EYL/TF) 2.0 watts,
ERFER DIN 400 50 IP 65/Z##1 ,
EEEe ﬁjzgcsép;gzomz Jxo%— ERER: DIN 400 50
EAtY—(NILT1EIC2{E) PNPYVUYRZT—h,
Eht Y—oEEEA (&t Y—) <23mA (EnEruESAL).
EhtoY— B 200x10¢,
1SO 19973(C#EHLT=Bio | 250075

3 Hz, RUa—L7RLTAE, YIDEZSEE I ES.
BRERETIXVILREZ—FREICEDETL
EED

RAXYIIILL—F

BH. AR BERTTEBUV ISV IC S B
HEZRU>VT, FZRIVVITIEEHDONILIE
Ht H—0REz. NLTHIEESOREDETO
TREEBDICHDBTIHENHDET,

TRV

WAL —TNILTOHRZH RSO &
RKEBERAVETHELIERANILIZGELARILICE
LTI BRICBRVEHELTE TV EELAILIE.
BERSIRORRICERINZBELDIATLDE
EBEZITET,
NILTDRHEGZSIRLAVWTLE SV ALY —74
LTOTERIZETTHLEE Ao

EELAJL[AB(A)]

B REEEZTRIR T BT 0IC,

R MR{ESAE i

RSN BRAF DR

50 msec.

1. BE

BEFVOETEAINSERSICH T/ UL TEREEL TSN
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Bl zncH/ sx M35 RIS
Model No: M35X40NAEXDBGA RiZE
= RARERA \F;g?;zuer?é jc\l/fgg 50 psig (2 to 10 bar) #EEZ-ON’ (3RF3Eh)181R i EEZ-ON° (SREEN) 1R
" www.rosscontrols.com Mgl
\
PR AEEIRA }
3
M35 (S [40) G| A E| X|[AA [B A : : Sl
B4 E ]

RBThINRE o A%

NELIIL] NPT | N EANEXE E2f 7 B AR \ .
preT—a T ) RN
'ﬁ‘iﬂEﬂJ_ S a5 prqah H=EN% G B A B A
TEREH | X 2 VDG x FHENR | X r T, r q

oy | | 3
e HHFERE | T | - 0 SN . N
ga%y o A o i ] K
A0 #O | #K SIHEEEAS
B 12 12| - |40 AR RERE S FBRIR | R Rkes — — — —]
e 3/4 3/4 - 50 A A AR C C cc ’74 H O F—‘ (ﬁvk 74VF—‘
ewe 1212 [ 1 [ 4 A B | AB D B | DB ~to 12D X [2 1 ﬁ(
usernERENCI e e e — o | LLZ] | [=1],
= e « " - \ [ JES i]
TeENER, BRNER. RAI5|&. b eme sﬁ e [l emas A femas B [ eme M remas A
Iy o [ | L [+
3145 saji B ferter | b e
A Tl rL—r ] ]
é% [viz: B
MBS RFIHERE, NEREE At E
-
B|4%&-E T3 SN
A H = 5
D ) L-O-X® S 7E 1) ENETER 5/2MBHIESM yrmin)oe
MSFFUHMA, HwEm  NELEE s
{ERER {783 B EhE g @ ‘ |
|
| F ‘ :
RYE T ke
#EEZ-ON'IBR R EEZ-ON' #8R =
L-O-Xe 4 E M o
&I IFEAERHSRO I HRSE= - J s o
TN ERSO ETEe S/3pMmiEsE —— R
M35 RFIRERIRE- R St OENNXR
6000 220
. SI (4 LEDS) 5000 . 180

in

\
EXH £ 4000 140
IN A 3 =
ﬁé = UTE £ 3000 10 S
— - (7]
=] . z
A | 2000
T 1 .
/!p l)IJ 2 4 6 8 100
SSA |l g IEH Bm (LR
—— 30 psig (2 bar) —— 60 psig (4 bar) 90 psig (6 bar) 115 psig (8 bar) -~ 145 psig (10 bar)
i e | WEZON | AEELON HE S E AR
NN i _ C - B TERE SR RITFIRSGESRE=
Az | B gEm 1. Rf-ZF (mm) | b o
3 2 | 2- A 10.31(261.9) | 7.03 (178.5) e ﬁ TAEEApsig (bar) TEESIpsig (bar)
" 5 |4 B 4.30 (109.3) 4.30 (109.3) fe(L) |ge| 3002 90 (6) 145 (10) 30 9 (6) 145 (10)
S M| to to to to to to to to to to to to
Rl JENE £ |43, c 8.73 (94.7) 3.3 (94.7) 15(1) | 7(05)| 15(1) | 7(05) | 15(1) | 7(05)| 15(1) | 7(05) | 15(1) | 7(05) | 15(1) | 7(05)
s I 5 |4 D 0.64 (16.3) 0.64 (16.3) 0071 | N [0.055 [ 0.071 ] 0.094 [ 0.112 | 0.120 | 0.135 | 0.052 | 0.070 | 0.093 | 0.113 | 0.123 | 0.142
X |43 E 1.4 (36.5) 1.44 (36.5) @ | F [0072]0.098 ] 0.147]0.183 | 0.200 [ 0.247 | 0.065 | 0.091 | 0.137 | 0.175 | 0.203 | 0.272
" 5 |4 g 6(538%1((196726:3)) 2';321 gg'g; 035 | N | 01310208 | 0.317 0393 | 0.424 | 0.507 | 0.120 | 0.191 | 0.308 | 0409 | 0437 | 0.520
[EIRET =T T |43 H | 6.76(171.6) 3.8 (83.3) (10) | F | 0185 0.301 | 0.533 | 0.710 | 0.789 | 1.024 | 0.163 | 0.300 | 0.503 | 0.697 | 0.805 | 1.048
HE 5 14190 N | AO 071 LN 02260379 | 0597 | 0.746 | 0.804 | 0.971 | 0.204 | 0.342 | 0577 | 0.779 | 0.829 | 0.992
34 F |43 ouT | 0 (20) | F | 0326 0555 | 1.016 | 1.368 | 1526 | 1.997 | 0.285 | 0.562 | 0.961 | 1.349 | 1.558 | 2,017
EXH | #50 141 | N | 0416 | 0721 | 1.155 | 1451 | 1.564 | 1.899 | 0.373 | 0.645 | 1.115 | 1.519 | 1.615 | 1.937
S| | gAieTes o) | F | o608 | 1.063 | 1.983 | 2685 | 3.000 | 3941 | 0530 | 1.086 | 1.878 | 2.655 | 3.064 | 3.957
SSA | ZuRImAT 530 | N | 1.462 | 2.604 | 4.227 | 5.326 | 5.743 | 7.006 | 1.301 | 2.310 | 4071 | 5,588 | 5.934 | 7.130
EXHFL| B =S (150) | F | 2.160 | 3.855 | 7.208 | 9.929 |11.107|14.635| 1.874 | 3.968 | 6.919 | 0.834 |11.345] 14,622
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zncH/ b Il

M35 RFIERAHEAR

1. £FA7% 2.1.1. FFAI1S0 13849L £ ThEE

\ oA o e M35ZFUIEI THIEH R A1SO 13849-1A12R B SOFTE ER. BDEFE I I ER L T A

B R e s mamgr, f s PRSI SRAEIERS A0 B R SRR R LM,
FEIR/BEER, I : P ARERID KRB 3/2 M3SRBURI IR L HEER 2 T MR T 4 BT 2 THBY, IR IATHLS8 R A A
CSTEMA (SEHEER) , (BFEF NI XM NA IR R — 1 R EES, & s = e mr %
el R R B E AR S, A 1R TSRS, o0, R — ME DB/ TRz

- AR,
BXRFMEER, BN RE—TIVEERE E3ihRwww.rosscontrols.coms

b IbSh, SE RS RS S A S A E R B B S IR R E .
1.1. AP Ry ES5E

AERERRBEF, EEEEBUTAIERSHASGEAMEHRIFH I AES ZEE
TRIATE.

EEEERUTREMA:

A =553

e RIR !
BER
> EEROIERE o

—AETRE RTER SRR ERNEM.

TR R BRI ERE,

el RIERIR IR T BRI R A SR,

ER AT BREETE~ERNER.

RO FENE L BA T AT R A PR LUK b U ST BB IR HE T

RTBEEENERR, MRKREEEE, BT EEERGHN
ES

RTEMARRRENEI, NRKEEER, IR SR EEER
aEAE.

Arp

A is=m | Freesn nRkae, TERSHRERPEGE,
s BRI, MRFAR R, THASHEEAREHE.
== ERIORKIRSE, = SN AEFHTREROBE 4.
2.2. REFEFW

A7 B RARE TR AN AN S5E T
MBEFBFARABHNR LB FNBEEE, NEERASHER=RIRFHR R,
2.1. FHA iR

M35 R 5Bk iR R IR BN IS <2006/42/ECI I FIEM — R 284, HHH CEAR

To M35 R FIINER R R TR AL = BWER R, HigitAE T ez R =2 ESH

HENFEEMERBE, RRENREZA T HES (RS T2 mRp43EHN/5t

BEEReMNER, KRBREBRER T SE/ AAREIEFTHNEREETESHIT

AT TIRE .

> AP mETRARETIIREB R E 10T “RAEIE W= RiERCERESHTEHRE
B,

M35R5UiEI IRt FE— P RKERBEME/ RAENES, BEERHXAESHM

M3 HE RIRE TR ERE R B, XAFFURMLD T R TRITHERA /S0 T/ VB4

HEEF IR REENEI. M3SRTIRIIN R 2ThRe BRI SR B RGN, H MR

TR SRR R,

A M35 RFIE]FAEEM L EIRFAI X AR SR T Sthae e,

M35& iR TRt A FIMNBEE, UBRE2ETHREIT. M35 R IR THETRA

U= BRFA R, A5 8BS ER (1R M35 R 5 FH SN RIS ERE

BESEEREEMISRINIR IR B EHF LR I ME R ER# T i i ol LU

EIR9% RIS HTE B (R M IT R MND I R AT

M35ZFiRI TR LIS EEZ-ON" (3R /5 5h) RIR—EEM L5, EEZ-ON” (3RB =) 1RIREY
ThaeRTEE B, AV HOEAD LR F EBFEEE M, EEEHLANDOESIBI50%, It
BB R e 2T FF, U R E eI RERVINE. X N ThAE ] LU SRR SRS ATUE
BUIBERRATA &L TE RE I EE T, BARLREHIS R T LT H4 6T, It
ThEEL N E R, YRARER, MRKRVAEET TEMRAT RS, M5 R EE
MEBEHISTERD TIF, XS EES —RB oI ERERE EEZ-ON° (FF5h)
Thig el LUBE B EF N RGTRARR IR, Eitt, SELREBEMFLAL, MASHIIE
ZUE S EAEEZ-ON’ (BR/2 5h) ThAERY, ] LUBIE AR EEZ-ON® (BR/Z h) RIRP AR E
FEHIRRR L K O E 1A E 3 O E 7150 7 BB (8], IRBY £ 3 i E 4 il 821518 n
HE AR O EF150%Ff TR HYET 18] 1B £ 4% o B 12 28 7 LAGE A2 LAY i8], 1t A /8]
EREZERRASUAT EHR M, EERBRANRSH, A B#HOEF50%98 8 EL AR
BRINRARER. FEIEHE, EEZ-ON (BB 5h) AT AMISRFEIINA =
T1E.EEZ-ON* (BRig=h) ThEE R 2R MmiE B HES (R 2) k.

B IE—NEIIXE, WA TRENES, BNEHTRENES S BRRIMNIR
SRR RS NE RS TIEE, BT UGB X L B, F % AR Lk R
B —L @,

ZEAFIEHHH OSSN NHE R RS RANLEFIN/ R EEFRER, XEE
RERBEMVNBONIITEFHTREER, BHANAGHEREREHRERHLS
PLCHYN@IE H o

XEEFE AR AHIST 5150 13849- 1R 2R N,

2.1.2. HEH&PE (CCF)

HEIIE (CCF) R BN B3 R RIS SIS, R A E S SRR E R
WA E RS, RERE R SRR L IEEMEE, LR EENEE B, MBS
[ — 4 T A A A

- RIREERTSRE, G S EHETE. IR,

- B AR SRIR T AR, ST R 7 = SR ISR R AR
- ENE R ESEEMIETT

- REEE IR, RS E B TR S IREA/ A S E B BRI S

- MBI RSB B ANE A2 YFBOBT i8]

- BRINBRET,

- P)EERIIHS O,

- QEEERERE. B EE, ROSS TR,

2.1.3. CHRESE

RM35 &R E T 2izh R G a] LK IO9%BIIS M & 2. I IE RAW AHER
EEFNREAE RS (SIMS2) BKS, BEHR BRZ TR RF M H E B (Sol
171Sol 2) MERIRSEUMREERL L. RITH RN BN, SIaeI %=
IR E PR (FB R 11 R IR 2) BYi i, B 58T,
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